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CODIGO| IMAGEN | TITULO DESCRIPCION IPRECIO)||DISPONIBLE
ROBOTICA EN BOLIVIA Potencia de salida: 2000mW. Distancia de transmision (espacio abierto):
{“},{‘m"‘“ j Transmisor y 500 M-1500 M. Dimension: 73 X41 x 14 mm (sin disipador de calor).
dron093 & ) W rgceptor audio- | Peso: 160 g (sin disipador de calor). Paquete incl uye: Receptor x 1* 650 Bs. S
<, |\videode 1.2Ghz |Transmisor dex 1 Antenasx 2 Convertir de transmisor AV Cable* 1
Uy Ly Receptor de conversion de AV Cable* 1 Notas: Adaptador de
1.2Ghz 2000mW alimentacion no es incluida
ROBOTICA EN BOLIVIA
Emisor TX-5803 |- Potencia: 200mW. - 4 canales. 2/4/6/8. - Imagen gama: de 300 m Voltgje: :
S Wallkera 7,4V 0111V Li-Po. 420 23 .
EMISOR TX-5803
ROBOTICA N BOLIVIA
dron106 8 (CamaraDV04 |- Calidad de video: Formato AVI en HD. - Modo de Video: 720p. - Pixeles: 400 Bs 5
HD Wallkera 1280 x 720. - Frames: 30 por segundo. - Formato: 16:9. )
CAMARA DV04 HD
ROBOTICA EN BOLIVIA
/ FPV Convertidor : .
dron107 ‘ /‘ﬁ;’ Wallkera - FPV Convertidor Wallkera 40 Bs. S
FPV CONVERTIDOR
WALLKERA
ROBOTICA EN BLIVIA
: Mavlink-OSD - Microcontrolador: ATMEGAZ328P. - Pantalla monocromética MA X 7456-
dron108 2 v/ EUI. - Regulador para MAX7456-EUI 5V/500mA DC/DC. - Voltge: 5V 120 Bs S
(conector FTDI) y 12V (conector de Video I/O). - Soporta: NTSC & PAL. '
ATMEGA328 )
MAV LINK-OSD - Conector: FTDI.
Controlador ATMEGA328P




ROBOTICA EN BOLIVIA

e

dron109 Cable OSD “Y” ||- Combinalatelemetria con €l sistema FPV. 40 Bs. Si
CABLEEN“y"
TELEMETRIA OSD
vosoricaen il L - CP2102 USB de aI tacalidad parachips TTL. - Soporte w _
Radio Telemetria MW_C/_APM/PX4/P| xhawk u otro controlador de vgelo dg codigo abierto. -
Kit TTL Sensibilidad del receptor de -118 dBm. - La potencia maximade
dron110 3DRobotics 433 transmision 100mW. - Firmware de codigo abierto. - Espectro disperso de || 340 Bs. Si
,54‘?}‘2;5;%“’;5;‘};’; Mhz salto de frecuencia (FHSS). - TDM de comunicacion bidireccional. - Hasta
433 Mhz un 25% se pueden corregir errores de bits. - Modul os basados en
Microcontroladores inaldmbricos Si1000 y Si4432.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Modulo de telemetria de radio 3DR. - Banda: 433 MHz. - Conectores de
O Radio Telemetria |antena: conector RP-SMA. - Poder: 500mw. - Sensibilidad: sensibilidad de
dronl10a = | Kit 3DRobotics ||-117dBm. - Interfaz: TTL UART estandar. - Estado de conexion: 560 Bs S
: 433Mhz 500MW |lindicadores LED. - Peso neto: 63g. - Dimensién del médulo de aire de 1
«rsorosorcaoe ||V 1 radio-telemetria: 51 * 30 * 10mm/12 g. - Dimension del médulo detierra
SN de radio-telemetria: 70 * 25 * 12mm/15 g.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Materia: Plastico. - Obturador electrénico: 1/50 (1/60) - 1/100000 de
segundo. - Correccién gamma: 0,45/ 1,0. - Lente: Lente de vidrio de 2,8
droniil CamaraFPV de |mm. - Voltge: 8V-12V. - Corriente de trabgjo: 70MA. - Temperatura de 110 Bs S
700 TVL trabgo: -20°C a60°C. - Pixel: 1020H x 596V. - Pixel efectivo: 976H x )
MINI CAMARA FPV 582V. - Formato de sefial: NTSC. - Resolucion: 700TVL. - Min lumen:
DE700TVL 0,05LUX/F2,0. - Sdlidade video: 1,0V p-p/750hm. - Peso: 0.030 kg.
- Sistemade TV: NTSC. - Sensor de imagen: 1/3 pulgadas Sony HAD
ROBOTICA EN BOLIVIA CCD. - Pixeles efectivos: 976 (H) x494 (V). - Sistema de escaneo: 2:1
Ve y entrelazado. - Frecuencia de escaneo: 15,734 KHz (H), 59,94 Hz(V). -
dron112 d‘%& Egvn?jr:%)'/rVL Resoll_Jcién horizontal_ :'YOOTV Lineas. - Min. [luminacion: 0,1_Lux. . 250 Bs NoO
e i 0SD Velocidad de obturacion: 1/50~1/100,000 seg. - BLC: Encendido. - Fuente '
MINI CAMARA FPV de alimentacién: DC12V 0,5A. - Temperatura de funcionamiento: -10°C -
DE 700 TVL

40°C - Dimension: 38 mm x 38 mm. - Lente: 3,6mm. - Lenguaje OSD:
Inglés.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Transmisor TX TS832 especificaciones: - Entrada de energia: 7,4-16V
(recomendado Lipo 3S). - Potencia de transmision: 600mW. - Ganancia de
antena: 2dbm. - Corriente de trabajo: 220mA a 12V. - Ancho de banda de

/ g ;I'ercanstrgrls&)é \)//i Tes video: 8Mhz. - Ancho de banda de audio: 6,5Mhz. - Peso: 21g. -
dronl115 & Dimension: 54x 32x 10mm (sin antena). Receptor RX RC832 400 Bs.
Boscam 5,8GHz by 2 ) g . -
TRANSMISONES EPV 600 especificaciones: - Entrada de energia: 12V. - Corriente de trabajo: 200mA
mw . ; .
RoS Wy 32 conale max. - Impedancia de la antena: 500. - Ganancia de antena: 2db. -
Sensibilidad Rx -90dBm. - Impedancia de video: 750. - Formato de video:
auto NTSC/PAL. - Dimension: 80x 65 x15mm. - Peso: 85g.
ROBOTICA EN BQLIVIA
& AntenaFPV de |- Rango de frecuencia: 5800MHz. - Antena: antena de 3 palas para
dron116 || omowes U 5,8GHz alambre |transmitir, antena de 4 palas pararecibir. - Ganancia: 2,0dBi-2,5dBi. - 100 Bs.
=~ ||/(par) VSWR: 1,5. - Terminacion de la antena: Conector RP-SMA.
ANTENA PARA
VIDEO 5.8 GHZ
E\OFOTICA EN BOLIVIA
égg:g Ry - Nombre: “Leaf Clover RHCP Antenna’. - Conector: RP-SMA Macho. -
dronll6a - Frecuencia: 5,8 GHz. - Ganancia: 3dbi. - SWR: 1,5. - Omnidireccional, alta|| 100 Bs.
Readytosky o8 Reagytosky 4 || ¢ encia. - Suite para transmisor y receptor AV 5,8G.
anenarpy | RHCPRP-SMA 1
4 RHCP RP-SMA
ROBOTICA EN BOLIVIA
dron1i7 AntenaFPV de ||- Funcion: Antena de altaganancia RC FPV. - Tipo de vehiculo: Aviones 100 Bs
»|5,8GHz hongo ||RC, Helicdpteros RC, etc. - Color: Blanco. - Material: Aluminio y Plastico. i
ANTENA PARA
VIDEO 5.8 GHZ
R - Gimbal de 2 gjes con controlador BGC 3,1. - Estructurasimpley peso
Porta cAmara ligero, estructura de aleacion de aluminio CNC. - Impulsion directa del
dron118 (Gimbal) de 2 motor sin escobillas. - Con gomas anti vibracion. - Compatible con Gopro || 460 Bs.
: ges 3,2, 1. - Con 2 motores 2208 sin escobillas. - Con protector de motor que
et puede ayudar adisipar el calor.
ROBOTICA EN BOLIVIA
dron120 W e camara - Soporta 2 servo SG90 o similares. - Material: Nylon. 10 Bs.
oroNes P FPV mini
PORTACAMARA

FPV MINI (SG90)




ROBOTICA EN BOLIVIA

O

FPV Convertidor

dron121 USB A RCA - Compatible con camaras que tengan incorporado TV OUT o similares. 30Bs. Si
DRONES
CABLE USB a RCA
PARA FPV
- Tamafio del Panel: pantallaanchade 7". - Brillo: 500 CD/M. - Tipo de
ROBOTICA EN BOLIVIA LCD: pantallaLCD de TFT. - Resolucion: 1024x600. - Relacion de
! . aspecto: 16:9y 4:3. - Relacién de contraste: 500:1. - Fuente de luz:
Monitor de 7 T . g B
dron12? FPV y control r}etroﬂummaq on LED. - Tratamiento de superficie: antideslumbrante. k 380 Bs S
o | N Angulo devision: 70 °/70 ° 50 °/70 ° (L/R U/D). - Entradas: Compostie 2 '
MONTTOR D £oV Entrada de video RCA. - Voltgje de entrada: CC 7,4 ~ 35V (bateria
CONTROL REMOTO sugerida 3S). - Corriente de entrada: CC 0,5A-1,5A. - Consumo de energia:
= 8W vatios. - Temperatura de almacenamiento: -20 °C a70 °C.
= - Resolucion de video: HD 1280* 720P. - FPS: 30. - Micro tarjeta SD de
b altavelocidad: méx. 32GB. - Formato de video: AVI. - SalidaAV: QVGA
/O Cémara |Look N , ) iy
| HD FPV _320 240 PAI_./le—p._- Foto: 1,00Q,OOO de plxeles - Transmision de _
dron123 N, Wallkera5.8c magen: 5,8G inadambrico. - FCC bind B section: 4 canales. - CE 750 Bs. S
3 DRoNES 1280* 720F; encuadernalaseccion B: 8 canales. - Potencia de salida de la FCC: =200
W‘,:\‘L\m@,m '2';‘33'2(0,, mW. - Potencia de salida CE: =25 mW. - Peso: 76 g. (con antena sin
cables). - Dimension: 82 * 34 * 43 mm (con antena).
ROBOTICA EN BOLIVIA
Porta Monitor
dronl24 FPV paratubo |- Porta Monitor FPV paratubo metalico (DEVO F4, 7, 10y similares). 50 Bs. S
: metélico
PORTA PANTALLAS
FPV
- Receptor Dual incorporado de 5,8GHz automatico para una mejor
recepcion. - Salida AV 2CH 5,8Ghz incorporaday entrada AV 1CH. -
ROBOTICA EN BOLIVIA Bateria Li-POLY MER incorporada de alto rendimiento: 2450mAH/7,4V. -
RECEPTDO'“’R'ES / Receptor de Visualizacién de OSD de estado de trabajo: Indicacién RSSI; Indicador de
dromi2s DEVIDEC E&¥ Video RX- bateria; Indicacion de canal. - Unaboton parala bisqueda autométicade | g oo NG
RX-LCD5592 LCD5802 con |lsefidles. - Tamario de pantalla: 7". - Resolucién: 800*480. - Voltaje de '
LCD trabgjo: DC 7V ~ 16V. - Consumo de energia: 650mA a 12V. - Corriente

de carga de la bateria: 850mA a 12V (max). - Temperatura de trabgjo: -10C
~ + 65C. - Conectores: hembra SMA (agujero exterior). - Conectores de
antenas: SMA macho (agujainterior).




ROBOTICA EN BOLIVIA

Porta Monitor

- PortaMonitor FPV parabase pléstica (Turnigy TGY-16, FS-16y

dron126 FPV parabase ol 50 Bs. S
el similares).
=~ DRONES Pl astica
PORTA MONITOR
FPV BASE PLASTICA
ROBOTICA EN BOLIVIA
& «__||CamaraSJ5000 |- TV OUT. - Pantalla: 2”. - Resolucion: 1080p 30FPS (1920* 1080). -
dron127 a . 12MP para Resolucion de fotos: 12M, 8M y 5M. - Formato de video: MOV. - 350 Bs. No
~——/ accioncon FPV ||Interface: USB 2,0. - Bateria: 900mANh.
CAMARA $J5000
12MP FPV, TV OUT
RPBOTIQA EN BOLIVIA1
dron129 Gpmas o - Gomas de Gimbal para amortiguacion. 7 Bs. S
Gimbal
GOMAS PARA GIMBAL
ROBOTICA EN BOLIVIA
. BGC 3,1 - Sensor GY 6050. - Conductor Gimbal sin escobillasde 2 gjes. - 1A DC-
dron130 , S Controladora+ ||DC LDO médulo. - Mini USB puerto. - Pico de corriente: 10A. - Fuentede || 110 Bs. Si
DRONES 3, ‘s\é«@ Sensor MPUG050 |alimentacion: 12V. - Alexmos V2,2 firmware.
CONTROLADORA DE
GIMBAL BGC 3.1
ROBOTICA EN BOLIVIA
gt Receptor FPV
AR i 2ntena Readvioskv UVC! Material: Pléstico. - Color: Blanco. - Frecuencia: 5645MHz ~ 5945MHz -
dron154 | e, OTGyl antﬁna Resolucion: 640 * 480 30fps - Corriente de trabajo: USB 5V 190mA. - 200 Bs. S
Readytosky & . Conector: RP-SMA.. - Tamaio: 59x40x11mm. - Peso: 29g.
R & (Android)
RECEPTOR FPV UVC
OTG PARA CELULAR
RO antenas . Receptor UVC OTG FPV. - Canales: 150CH. - Rango de frecuencia: 5645
- Receptor FPV |~ 5945. - Sensibilidad: 90dBm. - Corriente de funcionamiento: 300mA/5V.
dronl54a 2 Readytosky UV C||- Fuente de alimentacion 5V (por teléfono inteligente). - Temperaturade || 260 Bs. Si
Readytosky OTG 2 antenas | funcionamiento: -10 ~ 60?. - Conector: RP-SMA hembra. - Peso alrededor
RECEPTOR FPV UVC

OTG PARA CELULAR

de 35g. - Tamafio 61*41* 11mm. - Color: Blanco.




ROBOTICA EN BOLIVIA
DRONES

- Nombre: “Mini FPV Goggles’. - Transmision: 5,8G 40CH. - Tamafio de
pantalla: 3 pulgadas. - Resolucién: 480 * 320. - Relacion de visualizacion:
16: 9. - Angulo de visién: 6 en punto. - Retraso de video: retraso de tiempo
devideo inferior a20 ms. - Lente: lente “fresnel” 4X, 92% de velocidad

CAMARA FPV - WIFI

C4008

18g.

dronl57 Ié%ngjégg L transparente sin distorsion delaluz. - Interfaz: Antena: 2 * RP-SMA 550 Bs.
- f macho. - USB: Para cargar la bateria. - Conector AV: Entrada de sefides de
N ot video externo o salida de sefial AV interna. - Frecuencia: 5658-5945 MHz.
- Recibir sensibilidad: 95dbm. - Dimensién: aproximadamente 13,5 * 12,5
* 6cm. - Peso: 183 g (sin antena).
ROBOTS ARTIFICIALES
!gmgl Esqueleto de o .y
dron159 fﬁf . Qg A U Gimbal - Material: Aluminio. 100 Bs.
LA
ROBOTICA EN BOLIVIA
Sujetadores para
dron161 camaraen - Correade Velcro Antideslizante. 50 Bs.
DRONES Gimbal (Velcro)
SUJETADORES PARA
CAMARA DE GIMBAL
- Frecuenciadel transmisor: 5705-5945MHz; 8 canales. - Impedanciade
salida: 50ohm. - Potenciade salida: 33dBm (tipico). - Salida AV de doble
ROBOTICA EN BOLIVIA linea: salida de sefial analogica AV. - Conector de antena: SMA. - Voltaje
' Transmisor de (ig\l/a flfAent(; d% a Lmegtagi én_:d7- 158/. 8 %cl)\slrli_'ente ge sumi n_i stéo: S%QmA a
. . - Ancho de banda de video: 0 ~ 8, z. - Frecuenciade audio:

SIS, \zno%eé)n;l'\/?S 2000 6,5MHz. - Nivel de entrada de video: 0,8 ~ 1,2V p-p. - Impedancia de S0Bs.
IRANSMISOR D entrada de video: 750hm. - Nivel de entrada de audio: 0,5 ~ 2,0V p-p. -
VIDEOT$582000-2000mW Impedancia de entrada de audio: 10K/Ohm. - Frecuencia de trabajo: CH1:

5705, CH2: 5685, CH3: 5665, CH4: 5645, CH5: 5885, CH6: 5905, CH7:
5925, CH8: 5945. - Peso del articulo: 52g.
ROBO&ICA EN IVIA
| Camara EPV -Marca: MJX. - Modelo: C4018. - Camara: 720P. - Compatible paras MJX
dron166 ' © " \Wifi C4018 X600 X101 X102H. - APP: MJX H. - Tamafio: 60 * 46 * 45mm. - Peso: 240 Bs.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Cuerpo - Dimension: 155x144x113mm. - Peso: 3759 con bateriade 2 h
2000mAnh. Pantalla - Tamafio de pantalla: 4.3 pulgadas. - Resolucion de
pantalla: 480 * 272 (sin desenfoque después de agrandar por lalente). -
Brillo de la pantalla; 300cd / m2 con retroiluminacion LED de alto brillo

dron169 L Sates D al=S- especia paraFPV al airelibre. Lente - Aumento de 2.8x del video para 700 Bs.
008D 5.8G 40CH oy, S & - .
adquirir un video intenso de sensacion interna. - 92% tasa transparente sin
LENTES PPy &= 002D distorsion delaluz. JACK - Entrada CVBS. - Salida de sonido de
auriculares. - Tarjeta TF (C10) Max32G. Bateria - Bateria de polimero de
alta capacidad incorporada de 3.7V / 2000mAh.
ROBOTICA EN Bow
‘ l .‘: # Tomillosde
dronl76 \ n"“ms Plastico para - Tornillos de Plastico para Gimbal. 1Bs.
ESPACIADOR MACHO- Glmbal
HEMBRA y TORNILLO M3
PARA GIMBAL
e somich e - Marca: Eachine. - Potencia de salida: 200mW. - Potencia de entrada: 3,3-
Camara Bt 5V. - Consumo de corriente: 3,3-5V, 500mA (tipo). - Resolucion dela
> cdmara: 600TVL. - Sistemade video: NTSC. - Mini iluminacion: 1 lux. -
= ITX02 5.8G =
dron198 Campo de vision: angulo de vision de 120 grados. - Antena para 260 Bs.
=4y 40CH 200mwW : : / 14 416 '
CAMARA EACHINE | 600TV/ L di mensiones: 22x29mm de diametro. - Antena: 4 10bul os derecho circular
TX02 2.8G 4acH polarizado. - Frecuencia: 5.8GHz 5 bandas 40 canales. - Tamario:
20x13x6mm. - Peso: 4,57¢.
Cémara: - Sensor: 1/4"CMOS. - Lente: lente M8 800 TVL. - Angulo:
O angulo de vision horizontal de 150 ° y angulo de vision de 170 °. -
DRONES Formato: NTSC / PAL (conmutable). - Consumo de energia: 380mA @
M'"L:‘T‘_“:;‘f\f‘o FPV |Camara LST-S2 3,7V. - Voltge: 3,6 - -5,5V. - Diametro del espejo de lalente: 2,1 mm FOV
dron198a 5.8G 40cH 2smw ||A1O 5.8G 40CH ||150 ° (horizontal). Transmisor de video: - Soporta formatos de video: 190 Bs.
25mW VTL NTSC/ PAL. - Impedanciade salida: 75 ohmios. - Potencia de sefia de

sdlida: 23 ~ 24dbm. - Potencia de salida: 25mW. - Canal inalambrico: 40
canales. - Voltgje de funcionamiento: 3,6 v ~ 5,5V. - Corriente: 100mA. -
Portador de audio: 6,5mhz.




ROBOTICA EN BOLIVIA

- Estructura compacta de peso muy ligero pero altamente resistente,
fabricada en auminio. - Motor de traccién directa sin escobillas
(Brushless). - Utiliza baterias Lipo 3S de 12V y 150mA. - Dispone de 3

dron203 Porta camara con | |micro motores Gimbal de 8 bit, que permiten la rotacién desde 3 gjes. - 690 Bs
Gimbal de 3 ges | Proteccidn de los motores ante €l sobre-calentamiento. - Ideal parala y
PoﬁTA CAMARA utilizacion en FVP aéreo. - Dimensiones: 80cm x 80cm x 88cm. - Pesa 200
GIMBAL DE 3 EJES gramos vacio y 274 gramos con la GoPro Hero 3+. - Compatible con
GoPro Hero 3+ y GoPro Hero 3.
ROBOTICA EN BOLIVIA
DRONES - ' Porta monitor
dron213 ? para control - Compatible con control Flysky FS-16S. 140 Bs.
PORT??\%MTOR [YARSCS
Flysky FS-16S
Monitor - Tamafio de la pantalla: 5.0 pulgadas. - Resolucién: 854 x 480
(sin desenfoque después de ampliar por lalente). - Brillo: 450cd / metro
ROBOTICA EN BOLIVIA cuadrado. - Tipo de pantalla: LCD con retroiluminacion LED para
= @ = exteriores. - Relacion de aspecto: 16: 9. DVR - Grabacién de video: 720 x
dron217 LentesFPV LS- 480 (AVI). - Tarjetamicro SD admitida: hasta 128 GB (se requiere laclase 790 Bs
800D 5.8G 40CH ||10). Conectividad - Receptor de diversidad: 2 x RX5808. - Sensibilidad: - :

LENTES FPV LS-800D
5.8G 40CH

90dBm. - Frecuencia: 5.8GHz. - NUmero de canales: 40. - Antena: 14dBi
plana, seta 14dBi. - Interfaz: micro USB Tipo-B, entrada de video de
3.5mm. Fuente de alimentacion - Bateriaincorporada: 3.7V 2000mAh
LiPo. - Tiempo de operacién: 2 horas. - Cargador: 5V 2A.




