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CODIGO’ IMAGEN ’ TITULO DESCRIPCION PRECIO DISPONIBLE
ROBOTICA EN BOLIVIA
HX711 48 _ %, ) i
Modulo sensor de |- Voltgje de laoperacion: 2,7V-5V. - Corriente de la operacion: 1,5 mA.
rob288 4 presion de pesgje (|- Seleccionable 10SPS o 80SPS velocidad de datos de salida. - 12 Bs. S
ROBOTICA HX711 Simulténea 50 y el suministro de 60 Hz rechazo.
MODULO SENSOR DE
PRESION DE PESAJE
ROBOT]CA EN BOLIVIA
Modulo Sensor de |- NEcesidades de alimentacion: 5V . - Tipo deinterfaz: Analégico. - Pin
10b293 A o T Definicion: 1-salida, 2 GND, 3-VCC. - Altasensibilidad a GLP, gas 29 Bs S
o - natural, gas ciudad. - Pequefio sensibilidad al alcohol, e humo. - Répida '
MO S ENSOR DE respuesta. - Circuito de accionamiento sencillo. - Tamario: 40x20mm.
METANO PROPANO MQ-5
ROBOTICA EN BOLIVIA
s 1 . . H . . . s A * *
r0b294 Mo_dulo zumbador ||- Tipo: zumbador. - Material: PCB. - Peso: 5g. - Tamafo: 3,8 * 1,3 10Bs 5
pasivo (Buzzer) 1,lcm.
MODULO BUZZER
PASIVO ALARMA
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo sensor de R . e L
r0b298 choque o impacto || _Voltaje optl mo: 3 - 15V DC. - Sahda analogica. - Alta/pqasenal de 15Bs S
KY-031 nivel eléctrico (salida). - AO, salida de sefial de tension tiempo en real. '
MODULO SENSOR DE
IMPACTO KY-031
ROBOTICA EN BOLIVIA
| N 1= 1 i Voltage de funcionamiento: 3.3V ~ 5V. - Interruptor digital salida (0/
B2 cKo\F\fg(gg LRI I 1). - Material: PCB. - Dimensiones: 3,8x1, 5x1, 4cm. - Peso: 3g. - %
MODULO SENSOR DE
CONTACTO METALES KY-036




ROBOTICA EN BOLIVIA

- Voltaje de entrada (emisor): 5VDC. - Voltagje de salida (receptor):

@%/ 5VDC. - Corriente de sdlida: 1A (1,2A Max). - Consumo en reposo:
& Modulo de carga i . : . N .
N ol 30~50mA. - Inductancia de la bobina emisora:: 3.7uH. - Inductancia de
rob304 inaldmbrico 5V 2A ) ] : ; . : g 32 Bs.
(Par) Iapobl nareceptora: 14uH. - Distancia de funcionamiento: 2-10mm. -
MODULO DE CARGA Emisor: 22,1 x 13,1 x 3,2mm. - Ra:eptor: 24,2 x 9,8 x 5,36mm. -
R Didmetro de la bobina: 43mm. - Alto de la bobina: 2,3mm.
ROBOTICA E BOLIVIA
r0b305 Modulo sensor de |- El sensor seaimentacon 5 V. - Altasensibilidad a LPG (LPG) y Gas 18 Bs
HOBOTICA gas LPG MQ-6 Natural (LNG). - Poca sensibilidad a alcohol y humo. '
MODULO SENSOR DE
GAS LPG MQ-6
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo
r0b306 amplificador digital |- Placa amplificadora digital PAM8403 - Rango de potencia: 5V DC. - 19 Bs
USB GF1002 Salidaminima: 3W * 2. - Dimensiones: 29,5 * 20,2 * 15mm. ]
PLACA AMPLIFICADOR (PAM8403)
DIGITAL USB GF1002
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo
rob311 amplificador de - Voltaje de funcionamiento: DC 9-15V. - Potencia: 15W +15W. - 45 Bs
‘ Audio Digital Potencia maxima: 30W + 30W. - Impedancia de salida: 4-80. A
ampuiFicapor be aupio |DOble TDA 7297
DIGITAL DOBLE TDA7297
ROBOTICA EN BOLIVIA - Voltaje de trabajo: DC5V. - Corriente de funcionamiento: 50mA. -
Modulo MAX6675 |Rango de medicion de latemperatura: -200 °C - 1300 °C [Procedimiento
r0b313 .} |+ Sensor tipo K de prueba para 0-1023 °C]. - Precision de medicion de latemperatura: £ 40 Bs
2 [termopar 1,5 °C. - Resolucion de latemperatura: 0.25 °C. - Salida: Sefia digital \
MoDULO Maxes7s + || (T hermocouple) SPI. - Temperatura de almacenamiento: -50 ~ 150 °C. - Peso del médulo:
SENSORKTHERMOCOUPLE 4g. - Tamafio del médulo: 25 mm * 15 mm * 13mm.
ROBOTICA EN BOLIVIA
P N ‘R . 0°C - 150 °C. - Tamafi I :0,5x 1
>yl Socaieh | B e i 2T o T g 0
rob314 ——gr—2>< [PT100 RTD con , , ' ’ ’ 55 Bs.
ROBOTICA

1 metro de cable PT100
RTD CON SENSOR TERMOMETRO

sensor termoémetro

Caucho - Longitud total: 1 Metro. - Distancia entre terminales de
horquilla 0,5cm.




ROBOTICA EN BOLIVIA

M odulo sensor de
turbidez o

- Voltaje de funcionamiento: DC5V. - Corriente de funcionamiento:
30mA (MAX). - Tiempo de respuesta: 500 ms. - Resistencia de
aislamiento: 100M O [Min]. - Salida: salida analdgica 0-4,5V. - Salida:

jobsl ﬁ contaminacion de ||sefid ata/lbaja (Alta: 5V Baja: 0V) - Temperatura de funcionamiento: - LAYEE
MoDULO SENSOR DE || agLia 30 oC -80 oC. - Temperatura de almacenamiento: -10-80 oC. - Peso:
NACION DEL AGUA 55¢. - Tamafio: 30mm * 20mm * 12mm.
ROBOTI EN BOLIVIA
s Relé con Potencia: DC 5V> 150mA. - Cargaméaxima: AC 250V 10A / DC 30V
rob321 10A. - Sensor de humedad HR202. - Tamario de la placa: aproximado 27 Bs.
sensor de humedad
R0BO N S50mm x 26mm.
MODULO RELE CON
SENSOR DE HUMEDAD
RO’BOTICA EN BOLIVIA
= ZAS%?\;JLOZ er):( - Rango de frecuencia: 433MHz. - Modo de modulacion ASK. - Baja
rob322 UM | STX882 Rx ][?g: 3ce|n (lr: aL-)ropla - Alta potencia de larga distancia. - Estabilidad de 40 Bs.
MoDULO RF 433 Mhz || ORRX 882 100m
Tx STX882 Rx SRX882 100m
ROPRECA ENBOLIVIA - Frecuencia: 13,56 MHz. - Tamafio: 85 mm x 54 mm x 0,9 mm -
Tarjetainteligente |Material: PVC a pruebade agua. - La etiquetadel 1C es conveniente para
rob323 NFC de 13,56 Mhz |el lector de tarjetas de 13.56MHz 1S014443A S50y ladistanciade la 25Bs.
"~ mosomica |[dePVC lecturaes 0 - 10cm (La distancia de lectura depende de los lectores, no
T deas cartes).
r::::;ﬂcf\ - El voltaje de entrada: 5V. - Corriente de carga maxima: 1000 mA. -
U8 rSi el Modulo decarga  |Voltaje de corte de carga: 4,2 V +/- 1% - Latension de proteccion de
rob324 f o baterialitio 5V 1A |sobrecarga de la bateria: 2,5V. - Corriente de proteccion contra sobre 9Bs.
BT 18650 USB corriente de labateria: 3A. - Interfaz de entrada: micro USB. - Tamafio:
MODULO DE CARGA DE 26x 1.7cm
BATERIA LITIO5V 1A ’ ’ -
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo adaptador |- Voltge de funcionamiento: 4,5 ~ 5,5V (Regulador de LDO abordo
rob325 |ESP-01 3,3V 5V [3,3V). - Corriente de trabajo: 0-240mA. - Voltgje de lainterfaz dela 13 Bs.
moploBomcA | para ESP8266 interfaz: 3,3V/5V compatible (circuito de cambio de nivel integrado).

ESP-013,3Vy 5V

PARA ESP8266




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo sensor de

- Basado en el sensor LM 393 - Salida analdgicay digital, esta tltima
funciona mediante un comprador analdgico. - Voltagje de alimentacién 5

rob326 > monoxido de volts - Deteccion de concentracion de gas monoxido, ideal paraaarmas | 20 Bs.
MonoBoTIcA x| Carbono MQ-7 de gesy aplicaci ones industriales - Ajuste de umbral para salida digital
MONCXIDS DE CARBONO mediante potenciOmetro.
ROBOTICA ENOLIVIA MédUlO anal égiCO
digital
rob328 CD74HC4067 de |- Voltage Funcionamiento: 2V a6V. 15Bs.
16 Canales
MR ANALOSIc  muiltiplexor
ROBOTICA EN BOLIVIA
) - Interfaz: Conexion serial SPI. - Voltaje de Operacion: 2,7V a3,3V. -
r0b329 Modulo LCD Corriente de Operacion: 5SmA (Backlight off), 20mA (Backlight on). - 5 Bs
Nokia5110 84*48 | Temperatura de Operacion: -10 a 70 grados Celsius. - Tamario: '
MODULOLED NoKIA 45x45x45 mm. - Controlador LCD: Philips PCD8544.
- Peso bruto (kg): 0,0700. - 20x2 Caracteres. - Interfaz 6800 4-bit
ROBOTICA EN BOLIVIA Parallel, 6800 8-bit Parallel. - 1C o equivalente AIP31066, HD44780,
KS0066, SPLC780, ST7066. - Dimension del contorno: 116,0 x37.0
rob334 Modulo LCD 20x2 [x12.5 mm. - Dot (Pixel) Tamafio 0,60x0,65mm. - Punto (pixel) Paso 70Bs
2002 fondo azul 0,65x0,70mm. - Paquete IC COB. - Corriente de luz de fondo (Typ): :
MODULO LCD 20x2 30mA. - Fuente de aimentacion (Typ): 5V. - Corriente de suministro
paraLCM (Max): 1800uA. - Temperatura de funcionamiento: -20 ?~ 70
?. - Temperatura de almacenamiento: -30 ? ~ 80 2.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Incluye Mo6dulo ESP8266 WIFI, puede conectar 5 clientes al mismo
= tiempo en el modo de AP. - Método de trabajo: Teléfono movil equipado
r0b338 Modulo Relé5V  lcon médulo Wifi. - El teléfono movil y e médulo Wifi estén equipados 29 Bs.

WIFI ESP8266

con WiFi ESP8266

con un enrutador y controlan el relé mediante la aplicacion. - Relé 5V
10A/250V AC - 10A/30V DC. - Software:

www.uctronics.com/download/U5432.zip




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo sensor de

- Chip principal: Sensor de gas LM 393, MQ135. - Voltge de
funcionamiento: DC 5V. - Con lasinstrucciones del indicador de salida
de sefid. - Salida de sefial dual (salidaanalogicay salidade nivel TTL). -
Lasefid desalida TTL validaes de bgjo nivel (luz de sefial de salida

rob342 ¥ |gas peligroso MQ- ||baja, ala que se puede acceder con el puerto 10 del microcontrolador). - | 18 Bs.
ROBOTICA e~ 1135 Salida anal gica con concentracion creciente, cuanto mayor seala
MODULO SENSOR g, ! g Fi
DE GAS PELIGROSO concentracion, mayor seralatension. - con alta sensibilidad y buena
selectividad para sulfuro, benceno, departamento de vapor, humo y otros
gases nocivos. - Tamafio: 36mm x 24mm x 25mm.
ROBOTICA EN BOLIVIA
&ets Modulo de
rob344 seguimiento de - Voltaje de funcionamiento: 5V. - Detector infrarrojo de 8 canales. 39Bs.
mobuLo DE__ | lineainfrarrojo
SEGUIMIENTO DE
LINEA INFRARROJO
ROBOTICA EN BOLIVIA
:\:ln‘? g;Jrlg cs)ensor - Ancho de la ranura de acoplamiento optico: 10mm. - Chip principal:
rob345 g LM393, Optoacoplador de tipo Groove H2010. - Voltge detrabgo: DC || 14 Bs.
fotoeléctrico H2010 2
ODUL . 5V. - Tamafo: 27,6mm * 20mm * 17mm.
SENSOR CONTEO | [P0 Opuesto
FOTOELECTRICO
ROBOTICQ EN BOLIVIA
X\, MAX9812
3 ;' ' Mi%?g:‘gndoe X - |C de amplificacion de microfono profesional, bajo ruido de salida. -
rob346 \‘%l 7 P2 Alta sensibilidad, gananciafija de 20dB, soporte de 3,3V y 5V de dos 35Bs.
@ | rlificador f deal i6n. - Voltgje: 3-5V. - Tamafio: 20 * 11
MODULO DE MAX9812 uentes de alimentacion. - Voltae: 3-5V. - Tamano: mm.
VOZ, MICROFONO
AMPLIFICADOR
ROBOTICA;EL\I BOLIVIA
gﬁ?ﬂ;&g’rﬂée - Voltge de entrada: 4,5-25V DC. - Capacidad de corriente de salida:
rob347 e 600mA por canal. - 1,2A corriente de salida pico (no repetitiva) por 20 Bs.
expansion L293D
o cand.
293D V1
PARA 2 MOTORES
ROBOTICA EN BOLIVIA
I ;'\)Ao(t)s#éioc’)m . - Tamario: 90 * 20mm. - Voltgje: 3,3V, 5V. - Puerto: anal dgico. -
rob350 A8 nosomar |egiizante salida Resistencia: 10K. - Plata_forma_' Para Arduino, paraMCU, paraARM y 19 Bs.
MODULO otro micro de un solo chip.
POTENCIOMETRo | Dual 10K

DESLIZANTE 10K




) IModulo sensor

- Este es el SparkFun RGB y sensor de gestos, un pequefio panel de
arranque que ofrece luz ambiental y medicion de color, deteccion de

rob351 el O proximidad y deteccion de gestos sin contacto. - Con este Sensor RGBy | 22 Bs.
9960LLC APDS- . :
MODULO 9960 de Gestos podras controlar una computadora, un microcontrolador, un
e ™ robot y més con solo deslizar tu mano.
ROBOTICA IEN BOLIVIA
‘ - Interfaz de alimentacion: Interfaz Mini USB. - Voltgje de suministro:
r0b352 == gﬂug?slglze[t)ﬁ;ﬁizg DC5V. - Entrada de audio: Bluetooth V2.1 - Audio Jack: 3.5mm. - 35 Bs
S orse s receptor " [Impedancia aplicable: 4-8 ohmios. - Tamario del tablero de PCB: 50 * )
TDA7492P AUDIO 40mm. - Peso: 11g.
BLUETOOTH 4.0
ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA c
‘ Encgc_ier L =l El codificador de disco codificado DZ186 20 contiene el sensor de
rob353 Codificado DZ186 . . 3Bs.
velocidad del motor paralavelocidad del robot.
Encoper |20 8p0y0s
DE DISCO CODIFICADO
DZ186 20 apoyos
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo MCP4725 |- Resolucién de 12 bits. - Interfaz 12C (estandar, rapido y de alta
rob354 de 12 bit de velocidad compatible). - Suministro de 2,7V a5,5V. - EEPROM interno | 13 Bs.
: resolucion para amacenar la configuracion.
MODULO MCP4725
DE 12 Bits
ROB\OTICA EN BOLIVIA
. Modulo Bluetooth | Consumo de energiaen espera ultra bajo 90uA ~ 400Ua. - Cobertura, d.e
hasta 60 metros. - Construido en la antena de PCB. - Entrada de energia:
rob355 4.0 HM-10BLE . = 39 Bs.
3,6V-6V DC (No puede mas de 6V). - Tamafio: 43 mm x 15 mm. - Color
CC2540 CC2541 _
MODULO BLUETOOTH azul. - Peso neto: 4g.
4.0 HM-10
ROBOTICA ENLIVIA
- Es paraM6dulo NRF24L01 de 8 pines. - Esta es una placa base simple
rob357 Modulo adeptador | o o s of médulo inalambrico NRE24LOL. - Chip AMS1117-3,3 7Bs.

MODULOADAPTADOR
PARA NRF24L01

para NRF24L01

integrado.




- Ancho de ranura: 5mm. - Salida obscurecida alta; salida sin

ROBOTICAESZY 1A obstrucciones bagja. - La salidadel comparador, la sefia eslimpia, la
s, 4 Modulo sensor de [forma de onda, la capacidad de conduccion, més de 15 Ma. - Voltaje de
rob360 @f’g@ ' velocidad funcionamiento: 3,3V-5V. - Lasadlidaen laforma: salidas de 15Bs.
MobUTe senson op | Optoacopl ador conmutacion digitales (O y 1). - Dimensiones de PCB de placas
OPTOALAPIRDOR pegueiias: 3,2 x 1,4 cm. - Usando un comparador de gran amplitud
LM393.
RoES . A .3,3V @ 40mA. - Velocidad de datos méxima de 250 kbps. - Salidade 2
mW (+ 3dBm). - Alcance de 120 metros. - Antenaincorporada. -
rob363 gﬂgr?]l\j:/c’l)Z(OBOErEe?rzoi Totamente certificado FCC. - 6 pines de entrada ADC de 10 bits. - 8 320 Bs.
" posomica || pines 10 digitales. - Encriptacion de 128 bits. - Configuracion local o
s o2 sobre el aire. - Conjunto de comandos AT o0 API.
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo transmisor |- Voltaje de funcionamiento 5V. - Corriente directa 30 ~ 60mA. -
rob364 Infrarrojo 38kHz || Consumo de energia 90mW. - Temperatura de funcionamiento -25° Ca || 10 Bs.
KY-005 80 ° C - Dimensiones 18,5mm x 15mm.
MODULO TRANSMISOR
INFRARROJO 38kHz
ROBOTICA EOLIVIA
rob366 > ||MOdulo detector de |- Voltgje de funcionamiento: 3,3V-5V. - Dimensiones 18.5 mm x 15mm. 19 Bs
~\vibracion KY-002 ||- Peso: 4g. - Sefial digital de salida. g
ROBOTICA
MODULO DETECTOR DE
VIBRACION (KY-002)
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo conversor
serial de RS232 - Chip central: CP2102. - Tamafo: Placa de circuito de solo 3,1cm X
rob368 35Bs.

MODULO
USBTTL a RS485

USB TTL aR485
(CP2102)

1,8cm. - Compatibilidad de 3,3V y 5V.




ROBOTICA EN BOLIVIA

& Modulo conversor

¥, | serial de USB a

- Esténdar: estdndar USB2.0, compatible con versiones anteriores, en
linea con el esténdar RS485. - Control de direccion: € uso de control
automatico de flujo de datos, auto distinguir y controlar la direccion de
transferencia de datos. - Baudios: 300-9216000bps, detectando
autométicamente la vel ocidad de datos de la sefial en serie. - Capacidad

aees RS485 TTL de carga: soporte multipunto, cada convertidor permite conectar €l LIS
IMoptio M Interface FT232RL ||dispositivo de interfaz RS485 32. - Dispositivos de soporte con interfaz
USB a RS485 R$485: camaras de vigilancia, dispositivo de captura de video, maquina
de asistencia de huellas dactilares, PBX, maguina CNC,
microcontrolador, etc.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Voltaje de suministro: DC 12-24V. - Chip: 2 x TPA3116 - Tipo de
Modulo canal: 3 canales (canal izquierdo, canal derecho, subwoofer). - Potencia
10b370 Amplificador de | de salida: 50W * 2 + 100W * 1 Subwoofer. - Salida de salida: 4-8 ohm. - 190 Bs
7 poder TPA3116D2 ||Salidade audio: Terminales. - Rango de respuesta de frecuencia: 14-100 )
AMPLIFICADOR | 2X50W +100W KHz. - SNR: 100dB. - Frecuencia de conmutacion: 1,2MHz. - Tamafio
TPA3116D2 2 x 50W de placa PCB: 100 * 70 * 30mm. - Peso: 113g.
I P -V oltaje de funcionamiento del médulo: 4,5-5,5V. - Caida de presion del
A Modulo encoder tubo de lanzamiento: Vf = 1,6V. - Launch Tube Current: If 20mA. -
&)\% ) |[fotoeléctrico HC- ||Salidade sefial: A, B doslineas, Nivel de potenciaTT; - Resolucion:
rob371 _ 020K doble 0,01mm. - Frecuencia de medicion: 100KHz. - Diametro del disco: 16 Bs.
\/ rosomca | medicion velocidad ||[24mm. - Diametro interior del disco: 4mm. - Resolucion del codificador:
MODULO ENCODER |(par) 20 lineas. - Configuracion del sensor de medicion de velocidad: medir la
velocidad del motor delalinea 1.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Chip principal: S50. - Capacidad de almacenamiento: 8Kbit, 16
. particiones, cada particion con 2 contrasefias agrupadas. - Tamario: 30 *
r0b372 - ||Llavero RFID NFC |40 * 3r_nm._- Frecuenciade oper_aci én_: 13,56 MHz. - Vd _oci dad de 2 5Bs
; TAG 13,56Mhz comunicacion: 106K Boud. - Distancia de lecturay escritura: 2,5 ~ ; :
LLAVEng‘ 10cm. - Tiempo de lecturay escritura: 1 ~ 2 ms. - Temperatura de
13,56 Mhz funcionamiento: -20 ? ~ 85 ?. - Resistencia:> 100,000 veces.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Chip principal: S50. - Capacidad de almacenamiento: 8Kbit, 16
) particiones, cada particién con 2 contrasefias agrupadas. - Tamafio: 30 *
r0b372a. ~|Llavero RFID NFC |40 * 3mm. - Frecuencia de operacion: 13,56 MHz. - Velocidad de 2 5Bs
; TAG 125K hz comunicacion: 106K Boud. - Distanciade lecturay escritura: 2,5 ~ ' )
LLAVERS??H;" 10cm. - Tiempo de lecturay escritura: 1 ~ 2 ms. - Temperatura de

125Khz

funcionamiento: -20 ? ~ 85 ?. - Resistencia:> 100,000 veces.




ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA

Modulo Relé con

- Voltaje de lafuente de alimentacién: 5VDC. - Corriente: méas de

rob375 diodo Fotoseasibie 100mA. - Diodo sensible alaluz inducido intensidad de laluz. - Carga: 20 Bs.
-4 10A 250VAC o 10A 30VDC.
MODULO RELE CON
DIODO FOTOSENSIBLE
ROBOTICA E!lBOLIVIA
(((///A\\) \
( )\
\__7/ Cable EMG-ECG- : e _ <l .
rob376 = EKG 55cm Longitud de linea: 55 cm (Error: = 5 cm). - Tipo hebilla. 32 Bs.
CABLE
EMG/ECG/EKG
ROBOTICA EN BOLIVIA
;# L % Electrodo ECG
rob377 < (o Gro OFY>" | Compatible ECG, EMG. 4Bs.
ROBOTICA
ELECTRODO
ECG
ROBOTICA E BOLIVIA
r0b380 Control remoto de ||- Color: Negro y plata. - Tamafo: 5.5 x 3 x 1.3cm. - Frecuenciade 39 Bs
N\ - 433Mhz en llavero |trabajo: 433Mhz. - Distancia: Hasta 100 metros. '
CONTROL REMOTO
433Mhz
ROBO‘I;LCA EN BOLIVIA
e - Voltaje de Alimentacion: 5.5-27V. - Limite de Corriente: 43A. -
Modulo puente H ' M ey 9 i
Consumo de corriente inactivo: 7 uA a25°C. - Proteccion contra sobre-
rob385 BTS7960 de alto . . . g 65 Bs.
oder 43A voltge. - Apagado por c_alda devoltge. - Ci r_cwto de Control con
rosuo L ronch (i entradas TTL. - Compatible con PWM superior a 25K Hz.
BTS7960 - 43A
ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA
NheclllS recehicr - Tamafno de PCB: 1,5* 1,9 cm. - Voltaje de trabgjo: 5V. Salida: - Salida
rob392 ep de alto nivel cuando se recibe sefia laser. - Nivel de salida bajo cuando 15Bs.

_——

MODULO RECEPTOR
LASER NO-MODULADOR

laser no-modul ador

No se recibe sefial 1&ser.




ROBOTICA EN BOLIVIA
9 i rosomica

Modulo de sensor

- Amplio rango de deteccion, mayor a 120°. - Salidas: Digital y Analoga.

rob394 de fuego (llama) de |- Nimero de salidas: 5. - Voltgje de funcionamiento: 3,3V - 9V. - 45 Bs.
5 canales Longitud de onda: 700nm - 1100nm.
MODULO SENSOR DE
FUEGO 5 CANALES
ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA
Modulo Relé sensor | - Voltgje de alimentacion: 3,3~5 VCD. - Voltaje Bobina Relé 5VDC. -
rob395 deflama(fuego) ||Voltge de suministro: 250VAC/125VAC 30 VCD a 10A. - 35Bs.
5 paraincendios Dimensiones: 50 x 26 x 17mm. - Peso: 17g.
MODULO RELE CON
SENSOR DE FUEGO
B Kit modulo
(0b396 HX711AD + - Didmetro 10cm. - Rango méximo: 5K g. - Precision de calibracion: 1G. - 100 Bs
Sensor depesgje || Sefid de salida: sefial digital. '
KIT DE PESAJE CON 5Kg
MODULO HX711AD
& Kit médulo
o HX711AD + - Diametro 10cm. - Rango maximo: 20K g. - Precision de calibracion: 1G.
ety D) sensor de pessie |- Sefial de salida sefial digital. Lz
KIT DE PESAJE CON ZOKg
MODULO HX711AD
ROBOTICA E BIVIA
= " Modulo - Chip MT8870 decodificador de frecuencia. - Interfaz de entrada de voz
r0b410 decodificacion de |/incorporada parala conexion a tel éfonos moviles mediante un cable 29 Bs
voz MT8870 estéreo de 3,5 mm. - A bordo de cinco luces LED, conveniente para '
wopuiogomcAIDTMF comprobar €l estado de salida. - Tamafio de PCB: 26,5(mm) x 24,5(mm).
DEVOZ MT8870 DTMF
- Potencia: Hasta 220V (5A ~ 10A). - Frecuencia de CA: 50/60Hz. -
ROBOTICA EN BOLIVIA . . . Lo
TRIAC: BTA16 - 600B. - Optoacoplador de aislamiento. - Nivel [6gico:
Modulo Dimmer de |3,3V/5V. - Nivel de punto cero de ldgica. - Nivel 16gico de modulacion
rob411 luz AC paracontrol |(DIM/PSM) ON/OFF TRIAC. - Corriente de sefial> 10mA. - Ambiente: -| 60 Bs.

AC CONTROL PWM

PWM

Para uso interior y exterior. - Temperaturas de funcionamiento: -20 ° C a
80°C. - Humedad de funcionamiento: solo ambiente seco. - Cumple con
ROHS3.




ROBOTICA EN BOLIVIA

7 |IModulo convertidor

- M6dulo de comunicacion MAX485. - Voltaje de alimentacion: 5V. -

oo :\QA&)E;;S kL Transferencia maxima de hasta 2,5mbps. - Medidas: 44 x 14mm. 2
MODULO CONVERTIDOR
MAX485TTL A RS485
ROBOTICA EN BOLIVIA
P2 Modulo CP2102 |- CP2102 original abordo. - Compatible con Mac, Linux, Android,
rob413 B USB aTTL Micro |WinCE, Windows 7/8/8.1/10... - Modo de 3 potencias: salidade5V, 36 Bs.
MoDULO cp2102 |USB sadlidade 3,3 V o aimentado por la placa de destino (3,3V a5V).
TTL l\lljllngl-(\) uUsB
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modllchorade o Tamario: 56* 21* 11mm. - Color: rojo, amarilloy verde. - LED: 5mm *
rob414 3 3. - Brillo: brillo Normal - Voltgje: 5V. - Entrada: salida de sefial Digital. | 7 Bs.
seméforos con LED i . , .
N - Interfaz: control rojo catodo comun amarillo-verde.
MODULO SENAL
DE SEMAFOROS
- Es una solucion integrada de sensor de pulsioximetriay monitor de
ROBOTICA EN BOLIVIA frecuencia cardiaca. - Procesamiento de sefial para detectar oximetria de
ol =S ] pulso y ratesignales de corazédn. - LaMAX30100 operacon 1,8V y 3,3V
BEEY Modulo Oximetro E L i ,
£ de suministro de energia. - Se puede apagar através del software con
rob417 de pulso . . . X 30Bs.
MAX 30100 poca corriente de espera, o que permite que la fuente de alimentacion
ROBOTICA permanezca conectado en todo momento. Aplicaciones: - Dispositivos
MODULO OXIMETRO , ' - ] : 4 i |
DE PULSO MAX30100 de tecnologia de vestir. - Fitness asistente dispositivos. - Supervision
médi ca dispositivos.
- El principio de dispersion laser paralograr una medicion precisa. - Tasa
ROBOTICA EN BOLIVIA :
— de alarma de error cero. - Respuesta en tiempo real y soporte para
» (Modulo de sensor | jadquisicion continua. - Tamario de particula de resolucion minima
rob418 " ||de polvo laser 0.3um. - La nueva estructura de patente, seis gama completa de blindaje, | 200 Bs.
m‘\m““ PM S5003 rendimiento anti-jamming més fuerte. - Ladireccion de entrada es
MODULO SENSOR DE

DE POLVO PMS5003

opcional, €l uso de una amplia gama de usuarios sin la necesidad de
disefio de ductos.




ROBOTICEN BOLIVIA

- Emisor infrarrojo: 940nm. - Distancia: hasta 2000mm. - Direccién 12C:
Programable. - Fuente de luz VCSEL (Vertical-cavity surface-emitting
laser = Laser de emision de superficie de cavidad vertical). - Sensor de
rango con avanzado Microcontrolador. - El chip mide sdlo 4,4 x 2,4 x

5 ModuI(_) VL53I.‘ ThK 1,0mm. - Mide rango absoluto hasta 2 m. - El rango reportado es
rob423 - sensor infrarrojo | ’ = ol . 60 Bs.
ROBOTICA W independi en'Fe de _Iz_a reflt,actlwdad del objetivo. - Seguro pafa_el 0jo
MODULO VL53L0X humano. - Dispositivo |aser de clase 1 que cumple con la Gltima norma
LASER DE VUELO IEC 60825-1: 2014 - 3 edicion. - Interfaz 12C para control de
dispositivosy transferencia de datos. - Pines de entrada salida de uso
general Xshutdown (parareinicio) e Interrupt (interrupcion).
- Voltaje de funcionamiento: 3,7 V bateriade litio 600MA o0 5V fuente
ROBOTICA EN BOLIVIA de aimentacion USB. - Chip: GPD2846A. - Chip huella: SOP16. -
; Modulo Tamario de PCB: 34,23 MM * 22,33 MM * 1 MM. - Con mono mixto de
r0b426 decodificador MP3 |2 W. - Con fuente de alimentacion, puede jugar autométicamente. - Con 15 Bs
- 3,75V de indicador LED. - Apoya M P3 reproduccion de formato. - Soporta USB '
oD o oricapog | AllMENtaCiON Modo de audio. - Admite 3 tipos de chip deradio FM: RDA5807,
MP3 - 3,75V BK1080 y RTC6207E. - No admite control remoto infrarrojo. - No
admite el modo de dispositivo USB.
ROBOTICA EN BOLIVIA
oF Modulo - Rango de temperatura de medicién: -200 ° C a1350 ° C. - Interfaces
r0b428 MAX31855 tipo-K |SPI, transmision de alta velocidad. - El voltaje de entrada: 3-5V DC. - 50 Bs
Termopar Valor de temperatura de salida digital directa, sin amplificadores, sin i
'T"i',%[.’ﬁ ﬁ(ﬁ (thermocouple) ADC. - Resolucion de 14 bits, precision de temperatura de 0,25 grados.
roBoTICR\ . Frecuencia: 125K hz. - Admite LEM 4001, 4100 o su tarjeta de
Lector RFID USB identificacion compatible con RFID. - Lealos primeros 10 digitos de la
rob430 tarjeta de proximidad / RFID. - Soporta Windows95/98/2000/X P/7/8. - 65 Bs.
Jr308 125KHz . s :
2 n0BOTICA Conectay reproduce. - Condiciones de trabgjo fiables. - Alimentado
LA A directamente desde USB, no necesita fuente de alimentacion externa.
RBICA N BOHVIA - LM 358 chip abordo. - 100 gananciadel disefio del circuito. - 10K de
7 Modulo de . N ) N .. .
amplificador res st(,anu agustable a pordo, puede a ustar I.a ampl iacion. - I ndicador de
rob431 energiaabordo. - El chip ha conducido al pin principal pudiendo ser 18 Bs.

MODULO AMPLIFICADOR
OPERACIONAL XD-21 LM358

. loperacional XD-21

LM358

directamente sefides de entraday salida. - Latensiéon de trabgjo: 5 -
12V. - Tamano: 32.7mm* 13.3mm.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo Mini 360

- Tipo: mini-360. - Voltge de entrada: 4,75-23V. - Tension de salida: 1-
17V. - Corriente De Salidamaxima: 3A. - Transformar La Eficiencia

rob434 otencia baiada méxima: 96%. - Frecuencia de conmutacion: 340 KHz. - Tasade 14 Bs.
@Y osonca P 9 Regulacion de carga: + 5%. - Tasa de Regulacion De voltaje: + 5%. -
7T d L Tamario del médulo: 17x11x3.8mm.
ROBOTICA EN BOLIVIA
1 | Modulo convertidor |- Tension de entrada: 0,9-5V DC. - Mini Control PFM. - Tension de
rob435 288 decarga0,9V-5V a |sadlida 5V DC. - corriente de salida: 500-600mA. - Alta eficienciade 9Bs.
ap— YY) conversion, maximo a 96%.
MODULO CONVERTIDOR
DE CARGA 0,9V-5V a 5V
- Voltgje de lafuente de alimentacion: 5-7V. - Temperatura de
ROBOTICA EN BOLIVIA g . -
funcionamiento:-10-65 grados centigrados. - El mayor consumo:
Modulo PM2.5 ¢ . = ! ,
GP2Y 1014A UOE corriente de Zme_;L - Vaor minimo de detecci on de_ par_tlcul as. _0,8 _
rob436 micras. - Sensibilidad: 0,5 V/(0,1 mg/m3). - Aire Limpio voltaje medio: | 60 Bs.
sensor humo de . : I
mosomca | nolvO 0,9 V valorestipicos. - Temperatura de funcionamiento:-10 - 65. -
PM2.5 GP2Y1014AUOF Temperatura de almacenamiento:-20 - 80. - Tamario: 46mm x 30mm X
17,6mm. - Peso: 100g.
ROBOTICAV EN BOLIVIA
@\\ Termopar de - Longitud de linea: 1m. - Rango de temperaturade 0 ~ 600 ° C -
rob438 temperaturatipo K ||Didmetro interior: 4mm. - Didmetro exterior: 6,5mm. - Interface Interfaz | 30 Bs.
no con cable delahorquilla: €l rojo es positivo, € azul es negativo.
T hermocouple” TIPOK
ROBOTICA EN BOLIVIA Termo ar de
; U erfiréieTi oK | Sonda de temperaturatipo K con miniconector. - Rango de
7 P P temperatura: -40 a 250 grados C°. - Mini conector tipo K. - Compatible
rob439 5 sondade g ' : s 14 Bs.
/ con lamayoria de los medidores que tienen lafuncion de temperatura
. roBomicA ||{emperatura con ;
Tipo K.
e peon_ " C2b0le
ROBOTICA EN BOLIVIA - Modulo MPU-9250 (acelerador de 3 g es, giroscopio de 3 gjesy
B IModulo magnetometro de 3 ges). - Chip: MPU9250. - Voltaje de potencia:
rob440 &l [magnetometro 3~5V. - Modo de comunicacion: 12C / SPI; Rango de giro: +/- 250, +/- 44 Bs,

MODULO MAGNETOMETRO
9DOF MPU 9250

9DOF MPU 9250

500, +/- 1000, +/- 2000dps. - Gama del acelerador: +/- 2G, +/- 4G, +/-
8G, +/- 16G. - Rango del magnetometro: +/- 4800uF. - Espacio entre
pines. 2,54mm. - Tamafno: 15mm * 25mm.




ROBOTICA EN BOLIVIA

- Escalalafrecuencia de salida. - Opera desde una sola fuente de
alimentacién de 2,7 a5,5V. - Pin de apagado de funciones. - Error no

AL o S lineal de 0,2% a 50 kHz. - Alta Resolucion de conversion delaintensidad
rob442 color GY-31 . ) p . . 32 Bs.
de luz afrecuencia. - Modo de bajo consumo de energia. - Leds incluidos
TCS230 TCS3200 e : .
A S SOR DE en el PCB parailuminar el objeto areconocer. - Se comunica
COLOR GY-31 TC5230 directamente con un microcontrolador (PIC, Arduino, etc.)
- Basada en FT323RL de FTDI paramayor estabilidad en las
comunicaciones. - Soporta programacion y comunicacion de modulos
inaldmbricos XBee y compatibles. - Puede funcionar como unainterfaz
Modul o adaptador ; : '
PC- Xbee. - Funcionamiento con chipsde 5y 3,3V con solo mover un
rob448 USB - FT232RL : p . & . s 50 Bs.
B s switch. - Zocalo para Xbee incluido en latarjeta, cuenta con boton de
ADAPTADOR USB P reset para el modulo Xbee. - Puede funcionar como programador de
e AVR con AVRDude, Ideal paragrabar € bootloader en chips
ATMEGA. El PCB cuenta con espacio para colocar € header para | SP.
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo - Voltaje de funcionamiento: 3,2-5,3VDC. - Corriente de
r0b449 ol o funcionamiento: MA (max.). - Corriente de la unidad desde €l pin SIG: 60 Bs
4,3mA (@ VCC=5YV). - Peso delacarga: 1 KG/10 N (méximo). - j
&Y DC5V/10N o) .
‘oo e Nivel activo: alto nivel (3,0-5,5 V).
DC5V /10N
- Formato del pin de activacion: pulso digital de 10uS. - Frecuenciade
sonido: 40 kHz. - Echo Pin Salida: 0-Vcc. - Echo Pin Formato: la salida
ROBOTICA EN BOLIVIA . 0
) = e es DIGITAL y directamente proporcional con rango. Veanuestra
Modulo iraitico férmula de conversion abgjo. - Rango de medicion: 2cm a~ 4,5m. -
rob450 HY-SRFO5 Resolucion de lamedida: 0,3cm. - Angulo de medicion: hasta 15 grados. | 17 Bs.
ROBOTICA - Velocidad de medicion: 40Hz. - Voltaje de suministro: 4,5V a5,5V. -
MODULS Yo OnICO Corriente de suministro: 10 a40mA. - Conector: Conector macho
estandar de 5 pines gue puede conectarse directamente a placas o
protoboard.
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo controlador |- VVoltaje de Operacion: 2,5V ~ 12V DC. - Corriente de operacion:
rob451 puente H L9110 800mA (por canal). - Corriente pico méx: 1,5A. - Diodos de proteccion 13 Bs.

MODULO CONTROLADOR

PUENTEH-L9110L9110S

L9110S

internos.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Sensor de imagen

- El rango de medicion de temperatura del sensor de imagen térmica
infrarroja AMG8833de0° Ca80 ° C. - Precision de +-2,5 ° C. Puede
detectar humanos desde 7 metros (23 pies) de distancia. Con una
velocidad maxima de marco de 10Hz, esideal paracrear tu propio

rob458 - térmicainfrarroja || detector humano o mini camara térmica. Podemos usar este avance 230 Bs.
AMGB8833 codigo de fuente abierta de compatibilidad de hardware (sensores que se
B och comunican através de |2C) o en Pi usando PythonEn Pi, con la ayuda
del procesamiento de imagenes de la Biblioteca SciPy python, podemos
insertar la cuadricula 8x8 y obtener buenos resultados.
- Tamaiio de PCB: 2 * 3,3cm. - Potencianominal: P = Ul; 100w = 220V
ROBOTICA EN BOLIVIA * 0,45A. - Modelo: modulo de atenuacion 100W. - Potencia nominal:
Kit modulo 100W. - Adecuado para motores de corriente alterna por debgjo de 100
r0b462 g Dimmer de W, control de laluz de atenuacion, etc. (las lamparas de ahorro de 20 Bs
@ regulacion de energia no son compatibles). Listado: - 1 x PCB. - 1 x WH149-500k con '
it mone ommier | VE€/0Cidad 100W pptgnu qmetro mterruptor.. -1 X tapa del potenciometro. - 1 x DB3 diodo
100w bidireccional. - 1 x 2k resistencia 0.25W. - 1 x MAC97A6. - 1 x 104
630V CBB capacitancia.
ROBOTICA EN BOLIVIA
, - Tamario de la antena: aprox. 25* 25mm. - Tamafio del modulo: aprox.
. Modulo Ublox Neo j .
rob464 e \ / 8M GYGPSV1 25* 36* 6mm. - Peso neto: aprox. 16g. - Peso bruto: aprox. 37%. - 110 Bs.
m Montge: aprox. 3mm. - Latasa de baudios predeterminada: 9600.
MODULO GPS UBLOX
NEO 8M GYGPSV1
Comunicacion seria. Voltge de aimentacion: (3.5—-5)VDC. Antena
S AT ceramica activaincluida. LED indicador de sefial. Tamario de antena
22x22mm. Tamario de modulo 23x30mm. BAUDRATE: 9600.
Modulo GPS Ublox EEPROM pa.1ra guadar conflgu_rr?m On de parametros. Sistema de_ N
rob464a Neo 6M coordenadas: WGS-84. Sensibilidad de captura -148dBm. Sensibilidad 60 Bs.

MODULO GPS

UBLOX NEO 6M

de rastreo: -161 dBm. Méxima altura medible: 18000. Maxima
velocidad 515 m/s. Exactitud: 1micro segundo. Frecuenciareceptora: L1
(1575.42 Mhz). Codigo C/A 1.023 Mhz. Tiempo deinicio primera vez:
38s en promedio. Tiempo de inicio: 35s en promedio.




ROBOTICA EN BOLIVIA
~ N

- Rango de control: -50 110°C. - Resolucion: 0,1°C. - Precision dela

S b\ odulo termostato medicion: 0,1°C. - Precision de control: 0,1°C. - Histéresis: 0,1 °C. -
rob465 N W1209 DC 12V Frecuencia de actualizacion: 0,5S. - Voltgje de entrada: DC 12V. - 35Bs.
Sensor: NTC (10K 0.5%). - Sensor a prueba de agua Humedad: 20% -
o e 85% Tamafio: 48x40mm.
cosomcam L - Materia: Plastico. - Rango de temperatura-50 ~ 110C. - Precision de
™5 temperatura+ 0,1C. - Precision de medicion £ 0,2C. - Medida de entrada
m= Termostato XH- NTC 10 K L = sondaimpermeable de 1M. - Entrada de alimentacion de
rob466 i A (W3001 DC 12V 12V. - Potenciade salida: 120W (240W / 1500W para otros 2 modelos). | 50 Bs.
R [mncn 120W Digita - Tipo de salida: Salida directa. - Capacidad de salida: Hasta 10A. -
TBC 12V 120W Digital Alturadeinstalacion: 73mm (aperturade 4 mm). - Tamafio:
61*45* 31mm.
ROBCAN b - Frecuencia de transmision 315Mhz. - Esquema de modulacion: ASK. -
X > Modulo RF Encoder en el transmisor: PT2264. - Decoder en el receptor: PT2272. -
rob467 315MHZ con Direccion configurable por el usuario en transmisor y receptor. - 39Bs.
[lavero de 4 botones|Longitud de direcciéon: 8 bits. - Varios dispositivos pueden operar en €l
MO NS Pr e iz mismo espacio sin interferirse.
ROBOTICA EN BOLIVIA
i - Dimensiones: Placa de emision de 3,5* 7cm - Tablero receptor
i [ Modulo control K. - :
r0b468 ¥ remoto RE de 2y 4 2,6_ 4,3cm. . Frecuenqa._ 2™ H_Z/4OM hz. i voltgje de laplacade 20 Bs
e emision: 3-4,5V. - Recibir voltgje de trabgjo de laplaca: 4,5V-6V. - g
O KTROL REMOTORF Tablero recibido SALIDA: 4 lineas, 2V-3,5V.
DE 2Y 4 CANALES
- Suministro de voltge: entrada de 9-12V CC. - Formas de onda:
cuadrado, senoidal y triangular. - Impedancia: 600 Ohm + 10%. -
ROBOTICA EN BOLIVIA 3 .
o2 S S . Kitrmsdiin Frecuencia: 1Hz - IMHz. ONDA SINUSOIDAL - Amplitud: 0- 3V a
ety - comfgle entrada de 9V DC. - Distorsion: menos del 1% (a1 kHz). - Planitud: +
rob472 =1 g , 0.05dB 1Hz - 100kHz. OLA CUADRADA - Amplitud: 8V (sin carga) 69 Bs.
XR2206 Salida - .
1HZ-1IMHZ en entradade 9V DC. - Tiempo de subida: menos de 50 ns (a 1 kHz). -

ROBOTICA
KIT GENERADOR DE
SENAL XR2206

Tiempo de caida: menos de 30 ns (a1 kHz). - Simetriac menos del 5% (a
1 kHz). ONDA TRIANGULO - Amplitud: 0 - 3V aentradade 9V DC. -
Linealidad: menos del 1% (hasta 100 kHz) 10mA.




ROBOTICA EN BOLIVIA

- Controlador de placa de controlador sin escobillas DC 7V-12V para
motor de disco duro 3/4 cable. - Materia: pléstico y componentes

Tarjeta eléctricos. - Color: verdey negro. - Laplacadel controlador puede
rob474 controladorapara ||manejar motores sin escobillas del disco duro, motor sin escobillas de 50 Bs
¥ motor Brushless 7- |CD-ROM, etc., el micro de 3 0 4 hilos. - Tiene proteccion de voltaje '
OBOTICAS 12v inverso, proteccién contra sobre corriente, control de inversion de fase. -
TARJETA CONTROLADORA 5 . . b
PARA MOTOR BRUSHLESS Voltge del controlador: DC7-12V. - Voltge de trabagjo: =1,2A. - Ajuste
de velocidad: 0% -100%.
- Frecuencia: 125KHz. - Velocidad en baudios: 9600. - Tipo de interfaz:
ROBOTICA EN BOLIVIA Nivel TTL Formato RS232. - Voltgje de funcionamiento: CC5V (+
5%). - Corriente de trabajo: 50mA. - Rango de recepcion: 20-50mm
Modulo lector 4 i .
- (dependiendo de la antena, latarjetay el entorno circundante). -
rob477 RFID 125KHz 3 : | 35Bs.
Temperatura de trabgjo: -10 ? ~ + 70. - Temperatura de almacenamiento:
EM4100 RDM6300 . e, 2 ~
B OWOTICA. -20 ?~+ 80 ?. - Humedad relativa méxima: 0 a 95%. - Tamarfio de la
125KHz EM4100 RDM6300 bobina: 46mm * 32mm * 3mm. - Tamafio del médulo: 38,50mm *
19mm * 9mm.
RO A . Doble Puente H. - Circuito Integrado L298N. - Voltagje 16gico: 5V. -
Modulo L298N 2 |Voltaje de operacion: 5 - 35V. - Corriente control: 0 - 36mA. - Mé&xima
rob481 motores Puente H ||corriente de operacion: 2A (por motor). - Temperatura de operacién: -20 | 32 Bs.
ROBOTICA nuevaversion to +135 C. - M&xima potenciaadisipar: 25W. - Dimensiones:
NUEVAVERSION 53x59x30mm.
., - El uso del interruptor de angulo de alta sensibilidad Sw-520d como
sensor. - Lasalidadel comparador, la sefia estalimpia, laformade onda
) Modulo de sensor | |es buena, la capacidad de conduccién es fuerte, superalos 15mA. -
rob482 A deinclinacion Voltage de funcionamiento 3,3V-5V. - Formade salida: salidade 11 Bs.
nosonca 2% | SW520D conmutacion Digital (0y 1). - Orificio de perno fijo para una facil
T instalacion. - Placa pequefia tamafio PCB: 3,2cm x 1,4cm. - Comparador
de gran tension LM 393.
- Potencia: 150W. - Voltgje de entrada: DC12V. - Voltgje de salida: AC
ROBOTICA EN BOLIVIA 0-110V-172V-200V-220V. - Corriente de reposo: aproximadamente
T 0,05A. - Forma de onda de salida: onda cuadrada de atafrecuencia. -
| {Ergetspr Boost Frecuencia de salida: aproximadamente 20 kHz. - Proteccion: ninguno
rob485 transformador 12V ey ' - IhGUNo. 114 40 B,

INVERSOR BOOST
12V DCa 220V AC

DCaZ220Vv AC

Cableado de salida de los siguientes voltgjes: - VO - V2 =110V - VO -
V3=175V -V0-V4=200V - VO-V5=220V - V5-V4 =20V - V5 -
V3=45V -V5-V2=110V -V4-V3=28V -V4-V2=90V - V3-
V2 =62V




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo sensor PIR

-V oltaje de Operacion: 4-28V. - Corriente de Operacion: 2,8mA (tipica);
3mA (max). - Distancia de Deteccion: 5-7m. - Potencia de Transmision:
20mW (tipica); 30mW (max). - Voltagje de Salida: 3,2-3,4V. - Capacidad

rob488 ' ; Egﬁ;g]sm de Corriente del Voltgje de Salida: 100mA.. - Modo de Disparo: 13 Bs.
ST repeticion de disparo. - Nivel de SalidaBagjo: 0V. - Nivel de Salida Alto:
N o oot 3,3V. - Temperatura de Operacion: -20° a80° Celsius. - Temperatura de
almacenamiento: -40° a 100° Celsius.
ROBOTICA EN BOLIVIA -Voltaje de alimentacion: 2,0 a5,5V. - Consumo de corriente: 150 pA. -
Tasa de datos programable: 8 SPS a 860 SPS. - Interfaz 12C, direcciones
Modulo CIMCU- ) . . . .
b seleccionables por pines. - Oscilador interno. - PGA interna. - Cuatro
rob489 ADSI1115 16 bits : . 60 Bs.
convertidor ADC entradas de un solo extremo o dos diferenciales (ADS1115). -
Comparador programable (ADS1114 y ADS1115) - Temperaturade
CJMCU-ADS1115 funcionamiento: -40 ° C a+ 140 °C.
- Voltgje de lafuente de alimentacion: 3,2V - 55 V. - Distanciade
comunicacion predeterminada: aproximadamente 600 m (la distancia de
ROBOTICA EN BOLIVIA comunicacion se puede gustar hasta 1000m, velocidad en baudios de
Modulo aire 5000 BPS). - Corriente inactiva predeterminada: 16ma. - Tamafo
rob493 inalambrico del médulo: 27,8mm * 14,4mm * 4mm. - Rango de frecuencia de 50 Bs
; 433Mhz HC-12 funcionamiento (433,4 473,0 MHz, hasta 100 canal es de comunicacion) )
MODULO INAOBOTICA | S| 4463 1000m. potencia méX| ma de 100mw (se puede configurar). - M <_5dulo que admite
433Mhz HC-12 514463 1000m actualizaciones de software. - Configuracién predeterminada de fébrica:
modo de trabajo FU3, velocidad en baudios 9600 BPS, canal de
comunicacion CHOO01 (433,4 M).
ROBOTICA EN BOLIVIA - Tipo: Sensor de temperatura sin contacto. - Modelo: MLX90614. -
Modulo sensor de . L . -
e Voltgje de Operacion: 5V. - Rango de temperatura ambiente de trabajo: -
rob494 infrgrro'o GY-906 40° hasta +170°. - Rango de temperatura de objeto: -70° hasta +380°. - 85 Bs
: M LX9(;614 o Precision: £0.5°C. - ADC incorporado de 17 bits. - Salidade PWM: 10 i
MoDULD ERITCA tactil bits. - Protocolo de comunicacion SMBUS (12C). - No necesita

IR GY-906 MLX90614

componentes adicionales.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo de
corriente de voltaje,

- 4--20ma: 0--2.5V rango: J1 1, conexion corta de 2 pies, conexion corta
de 3, 4 pies. - Rango de 0--3,3 V: J1 1, 2 pies de distancia, 3, 4 piesde
distancia. - Rango 0--5.0V: J1 1, conexion corta de 2 pies, conexion
cortade 3, 4 pies. - Rango 0--10.0V: J1 1, conexion cortade 2 pies, 3, 4

jopeee Caride ;gr[:;lleg_lg %r\/(jg pies de distancia. - 0--20ma 0--3,3 V rango: J1 1, conexion corta de 2 25 Bs
MODULO DE CO- | £\//0-10V/ pies, conexion cortade 3, 4 pies. - Rango 0--5.0V: J1 1, conexion corta
RRIENTE DEVOLTAJE de 2 pies, conexion cortade 3, 4 pies. - Rango 0--10.0V: J1 1, conexion
cortade 2 pies, 3, 4 pies de distancia.
ROBOTICA EN BOLIVIA
Y4 Modulo elevador de |- La corriente de salidamaxima: 2A. - El voltgjedeentrada: 2V ~24 V.
rob506 nosonch »||voltaje MT3608 2A |- Voltaje de salida méximo: 28 V. - Eficiencia: Max 93%. - Tamafio: 36 | 10Bs.
mr36082A % |DC-DC mm* 17mm* 14mm.
MODULO ELEVADOR
DE VOLTAJE
rosoTieR Sy XH-W1219 Control | Rango de Control: -50 ~ 110?. - Precisién de Control: 0,1 ?. - Entrada
\ Dig;tal De OO 4o medicion: NTC10K, sensor de tipo impermeable L = 0,5 M. - Voltge
rob507 S de entrada: DC12V. - Tipo de sdlida: salidaderelé max. 10A. - Iniciode || 55 Bs.
B || Temperatura Con : y iy : g
18 CoNTROL Rl & retardo: 0-10 minutos. - Correccion de temperatura: -10 ~ 10?. - Tamaiio:
DIGITAL DE TEMPE- 60,2 x 43,9 x 15,5mm. - Peso: 27,5g.
- Voltaje de alimentacion: 5V DC. - LEDs RGB individual mente
ROBOTICA EN BOLIVIA direccionables. - Control de color de 24 bits (PWM de 8 bits por canal);
Matriz de i 3t 16.58 millones de colores por pixel. - Interfaz digital de control de un
solo cable. - Cada LED RGB consume aproximadamente 60 mA a5V ;
rob508 RGB de 8x8 . . g N 50 Bs.
WS2812 con rojo, que y azul en €l brillo completo. - Angulo de vision: 120
MATRIZ DE LED'S gradOS. : RO] O: (620'625nm) @ 390-420mcd. - Verde: (522-525nm) @
RGB 8x8 W52812 660-720mcd. - Azul: (465-467nm) @ 180-200mcd. - Tamario de la
placa: 65 x 65mm.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Rango adecuado: 3.6V 0 3.7V (parabateriadelitio cuyo voltaje
D ModuGtE nominal sea e antes_ menc_i onado, incluidas baterias de p_oI imero delitio
0509 & | proteccion 65 18650 0 26650). - Dimensiones: 50 x 32 x 3mm. - Materia: Metal. - 20 Bs.

MODULO DE ROTEC-
CION 6S 18650 24V

18650 24V

Voltaje de carga: 22~24V. - Corriente pico maximo: 15A (si e ambiente
de enfriamiento no es bueno, reduzca por favor € uso actual dela

carga). - Corriente de carga maxima: 15A.




ROBOTICA EN BOLIVIA

- Voltaje de funcionamiento: Doble CA 12-18V. - Tipo de sintonizacion:

Prefampl jjisegey Bajo/medio/de tono ato/volumen. - Canal: de doble canal. - Entrada de
rob510 estéreo XH-M 164 o . ol i . 60 Bs.
NE5532 4CH Audio: Tomas RCA.. - Salidade Audio: 3P terminal. - Voltge de
PREAMP TICA entrada: terminal 3P. - Tamafo: aproximadamente 105x54mm.
XH-M164 NE5532 4CH
ROBOTICA EN BOLIVIA
A e Modulo fuente de | ENtrada de CA: CA 100-240V, Frecuenciade CA: 50HZ/60HZ. -
1 iy Voltgjedesadida 24 V CC, corriente de salida: 6-9 AA.. - Potenciade
rob513 alimentacion AC- 3t ¥ @ % o - 80 Bs.
A DC 24V 6A salida: 150 W (méaximo 220 W). - Funcion de proteccion: sobretension,
MODULO EUENTE E sobre corriente, cortocircuito, etc.
ALIMENTACION 24V
- Voltaje de operacion: 5V ~ 12V DC. - Bluetooth: Si. - Corriente de
funcionamiento: 1.5A. - Formatos de decodificacion: MP3, WMA,
ROBOTICA EN BOLIVIA WMV. - VoltgedesaidaUSB: 5V DC (+/-) 5%. - Nivel de entrada
. — Modulo auxiliar: 650mV. - Corriente de salida USB: 1.0A. - Material: plastico +
rob514 , = decodificador MP3 P(_:B. - Impedancia: 320hm. - Pantalla: LCD 1.5". - Radio FM-USB 2.0/ 40 Bs.
2oy nes Bluetooth con USB Micro SD / Aux 3.5mm. - Control remoto - color negro (de 5V a12V). -
Mo;uo e JOBOTICA Soporte de amacenamiento compatible hasta 16 GB (memoria USB y
MP3 con BLUETOOTH tarjetamicro SD). - Agujero paralainstalacién: 83mm x 20mm x 38mm.
- Dimensiones del moédulo: 107mm x 25mm x 38mm. - Incluye cables
para conexiones.
BT <=1 SOLR Modulo - Control remoto - color negro (de 5V a12V). - Soporte de
decodificador MP3 almacenamiento compatible hasta 16 GB (memoria USB y tarjeta micro
rob515 Bluetooth recentor SD). - Agujero paralainstalacion: 83mm x 20mm x 38mm. - 50 Bs.
e 4 - P Dimensiones del médulo: 107mm x 25mm x 38mm. - Incluye cables
L roes para.conexiones.
R O A EN BOLIVIA
rob521 raeleseniicns - Velocidad de conversion de IMHz. 45 Bs.

§ PNPaNPN




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo interfaz

r0b522 micréfono CIMCU- | C(?nector: :]lack 3_’.5 TRRS (:.% conductores mastierra). - Conexion header 7Bs
o estandar 0.1". - Dimensiones: 1.3cm x 1.8cm.
) TRRS 3.5mm
MODULO INTERFAZ
MICROFONO TRRS
- Modo de funcionamiento: Clase D - Corriente estatica: 60mA -
Eficienciadel trabajo: 90% - Entrada de Audio: compatible con
ROBOTICA EN BOLIVIA I o Ang e T 9
[ ' | Tarieta bluetooth, sefial anal6gica auxiliar. - Potencia méxima de salida: 50W *
S TPA3116D2 2 + 100W. - Respuesta de frecuencia: 20Hz a20KHz. - Voltaje de
rob525 | ik Bluetooth 5.0 funcionamiento: CC 12V - 24V. - Recomendo Voltaje de potencia: 420 Bs.

DC19V. - Pardmetros del atavoz: 4-8 ohmios. - Tamafio:
116x73x30mm. - Peso neto: aproximadamente 117g. - Version
Bluetooth: 5,0. - Modelo de Chip: TP116D2 * 2. - Canal de sdida: 2,1
canales.

TPA3116D2 Bluetooth | Digital con case

5.0 DIGITAL con CASE




