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CODIGO| IMAGEN TITULO DESCRIPCION PRECIO DISPONIBLE
ROBOTICA EN BOLIVIA - Corriente de entrada (induccién): 0-30A AC. - Modo de salida: 0-
1V. - Nolinealidad: +1%. - Resistencia (RL): 620. - Turn Ratio:
r0b190 Sensor de corriente AC |1800:1. - Grado de Resistencia: Grade B. - Temperatura de 50 Bs S
%% 1o invasiva 30A operacion: -25°C ~ ?70°C. - Fuerza dieléctrica (entre lacarcasay la '
SENSOR DE CORRIENTE salida): 1000V AC/1min 5mA. - Longitud del cable: 1m. - Tamariio
NOINVASIVO SCT-013 abierto: 13mm x 13mm.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Corriente de entrada (induccion): 0-100A AC. - Modo de salida: O-
1V. - Nolinealidad: £1%. - Resistencia (RL): 620. - Turn Ratio:
rob190a Sensor de corriente AC |1800:1. - Grado de Resistencia: Grade B. - Temperatura de 55 Bs S
194 [0 invasiva 100A operacion: -25°C ~ ?70°C. - Fuerza dieléctrica (entre la carcasay la .
SENSOR DE CORRIENTE salida): 1000V AC/1min 5mA. - Longitud del cable: 1m. - Tamafio
NO INVASIVO SCT-013 ab| erto: 13mm X 13mm
ROBOTICA EN BOLIVIA
Sensor de Distancia - Rango de medicion de distancia: 10 a80cm. - Tipo de salida:
rob223 Sharp de 10 - 80cm analégica. - Corriente de consumo: Typ 30 mA. - Voltaje de 44 Bs. Si
ROBOTICA GP2Y0A21YKOF suministro: 4,5a5,5V.
SENSOR DE DISTANCIA
SHARP
ROBOTY . - Rango de temperatura: -55 a 125°C. - Resolucion: de 9 a 12 bits
Sensor de temperatura : ) . .
digital DS18B20 DS18S (conflgu_rabl e)._ - Interfaz _1-W| re (Pu_edefunu onar con un solo pin). {
rob264 o e I dentificador interno unico de 64 bits. - Multiples sensores puede 18 Bs. Si
ROBOTICA * depl T aguay compartir el mismo pin. - Precision: £0.5°C (de -10°C a +85°C). -
o Do raaah e tatan Tiempo de capturainferior a 750ms. - Alimentacion: 3,0V a5,5V.
ROBOTICA EN BOLIVIA
. -Rango: 0 ~ 32,4 m/s - Tensién de alimentacion: 7V ~24VDC. -
rob266 | anemom Sensor de Velocidad de | o e salida: 0~ 5 V. - Velocidad del viento valores: (tension || 450 Bs. S
& Viento 0-5V 360° ) 3
ROBOTICA de salida-0,4)/1,6* 32,4.
SENSOR DE VELOCIDAD
DE VIENTO 0-5V 360°




ROBOTICA EN BOLIVIA
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Sensor de flujo de agua

- Presion méxima de agua: 1,75MPa. - Rango de trabajo: 1-30L /
min. - Tamano: Aprox. 5,6 * 3,5* 3,5 cm. - Diametro externo:

e %C?;?Jla;lr?:r? tro) 1,9cm. - Didmetro interno: 1,1 cm. - Longitud del cable: 10,5cm. - e
SENSOR DE FLUJO DE COI or: N%ro
AGUA 1-30 L/min
ROBOTICA EN BOLIVIA - Tension de funcionamiento: 4,5V a5,5V. - Consumo de corriente
promedio: 12mA. - Rango de medicién de distancia: 2cm a 15cm. -
r0b300 Sensor de distancia Tipo de salida: tensién analdgica. - Diferencial de voltgje de salida 60 Bs
mosomica || oharp de 2 - 15cm sobre €l rango de distancia: 1,65 V (tipico). - Periodo de '
MODULO SENSOR DE actualizacion: 16.5 + 4 ms. - Tamafio: 27mm x 13,2mm x 14,2mm. -
DISTANCIA SHARP 2-15cm Pew: 2’79 . Fl’ecuenCIa. 6OHZ
ROBOTICA EN BOLIVIA
Sensor Interruptor -Modelo: MC-38a. - Tamaio: 27*14*7,6mm. - Distanciade
rob379 magnético con cable funcionamiento: 18mm +/-6mm. - Tension de resistencia: DC 110 12 Bs.
MC-38 V. - Corriente de carga: 500ma. - Longevidad: 1000000 veces.
SENSOR INTERRUPTOR
MAGNETICO MC-38
R?BOTICA EN BOLIVIA
o ‘ } : - Materia: Aleacion de aluminio. - Carganominal: 20Kg. - Tipo:
e Sensor de pesye Y ZC- | o4 = '3 /30 min, - Entradafinal: rojo +, negro- - Salidafinal:
rob381 ? 133 parabaanza de - . i i 35Bs.
OBOTICA 20Kg verde +, bl anco- - Tension de f.UI’ICI onamiento recomendada: 3 ~ 12
SENSOR DE PESAJE VDC. - Tensién de funcionamiento maxima: 15 VDC. - Peso: 30g.
YZC-133 20Kg
o - Modelo No. TAL107 medio puente micro celdade carga. -
: Capacidad: 50kg. - Material: De acero de aleacion. - Sefid de salida:
Célulade Carga 1.0mV/V +/-0,2. - Precision: 0.3% fs. - Excitacion: 5~ 12Vdc. -
rob38la @) corporal 50K g (para Cable: Cable3-color cables. - Dimension: 34mm x 34mm. - 14 Bs.
ROBOTICA Bascula) Aplicacion: Aplicar para basculas de cuerpo, balanzas de mano,
CELILA OF CARGA balanzas de cocina, balanzas postales, balanzas de Pesca, bésculas

de bebé y otros sistemas de pesaje micro electronico.




rob398

ROBOTICA EN BOLIVIA
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SENSOR DE DISTANCIA
SHARP 20 - 150cm

Sensor de distancia
Sharp de 20-150cm

- Tension de funcionamiento: 4,5V a5,5V. - Consumo de corriente:
33mA. (nota: este sensor consume corriente en grandes estallidos
cortos, y el fabricante recomienda poner un condensador de 10 uF o
mas grande através de la energiay e suelo cercadel sensor para
estabilizar lalinea de aimentacién). - Rango de medicién Distancia:
20cm a 150cm. - Tipo de salida: voltaje analégico. - Periodo de
actualizacion: 38 + 10 ms - Tamafio: 44,5mm x 18,9mm x 21,6mm.
- Peso: 5g. - GP2Y OA02Y K: 20cm a 150cm.

58 Bs.

rob476

ROBOTICA EN BOLIVIA
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SENSOR DE NIVEL DE
AGUA FLOTADOR

Sensor de nivel de agua
flotador anticorrosion

- Materia: PP. - Contrato de calificacion (maximo): 10W. -
Conmutacion (méximo): 110VDC. - Conmutacion de corriente
(Max): 0, 5A. - Voltge de averia (Max): 220VDC. - Llevar corriente
(méxima): 1A. - Contrato de resistencia (maximo): 100 OHM. -
Clasificacion de temperatura: -10 ~ + 60 centigrado grado. - Un
interruptor de flotador es un dispositivo usado para detectar el nivel
de liquido en un tanque, puede accionar una bomba, un indicador,
unaaarmau otro dispositivo. - No contiene ningin mercurio.

22 Bs.




