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TITULO

DESCRIPCION

PRECIO||DISPONIBLE

ROBOTICA E BOLIVIA
Modulo monitor de : —— ' - )
rob011 Bl L ~diaca -Voltajede operacion: 3,3V. -.Sallda tipo analégica. - Pin de 80 Bs. S
apagado. - Led indicador. - Salida con Jack de 3,5mm.
AD8232
MONITOR DE FRECUENCIA
CARDIACA AD8232
e = Voltge de alimentacion: 3.3V - 5V DC. Corriente operacion:
. 5mA. Voltaje de la sefial de salida: 0 a5V (Analdgico). Modelo:
Modulo Sensor Cavacitivo capacitive soil moisture sensor v1.2. Vidatil: 3 afios min.
rob035 P Conector: PH2.0-3P. Incluye: Electrodo y cable jumper hembra. | 10 Bs. Si
de humedad desueloV 1.2 || . ] e ] . _ _
EProsonca Dimensiones: 98* 23 mm. Peso: 15 gramos. Conexiones: GND:
SENSOR DE SUELOS Tierra (GND OV) VCC: VOlta_le de aimentacion (33V -5V
DC). AOUT: Salida anal6gica.
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo Conversor (Buffer) . . . .
rob036 de 5V a3V ICC 120 - [1C modulo de conversion de nivel 12C 5-3V. 6 Bs. Si
MODULO BUFFER
CONVERSORDE 5 a 3V
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo Conversor (Buffer) . - . . :
rob037 o de hasta 8CH 1-6V - [1C modulo de conversion de nivel 12C 1-6v doble via 20 Bs. S
MODULO BUFFER
CONVERSORDE 1 a 6V




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo L298N Puente H 2

- Controlador: L298/ Doble Puente H - Interfaz de potencia:
7V~46V - Corriente méxima: 2A por canal - Voltaje de control:
5V - Nivel de entrada de sefia de control: - Nivel alto 2.3V =

rob038 > W Vin=Vss- Nivel bgo: -0.3V =Vin=15V - Corriente de 20 Bs.
TN control: 36mA - Potencia de salida: 25W - Lucesindicadoras:
O T ORE Encendido, control, direccion - Temperatura de operacion: -
20°C~+135°C.
ROBOTHE QP OLVIA - Tarjeta controladora de motor paso a paso con ULN2003. - El
! Modulo controlador de LED de cuatro fases A, B, C, D indica el estado del trabajo del
rob039 B, motores paso a paso motor paso a paso. - Motor paso a paso con unainterfaz 12 Bs.
% ULN2003 esténdar, cuando se utiliza directamente enchufable. - Tamafio

MODULO CONTROL ADOR del tablero del médulo de laimpulsion: 2.8cm x 2.8cm x 2cm.

ROBOTICA EN BOLIVIA
rob042 MG SE T ipo B Modulo USB hembratipo B a hembra 2.54mm. 4 Bs.

ahembra 2.54mm
ROBOTICA
MODULO USBTIPO B
a HEMBRA 2.54mm
Qage not Touna or tyyleunknown
rob042a Modilo MICRENG e Modulo MICRO USB ahembra 2.54mm. 4 Bs.
hembra 2.54mm
ROBOTICA EN BOLIVIA - 5V compatible con un Micro controlador de 3,3V. -
S5 NN Resistencias de 220o0hm de linea de salida. - Soporta hasta 62
rob043 Controlador Servos 16CH circuitos integrados en una sola |2 C de autobus. - Frecuencia 29 Bs
28 posomica | PCA9685PW PWM gjustable hasta aproximadamente 1.6kHz. - Resolucion de '
ggl;lzg‘%googa frecuencia de 12 bits. - Configurable como “push-pull” o salida
16

de drengje abierto.




rob044

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO SIM 808
GSM/GPRS/GPS

Modulo SIM808 GSM -
GPRS-GPS

- SIM808 cuenta con 68 pastillas de SMT, y proporciona todas
las interfaces de hardware entre el médulo y tableros de los
clientes. - Soportede 4 * 4 * 2 teclados. - Un modem de puerto
serie completa. - UnaUSB, lasinterfaces USB puede depurar,
descarga de software. - Canales de audio que incluyen una
entrada de microfono y una salida del receptor. - Interfaz de una
tarjeta SIM. - Interfaz de carga. - Programable de proposito
genera de entraday de salida. - Funcion z de soporte de
Bluetooth. - Soporte PWM y ADC. - Interfaz de la tarjeta z PCM
/ SPI / SD, s6lo una funcién se puede acceder de forma
sincrénica. (Funcion por defecto es PCM).

200 Bs.

rob045

ROBOTICA EN BOLIVIA

\ (h
ROBOTICA
HIGROMETRO FY-12

Higrometro Mini LCD
Digital Negro FY-12

Rango de temperatura: -50 ° ¢ ~ 70 ° c. Lalinea: alrededor de
1,5 metros. Rango de humedad de medicion: 10% RH ~ 99%
RH. Precision de humedad: 5%. Resolucion de visualizacion de
humedad: 1% RH. Precision de latemperatura: 1 ° C. Voltgje de
funcionamiento: 1.5v, o baterias AG13. Periodo de muestreo:
10S. Dimension: 48 x 28.5 x 15.2mm. Dimension del LCD:
35.7 x 16.8mm. Peso Neto: 45¢.

23 Bs.

rob046

MODULO GJROSCOPIO
ACELEROMETRO
10 DOF

Modulo giroscopio,

" |acelerémetro,

magnetémetro y altimetro
GY-87 10 DOF

GY -87 Giroscopio, acelerometro, magnetdmetro y altimetro
(L3GD20, LSM303D y BMP180) - Dimensiones: 22mm x
17mm. - Peso sin pines: 1g. - Tension de servicio: 2,5V a5,5V.

- Corriente de suministro: 8mA. - Formato de salida (12C / SPI):

- Giroscopio: unalecturade 16 bits por gje. - Acelerdmetro: una
lectura de 16 bits por ge. - Magnetdmetro: una lectura de 16 bits
por ge. - Barémetro: lectura de presion de 24 bits (sdlo 12C).

60 Bs.

rob047

ROBOTICA EN BOLIVIA

MobDuULO 3IROSCOPIO
ACELEROMETRO 3 EJES

y |Modulo Giroscopio
Acelerémetro 3 Ejes

MPUG050 GY -521

- El modulo posee tanto Acelerémetro como Giroscopio. - El
modulo es capaz de otorgar hasta 6 grados de libertad. - La
alimentacién necesaria para €l funcionamiento del médulo es:
3V-5V. - Rango del Giroscopio: +/-250, +/-250, +/-1000 and +/-
1000°/SEC 3. - Rango de Aceleracion: + 2+ 4 + 8 £ 169. - Este
maodulo posee un convertidor AD de 16 bit. - La Salida
proporcionada por el modulo es: Digital. - El médulo MPU
cuenta con soporte parala comunicacion | 2C. - Tamafio: 21mm

X 16mm.

20 Bs.




rob048

ROBOTICA EN BOLIVIA

ROBOTICA
MODULO GIROSCOPIO
ACELEROMETRO 9 DOF

Modulo Giroscopio
Acelerémetro GY-9255
MPU9255

9 gjes que combina un giroscopio de 3 g es, un acelerdmetro de
3 gjes, un magnetometro de 3 gesy un procesador de
movimiento digital. Basado en el IC MPU-9255, que es la
version de actualizacion de MPU9250. - Fuente de alimentacion:
3-5v (regulador interno de baja caida). - Comunicacion:
protocolo de comunicacion estéandar [1C. - Chip convertidor AD
de 16 bits incorporado, salida de datos de 16 bits. - Rango del
giroscopio: £ 250/500/1000/2000 ° / s. - Rango de aceleracion:
+2/+/4+/8+/16g. - Rango de campo: + 4800uT. -
Utilizando Inmersién Gold PCB, proceso de soldadura a
maguina para garantizar la calidad. - Espaciado de pines:
2,54mm. - Tamafo del médulo: 15mm * 25mm.

45 Bs.

rob049

ROBOTICA EN BOLIVIA
GEEETECH

MODULO RECONOCIMIENTO
DEVOZ ARDUINO

M odulo Reconocimiento de
voz Geeetech

-Voltaje: 4,5-5,5V. - Actual: Menos de 40mA. - Interfaz digital:
interfaz UART de 5V TTL. - Interfaz anal6gica: conector de
micréfono mono-cana de 3,5 mm + interfaz de pin de
microfono. - Tamafno: 30mm x 47,5mm. - Precision de

reconoci miento: 99% (bajo ambiente ideal). - Reconoce hasta 15
oOrdenes.

210 Bs.

rob050

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO SENSOR
DE MOVIMIENTO

Modulo PIR deteccién de
movimiento HC-SR 501

- Requisitos de alimentacion: 3,3 a5 VDC. - Comunicacion: un
solo bit de alta/ baja produccién. - Dimensiones: 1,27 x 0,96 x
1,0 en (32,2 x 24,3 x 25,4 mm). - Rango de temperatura: 32 a
121 ° F(0a+50 ° C). - Idea parasistemas de alarma, luces
automaticas entre otras. - Sensor piroel éctrico (Pasivo)
infrarrojo (También llamado PIR). - El modulo incluye el
sensor, lente, controlador PIR BISS0001, regulador y todos los
componentes de apoyo para unafécil utilizacién. - Rango de
deteccion: 3 m a6 m, gjustable mediante trimmer (Sx). - Lente
fresnel de 19 zonas, angulo 100° - Salida activa altaa 3,3V. -
Tiempo en estado activo de |a salida configurable mediante
trimmer (TXx).

13 Bs.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo PIR deteccién de

- Rango de voltaje de funcionamiento: DC4.5-20V. - Corriente
de reposo: 60UA. - Salidade nivel: Gao 3,3V / Low OV. -
Activador: activador reutilizable (predeterminado). - Tiempo de
retraso: el valor predeterminado de 8S + -30%. - Dimensiones

uoee HC-SR505 movimiento HC-SR505 del tablero: 10 * 23mm. - Angulo de induccion: angulo de cono TIEs
fosomca 100 grados. - Distancia de deteccién: 3 metros. - Temperatura de
DE MOVIMIENTO trabgjo: -20 a+80 grados. - Dimensiones de lalente del sensor:
Diametro: 10mm.
- Angulo de cobertura: 35 °. - Voltaje de funcionamiento: 3.0V -
ROBOTICA EN BOLIVIA 6,0V. - Rango de deteccidn: 2 cm - 30 cm (gjustable con el
potenciometro). - PCB tamafio: 3,1 cm (largo) x 1,4 cm (W). -
r0b051. Modulo Sensor detector de |Dimensién total: 4,5cm (L) x 1,4 cm (W), 0.7cm (H). - € nivel 7Bs
B obstéculos IR FC-51 de salida de discriminacion: Las salidas de nivel 16gico bajo '
SENSOR DETECTOR cuando se detecta obstaculo. - En activo nivel de salida: Salidas
DE OBSTACULOS IR nivel 16gico ato cuando no se detecta obstaculo. - Consumo
actual: - a3.3V: ~23mA. - en 5.0V: ~ 43mA.
RO Rosomca. - Voltgje de operacion: 5V DC. - Consumo de corriente: 15mA. -
Mod e isor Uit Frecuencia de operaci c')_n:_ 40Hz. - Rango de medicion: Zcm -
rob052 ok ' de distancia HC-SR04 4,5m. - Angulo de medicién: 15°. - Sefid de entrada Trigger: 12 Bs.
CENSOR ULITRASONICO 10us TTL. - Sefial de salida Echo: TTL, correspondiente a
DE DISTANCIA distancia medida.
- Voltge de funcionamiento: 3,3V ~5V. - Sensibilidad
ROBOTICA EN BOLIVIA gjustable (en azul gjuste del potenciometro digital) - Modo de
fﬁ salida dual, salida anal6gica més precisa. - Un agujero de perno
r0b053 /7 |Modulo Sensor de humedad fijo para unafécil instalacion. - Con indicador de encendido 11 Bs
% & |desuelosHL69 (rojo) y € indicador de salida de conmutacion digital (verde). - !
N UNED D Amplificador LM 393, estables. - Dimensién PCB Panel: 3 cm x
DE SUELOS 1,5cm. - Dimension Sonda: 6¢cm x 2cm. - Longitud del cable:
21cm.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Detectar la humedad y la temperatura ambiente. - Rango de
N humedad de deteccion: 20% ~ 95% + / - 5%. - Voltaje de
r0b054 DHT1 :é;? ,d’«’ Modulo DHT11 sensor de |[funcionamiento: 3.3V ~5V. - Tipo de salida: Salida digital. - 13 Bs
humedad y temperatura Con indicador de encendido (rojo). - 3 cables. - VCC: 3.3V ~ )
e UMEDAD 5V. - GND. - DO: Pequefio puerto conmutador tarjeta digital de
Y TEMPERATURA

salida, conectado a microcontrolador 10 puerto.




ROBOTICA EN BOLIVIA

- Voltaje de alimentacion: 5V. - Puerto: Digital de Dos viasun

r0b055 Modulo DHT22 sensor de  |sdlo bus. - Rango de temperatura: -40a80 ° C * 05°C.- 32 Bs
DHT22 " humedad y temperatura Humedad: 20-90% HR + 2% de humedad relativa. - Tamario: 40 '
O SENSOR X 23mm. - Peso: 4g.
Y TEMPERATURA
ROBOTICA ENDHVIA - Chip principal LM393. - Micréfono de condensador eléctrico. -
. Caracteristicas sefia de un solo canal de salida. - Sefial de salida
rob056 , SOW L oensor ocieonidd de nivel bgjo utilizado para el control de sonido luz. - Gran 12 Bs.
g KY-037y KY-038 . : .
5> ROBOTICA modul o para sistema de alarma sonora. - Voltaje de
SENSOR DE SONIDO funcionamiento: 4-6 V paraDC.
ROBOTICA EN BOLIVIA
- Chip LM393, ZYMQ-2 sensor de gas. - Voltge de trabgjo:
rob057 wlif - |IModulo sensor de gas MQ-2|DC5V. - Salida Analoga (0 ~ 5V, amayor concentracion, mayor | 15 Bs.
voltaje). - SalidaDigital TTL.
SENSOR DE GAS
ROROT S " - Teclas de funcion: 20. - Frecuencia de operacion del receptor:
38K Hz. - Distanciatransmision: 8m. - Angulo efectivo de
rob058 Modulo control remoto IR ||sensado: 60 grados. - Corriente estética: 3 - SuA. - Corriente 16 Bs.
R0BO dinamica: 3 - 5SmA. - Dimensiones (del control remoto): 8.5 x 4
MODULO CONTROL x 0.65cm (L X A X t).
ROBOTICA EN BOLIVIA
et - NUmero de botones: 21 botones. - Distancia de operacion: 8-
robossa |\ @?}d Kit de médulo de control 11m. -_Frecuencia_' 38kHz. - C_odificaci 6n NEC. - Angulo de 25 Bs
remoto IR operacion de 60 grados. - El kit incluye el control, receptor y '
L #‘g,e"ggg,“ggo tarjeta de conexion.
i by S - Chip Ethernet: EN C_28J60. - Voltgje de operacion: 3.3\/_. :
P Interfaz: SPI (compatible con SmartM51y AVR). - Reloj SPI:
20MHz. - M&ximatasa de transferenciac 10Mbps. - Frecuencia
rob059 :\E/l'\? g‘g&gg‘ et R4S dereloj: 25MHz. - Conector: Estandar 2x5 (microcontrolador o | 45 Bs.
Arduino) RJ5. - Compatibilidad: - Redes 10/100/1000Base-T. -
M R4S ENC28360 Transformador de Aislamiento. - Soporta: Modos Full-Duplex y

Half-Duple.




rob060

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO WIFI
ESP8266 ESPO1

Modulo WiFi ESP8266
ESP-01

- Protocol os soportados: 802.11 b/g/n. - Wi-Fi Direct (P2p),
Punto de Acceso. - Stack TCP/IP integrado. - PLL, reguladores
y unidades de manejo de energia integrados. - Potencia de
salida: +19.5dBm en modo 802.11b. - Sensor de temperatura
integrado. - Consumo en modo de baja energia: 10 UA. -
Procesador integrado de 32 bits, puede ser utilizado como
procesador de aplicaciones.

25Bs.

rob063

ROBOTICA EN BOLIVIA

ROBOTICA
MODULO BLUETOOTH

M odulo Bluetooth HC-05 o
HC-06

Bluetooth HC-05 - Compatible con el protocolo Bluetooth VV2.0.
- Voltaje de alimentacion: 3.3VDC - 6VDC. - Voltge de
operacion: 3.3VDC. - Baud rate gjustable: 1200, 2400, 4800,
9600, 19200, 38400, 57600, 115200. - Baud rate por defecto:
9600. - Tamaio: 1.73inx 0.63inx 0.28in (4.4cmx 1.6 cm x
0.7 cm). - Corriente de operacién: 40 mA. - Corriente modo
deep: 1mMA. Bluetooth HC-06 - Compatible con €l protocolo
Bluetooth VV2.0. - Voltgje de alimentacion: 3.3VDC - 6VDC. -
Voltgje de operacion: 3.3VDC. - Baud rate gjustable: 1200,
2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200. - Tamario:
1.73inx0.63inx 0.28in(44cmx 1.6 cmx 0.7 cm). -
Corriente de operacion: 40 mA.

40 Bs.

rob064

ROBOTICA EN BOLIVIA
't

MODULO sg#%es
RECEPTOR &%
FM TEA5767

Modulo Receptor FM
TEAS767

- Alimentacion: 5V. - Rango de frecuencias. 76 - 108MHz. -
Proteccion contra polarizacion inversa. - Conector para antena. -
Comunicacion 12C. - Led indicador de encendido. - Conector
paraauricular. - Alta sensibilidad. - Control automatico de
gananciaAGC. - Mute.

60 Bs.

rob065

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO LECTOR
MICRO SD

Modulo lector tarjeta micro
SD

- Soporta tarjetas Micro SD, tarjetaMicro SDHC (tarjeta de alta
velocidad). - Placa de circuito de conversion de nivel quelas
interfaces de nivel de5V 0 3.3 V. : Fuente de alimentacion es
de45V ~55V, 3.3V placade circuito regulador de voltge. -

Es un estandar de interfaz de comunicacion SPI interfaz.

10 Bs.




rob066

ROBOTICA EN BOLIVIA

P ORO Ds3231
MODULO RELOJ RTC

. Modulo Reloj RTC DS3231
y DS1302

- Tension de funcionamiento: 3.3V / 5V. - Temperatura de
funcionamiento: 0 ~ 70c. - indice de rendimiento principal
DS1302. - Amplio voltaje de funcionamiento: 2.0 ~5.5V
Cuando €l voltaje de funcionamiento es 2.0V, la corriente es
inferior a300 nA. - 8 pies de montaje DIP o facultativo
encapsulacion 8 pies SOIC acuerdo con montaje de superficie. -
Simple interfaz de linea de 3.

18 Bs.

rob066a

ROBOTICA EN BOLIVIA
=
ol o e,

- “'ﬁf’i

ROBOTICA
MODULO RELOJ RTC
DS1307 24C32

Modulo Reloj RTC DS1307
24C32

- El chip DS1307 maneja todas las funciones de reloj-calendario
con compensacion de afio biciesto. - Interfaz con lamayoriade
los microcontroladores através de 12C. - Compatible con
Arduino, hay variedad de librerias para acceder al RTC. -
Bateria de respaldo parael RTC incluida en el médulo. - Cristal,
resistencias pull-up y componentes de apoyo incluidos en el
maodulo. - Voltgje de aimentacion: 4,5-5,5VDC. - Memoria
EEPROM [2C: 24c32.

18 Bs.

rob067

ROBOTS ARTIFICIALES

MODULO RELE
250AC/30DC * 5V

Modulo Relé 250AC/30DC
* 5V 1lsdida

Relé (Relay) de 1 cand. Led de energizado e indicador de
accion del relé (enciende cuando la bobina del relé esta activa).
Voltagje de operacion 250VAC/30VDC. Voltge de labobina
(relé) 5V. Corriente de operacion 10A. Corriente de activacion
por relé 15mA~20mA. Utilizar diodo freewheeling (volante) en
paralelo con cargas inductivas para evitar sobrevoltajes.

11 Bs.

rob067a

ROBOTS ARTIFICIALES
()

o

MODULO RELE
250AC/30DC* 5V __

Modulo Relé 250AC/30DC
* 5V 1sdida

Canales: 1 canal. Alimentacion y Control: 5VDC. Corriente de
activacion 20mA por canal. Tension méximaen AC: 250V/10A
por canal. Tension maximaen DC: 30V/10A por canal. LEDs
indicadores (1 por canal).

14 Bs.

rob068

ROBOTICA EN BOLIVIA

ROBOTICA
MODULO REL

250AC/30DC* 12V

Modulo Relé 250AC/30DC
* 12V 1 sdlida

- Opto acoplador a bordo EL 817, fuerte capacidad anti-
interferencia con aislamiento optico. - 12V relé soporta 10A /
250VAC, 10A / 30VDC. - El modulo puede conectarse
directamente a enlace de E/S del Microcontrolador. - EI médulo
tiene una proteccién de diodo libre. - Dimensiones del PCB:

47,0 (mm) x 17,7 (mm).

14 Bs.




rob069

Modulo Relé 250AC/30DC
* 5V, 2 salidas

- Tarjetade interfaz de relé de 5V 2 canales, cada uno necesita
corriente con 15-20mA. - Equipado con relé de AC250V 10A;
DC30V 10A. - Interfaz estdndar que puede ser controlada
directamente por el Microcontrolador (I6gica 8051, AVR, PIC,
DSP, ARM, ARM, MSP430, TTL).

16 Bs.

rob070

MODULO RELE
250AC/30DC* 5V

Modulo Relé 250AC/30DC
* 12V, 2 sdlidas

- 12V placacon 2 canales de relés, y cada uno necesita corriente
con 50-60mA. - Relé de alta corriente, AC250V 10A; DC30V
10A. - Indicacion delos LEDs para el estado de lasalidade relé.
- Tamafno del médulo: 5.0cm * 4.0cm* 1.7cm (L * W * H).

21 Bs.

rob071

ROBOTICA EN BOLIVIA
-

ROBOTICA
MODULO RELE
250AC/30DC * 5V

Modulo Relé 250AC/30DC

® * 5V, 4 salidas

- Tensioén nominal: AC220V / DC30V. - Potencia de la bobina:
0.1A 0.5W. - Corriente nominal: 10A. - Corriente del interruptor
de contacto: 0.1A. - Tensién del interruptor de contacto: 5V. -
Cargadel contacto: 2000W. - Salidamaximadel relé: DC30V
10A, AC250V 102 - LED deindicacion para el estado de la
sdlidaderelé. - VCC: polo positivo del sistema de potencia. -
GND: polo negativo del sistemade potencia. - IN1 - IN4: Puerto
de control del relé. - Tamafio: 77 * 53* 17mm (L * W * H).

27 Bs.

rob072

ROBOTICA EN BOLIVIA

ROBOTICA
MODULO FTDI USB A TTL

M odul o adaptador
FT232RL de FTDI USB a
serial TTL

- Utilizad chip FT232RL. - Indicador de comunicacion del
transceptor RXD/TXD; - Fuente de alimentacion del USB,
puede elegir 5V 0 3.3V, fijado por €l puente. - Se puede usar
para Arduino Pro Mini.

23 Bs.

rob072a

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO FTDIUSBATTL
CON INTERRUPTOR

Modulo FT232RL de FTDI
USB aTTL 3,3V-55V

- Chip FTDI FT232RL. - Exportatodos los puertos de sefial del
chip FT232RL, nivel TTL/CMOS. - Indicador de comunicacion
del transceptor RXD/TXD. - Alimentacion por USB, nivel de
interfaz de5V 0 3,3V seleccionable (si se requieren otros
niveles, el volta e objetivo se puede proporcionar directamente
enlospinesVCCy GND).

28 Bs.

rob073

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO SEGUIDOR
DE LINEA TCRT5000

.IMédulo seguidor de linea

basico TCRT5000

- Dimensiones: 10mm x 40mm. - Voltaje de operacion: 4.5V a
5.5V. - Distancia de operacién: Desde 1mm hasta 12mm. -
Construido con € sensor TCRT5000. - Salida digital.

8 Bs.




rob074

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO SEGUIDOR
DE LINEA TCRT5000L

Modulo seguidor de linea
TCRTS5000 con
potenciometro

- Integrado infrarrojo TCRT5000 sensor reflectante. - La
distancia de deteccion: 1mm - 8mm aplicala distanciafocal de
2,5 mm. - Lasefial de salida del comparador limpio, buena onda,
la capacidad de conduccion, mas de 15 mA. - Con un
potenciémetro de precision de gjuste de sensibilidad gjustable
multi-vueltas. - Voltge de trabajo: 3.3V-5V. - El formato de
salida: salidas de conmutacion digital (0y 1). - Un tamafio
pequerio tablero PCB: 3.2cm x 1.4cm - Integrado comparador
LM393 voltaje amplio. - Tiene dos salidas una digital y una

anal gica.

10 Bs.

rob074a

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO SEGUIDOR
DE LINEA CTRT5000

Modulo seguidor de linea
CTRT5000 KY-033

- Sensor: CTRT5000. - Voltgje: 5VDC. - Tamaro: 40x12mm.

8 Bs.

rob075

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULG'SENSOR
DE LUZ

Modulo Sensor de Luz
BH1750

- Voltaje de Operacion: 3V - 5V. - Interfaz digital atravésde
bus 12C con capacidad de seleccionar entre 2 direcciones. -
Respuesta espectral similar aladel ojo humano. - Realiza
mediciones de iluminanciay convierte el resultado a una
palabradigital. - Amplio rango de medicién 1-65535 lux. -
Modo de bajo consumo de energia. - Rechazo de ruido a 50/60
Hz.

25Bs.

rob076

MODULO SENSOR
DE COLORES

" IModulo Sensor de color

TCS230 TCS3200

- Escalalafrecuencia de salida - Opera desde una sola fuente de
alimentacién de 2.7 a5.5V. - Pin de apagado de funciones. -
Error no lineal de 0.2% a 50 kHz. - Alta Resolucién de
conversion delaintensidad de luz a frecuencia. - Modo de bajo
consumo de energia. - Ledsincluidos en el PCB parailuminar €l
objeto areconocer. - Se comunica directamente con un
Microcontrolador (PIC, Arduino, etc.). - Distancia optimade
deteccion 10mm.

28 Bs.

rob077

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO TECLADO

MATRICIAL ARDUINO

Teclado matricial para
Arduino

- Clasificacion del circuito: 35V (DC), 100mA, 1W. -
Resistencia de contacto: 10? ~ 5007?. - Resistenciade
aislamiento: 100M? 100V. - Fuerza dieléctrica: 250V Rms (50 ~
60Hz 1min). - Fluctuacion de choque eléctrico: 5 ms. - Vida Util:
tipo tactil: = un millén de veces.

7 Bs.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Control de juegos PS2 con

- Estado de la tecnol ogia de tecnol ogia inal@mbrica de 2,4 GHz.

ST7735S 128x160 1,8"

rob078 modul o adaptador para - Utilice pilas 3xAAA (no incluidas). - Palancas ergonémicas. - || 220 Bs.
Arduino Deteccion automética para una configuracion simplificada.
PARA ARDUIN20
ropoTICRENBOLVIA . Interfaz; IC/I2C/TWI/SPI. - Tension de alimentacion: 5V. - La
_ o Modulo pantallaLCD de  ||retroiluminaciony el contraste se g ustan mediante un
rob079 caracteres [1C/12C/TWI/SPI ||potenciometro. - Viene con 2 interfaces |1C, que pueden ser 20 Bs.
MODULO PANTALLA 1602 16x2 conectadas por Linea Dupont o cable dedicado I1C. - Tamafio:
16 * 2 CARACTERES 54 * 19mm. - Peso neto: 6g. - Color principal: Negro.
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo PantallaLCD 16x2 | Pantal_la LCD.. -,Re_sol ucion 16x2. - _Color de par_lt,aIIaAzuI. .
rob079a : Retroalimentacion gjustable por medio de potenciometro. - 30 Bs.
con 12C incorporado y ) - : : -
Activacion de retroalimentacion por medio de jump y/o codigo.
MODULO LCD
16x2 con 12C
- Con este modulo, usted podra controlar una Pantalla LCD de
tamanos 16x2 a 20x4. - El control se hara mediante el protocolo
ROBOTICA EN BOLIVIA d .z . -
de comunicacion 12C, estos pines (SDA y SCL) varian en su
% Modulo 12C interfaz serial [POSI€ION dep_endlen,dO del model_ o del Ardui no, por lo que debe
rob080 araL.CD 16x2 v superiores [cSe9urarse bien cuéles son los pines de conexion. - El protocolo | 9 Bs.
P y sup |2C permite ademas conectar 2 0 méas modulos | 2C en paralelo
INTERFAZ SERIAL sin que estos interfieran entre si, de esta manera con un Arduino
podria controlar 2 0 més Pantallas LCD y que estas muestres
informacion diferente.
ROBOTICA EN BOLIVIA
- Md&dulo Display 7 Segmentos 4 Digitos basado en el integrado
r0b082 Display 4 digitos Arduino ||[TM1637, ideal para agregar facilmente interfaces de usuario 17 Bs
ROBOTICA (Reloj o normal) basadas en display de 7 segmentos a tus aplicaciones basadas en '
DISPLAY 4 DIGIFOS Microcontrolador si hacer uso de muchas lineas.
ARDUINO
Rﬁﬁ - -Modulo LCD queincorporael controlador: ST7735S. - Pines
p— de entradas y salidas soldados para mayor comodidad en cuanto
rob086 f Hgquopantalial CD alaconexion. - PantallaQvga acolor con resolucion de 43 Bs.

o, &

3

PANTALLA LCD DE

128x160 1.8"

128%160. - Tamario de la pantalla: 1.8 pulgadas. - Voltge de
alimentacion: 5V.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo pantallaLCD

- Voltaje de funcionamiento: 3,3V. - Resolucién: 240 x 320

rob087 IL19341 240x320 pixeles. - Tamario: 67 x 40mm 2.2 pulgadas. - Controlador: 80 Bs.
2.4"Touch IL19341.
PANTALLA LCD DE
240x320 2.4"
-Voltgje de salida: Anal6gica 66mV/A. - Voltaje de operacion:
45V ~5.5V. - Sdidadevoltge sin corriente: VCC/2. -
e sensor de carriente Dimensiones PCB: 31(mm) x 14(mm). - Ancho de banda 80
rob090 kHz. - Error Total Salida: 1.5% at TA = 25°C. - Resistencia 19 Bs.
ACS712 30A : , = ) : . :
interna: 1.2 mO. - Minimo voltaje de aislamiento entre pines 1-4
D SO apines5-8: 2.1 kVRMS. - Sensitividad de salida: 66 a 185
mV/A.
ROBOTICA EN BOLIVIA
oo e ad b rienie I Dimensiones: 36,0 x 18,0 x 11,6mm. - VCC: 5.0V. -
rob091 ACS712 30A GY-712 Consumidor: 10 mA. - Salida: Analdgico 185mV/A. - Gama 19 Bs.
; Temp: Industrial -40°C + 85°C. - PCB: FR4 RoHs Henig.
MODULO SENSOR
DE CORRIENTE ACS712
ROBOTICA EN BOLIVIA
10b092 ﬁg\?&ﬁ;{ﬁgﬁgg Voltgje de Operacion: 5V DC. Corriente de Operacién: 40mA. 33Bs
Doppler Frecuenciade Trabao: 10.525GHz. Dimensiones. 38x45x7mm. g
SENSOR HB100 RADAR
ROBOTICA EN BOLIVIA
rob093 hooulo.gealimentscion - Médulo Portapilas Lilypad para baterias CR2032. 5Bs.

PORTAPILAS CR2032
ARDUINO LILYPAD

Lilypad CR2032




rob094

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO RFID RC522

Modulo RFID RC522 Kit
con Lector, llavero,Tag y

- |tarjeta

- Referencia chip: MFRC522. - Soporta tarjetas tipo: mifarel
S50, mifarel S70, Mifare UltraLight, Mifare Pro, Mifare
DESFire. - Corriente de operacion 13-26mA / DC 3.3V. -
Corriente maxima: 30mA. - Frecuencia de operacion:
13.56MHz. - Velocidad de comunicacién: 106KBPS. -
Capacidad: 8K B EEPROM. - Chip: Philips Mifare 1 S50. -
Distancia de lectura/escritura: 2.5 ~ 10 cm. - Tiempo de
lectura/escritura: 1 ~ 2 ms. - Temperatura de operacion: -20 ~
857?.

25 Bs.

rob095

ROBOTICA EN BOLIVIA
4. N

ROBOTICA
MODULO TRANSMISOR
RECEPTOR DE 433 MHZ

Modulo Transmisor (Tx) y
Receptor ( Rx) de 433Mhz

Transmisor: - Tension de trabgjo: 3V~12V. - Corriente de
trabajo: max=40mA (12V), min=9mA(3V). - Modo de
resonancia: resonancia ondas de sonido (SAW). - Modo de
modul acién: ASK/OOK. - Trabajo de frecuencia: 315MHz-
433.92MHz, frecuencia personalizada esta disponible. - La
potencia de transmision: 25mW (315MHz at 12V). - Error de
frecuencia: +150kHz (max). - Velocidad: =10Kbps. Receptor: -
Tensién de trabajo: 5.0VDC +0.5V. - Corriente de
trabaj0:=5.5mA (5.0VDC). - Método de trabajo: OOK/ASK. -
Trabajo de frecuencia: 315MHz-433.92MHz, frecuencia
personalizada esta disponible. - Ancho de banda: 2MHz
(315MHz, teniendo resultado de prueba bajo en la sensibilidad
3dBm).

8Bs.

rob097

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO RELE
8 CANALES y 5V

Modulo Relé 250AC/30DC

¥ 5V, 8 canales con leds

- Voltaje de operacion 250VAC/30VDC. - Voltaje de labobina
(relé) 5V. - Corriente de operacion 10A. - Corriente de
activacion por relé 15mA~20mA. - Canales 8 (independientes
comandados por transistor). - LED indicador Para cada canal
(cuando la bobina esta activa). - Tamario 4.4cm x 13.8cm.

52 Bs.

rob098

ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA £

MODULO SWITCH
MAGNETICO

Modulo sensor magnético
con Interruptor

- Tamarfio de la PCB: 24.0mm X 21.0mm X 1.6mm. - Voltagje de
trabgjo: 3,305V DC. - Voltge de funcionamiento: 3.3 0 5V
DC. - Interfaces compatibles: interfaz 2,54 de 3 pines e interfaz
Grovede 4 pines (1). - Nota 1: S para el puerto de salida digital
V y G paralatension en € colector comun y tierra
respectivamente.

15Bs.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo panel luminoso de

-Voltgede Trabgo: 4,7 -5,3V. - 64 Ledsindividuales. -
Tension tipica: 5V. - Consumo de corriente: 320mA. - Corriente

o ~ mgtrlces A gl de trabagjo méxima: 2A. - Temperatura: 0 -50°C. - Temperatura 2Ehe s
driver MAX7219 =
MODULO MATRIZ de trabajo: 25.
DE 64 LEDS
’ROBOTICA EN BOLIVIA
= ’ - Voltaje de Trabgjo: 4,7 - 5,3 V. - 256 Leds individuales. -
Modulo panel luminoso de A | wo .
: Tensiontipica: 5 V. - Consumo de corriente: 320mA. - Corriente
rob100 matrices LED 64x4 (256) . “Sai ) N 56 Bs.
, : de trabajo maxima: 2A. - Temperatura: 0 -50°C. - Temperatura
con driver MAX7219 L8
MODULO MATRIZ detrabgjo: 25.
DE 256 LEDS
ROBOTICA EN BOLIVIA
> 7‘ -
rob101 & —- |Modulo sensor laser 650nm |- Punto léser. - Voltaje de funcionamiento 5 V. - Potencia 5 mw. 10Bs
ROBOTICA \;:,“ diodo de cobre KY-008 - Longitud de onda 650nm. - OD 6mm. '
MODULO LASER
DE 650 nm
- Esta camara toma fotografias de tamafio: 640X480. - Voltge
O A de entrada 2.5V 0 3.3V. - Energia de trabajo: 60mW/15fps
VGA. - Temperatura de operacion: -30 *C a 70 *C. - Operacion
Modulo camaraeSiy estable con temperaturas de: 0 *C a50 *C. - ¢Formato de salida
rob102 (8-bit)? YUV/Y CbCr4: 2:2 RGB565/555/444 GRB4: 2:2 Raw 40 Bs.
OV 7670 640 x 480 i g’ 2 s |
RGB Data. - Tamafio optico: 1/ 6“. - 25° de campo de vision. -
MODULO CAMARA g
SERIAL OV7670 El porcentgje maximo de fps (fotogramas por segundo) 30fps
VGA. - Sensibilidad 1.3V / (Lux-sec). - 46 dB SNR. - 52 dB
rango dinamico. - Tamarfio del médulo: 3,6cm x 3,6cm.
ROBOTICA EN BOLIVIA
' ) : .
7 IModulo sensor de lluvia - Voltge de Operacion: 3,3V-5V. - Tamafo de PCB: 3,2cm x
rob103 SO . 1,4cm. - Tamafio de celda: 5¢cm x 4cm. - Chip Comparador: 10 Bs.
MODULO SENSOR '
DE LLUVIA
ROBOTICA EN BOLIVIA
On
1 Modulo Grabador y & 5 *
rob105 Reproductor de Sonido - Chip principal: 1SD1820. - Tamafno: 38 mm * 42,5mm. 20 Bs.

1SD1820

Voltge de funcionamiento: DC 3 ~5V.




ROBOTICA EN BOLIVIA

™ odulo sensor de gas CO2

-Voltaje5V. - Salidadigital DO (comparador). - Salida
analogica AO (amplificador). - Salida comparador de
temperatura. - PotencioOmetro para gustar amplificacion. -
Potenciometro para ajuste de comparador. - Peso: 10g. - El
sensor se calientay se puede sentir al tacto. El voltaje se
incrementa hasta que se nivela, ya que € sensor esté caliente,

L - g R el estara listo para detectar el CO2 - La salida anal6gicatiene un DB
=== |\carbono : i
MODULO SENSOR DE rango de 0 a2V amayor voltae de salida es menor la
S e concentracion del gas, para mayor informacion revisar lahoja
de datos. - Cuando la temperatura ambiente cambia el voltagje de
salidatambién varia, y € sensor de CO2 a unatemperatura mas
alta deteccion mas eficaz.
ROBOTE g oLV Tension de entrada: 24V . Corriente méxima de entrada: 3A.
A o R ., Voltge de salida: regulable de 0 a 30V. Corriente de salida:
rob124 : regulable de 2mA a3A. Ruido: menor que 0.01%. Led 50 Bs.
variable 0-30V (desarmado) |. = . ¥
indicador de sobrecarga en la salida. Proteccion contra
U D ALIMENTACION sobrecargay cortocircuito.
ROBOTICA EN BOLIVIA
- Voltge detrabgjo: 3,3V - 5,5V. - Tamaiio: 30mm x 20mm. - Se
r0b160 Modulo COM Serial puede utilizar para programar STC MCU, NXP MCU, Renesas 15 Bs
Max232 MCU, STM32 MCU, N +-2EC MCU - Chip de comunicacion: i
MODULO Com sRiAL MAX3232 domestico. - Puerto: TX, RX, VCCy GND.
ROBOTICA EN BOLIVIA
- Voltaje de alimentacién: 2,0 - 3,6V DC. - Bajo consumo de
rob161 Modulo acelerometro potencia: 40 pA en modalidad de mediciony 0.1 pA en modo de 35 Bs
ADXL345 3 Ejes espera2,5V. - Deteccién de caidalibre. - Compatible con '
MODULO ADXL345 interfaces SPI e 12C.
3 EJES
ROBOTICA EN BOLIVIA - Dimension del esquema: 87,0 x 60,0 x 13,5mm. - Areade
' visualizacion: 62,0 x 26,0mm. - Tamafio de |os caracteres: 2,95
= \ModulopantallaLCD 1604 || ) 750 Ting LCD: STN, NEGATIVO. - Luz de fondo: LED
00162 | N | 16x4 de caracteres BLANCO. - Conductor IC: SPLC780D1. - Tension de e
3 [1C/I2C/TWI/SPI j ' :

MODULO LCD 16x4

alimentacién: 5V. - Temperatura de funcionamiento: -20 a 70°C.

- Temperatura de almacenamiento: -30 a 80°C.




rob163

ROBOTICA EN BOLIVIA
S

MODULO 4 VIAS DE
SENSORES DE OBSTACULOS

Modulo para4 vias de
sensores de obstaculos

-Voltge: DC 3.3V-5V. - Temperatura: -10 ?- +50 ? - Diametro
tornillos: M3. - Deteccion: 1 mm a 60 cm gjustable - Tamafio: El
panel de control de 42 mm x 38 mm x 12 mm, modulos: 25mm
x 12mm x 12mm. - Salida: Interfaz de 6 hilos (salida de la sefial
de 4 vias) - Sefial: Nivel TTL.

30 Bs.

rob164

ROBOTICA EN BOLIVIA

=

MODULO SENSOR DE
PH CONECTOR BNC

M odulo sensor de PH con
cable coaxial BNC

Modulo Sensor: - Calefaccion voltgie: 5+ 0.2V. - Corriente de
trabgjo: 5-10mA. - Rango de concentracion Detectable: PH 0-
14. - Deteccion de rango de Temperatura: 0-80° - Tiempo de
respuesta: = 5s - Tiempo de estabilizacion: =60s - Componente
de Energia: = 5W - Temperatura de trabajo: -10~50°
(temperatura nominal de 20°). - Humedad: 95% HR (humedad
nominal de 65% de HUMEDAD RELATIVA). - Tamafio del
maodulo: 42mm x 32mm x 20mm. - Salida de la sefid:
Analégica - Didmetro de Tornillos: M3. Sonda BNC: - Rango
de PH: PH 0-14. - Rango de temperatura: 0-60°C. - Punto cero: 7
+ 0.5PH. - Error dcdli: 0,2PH.

190 Bs.

robl167

ROBOTICA EN BOLIVIA
. O

ROBOTICA
MODULO LCD 20x4

Modulo pantalla LCD 2004
20x4 de caracteres

- (NC/I2CITWI/SPI

- Controlador LCD equivalente ala normaindustrial HD44780. -
Interfaz paralela de 4 o 8 bits compatible. - Muestra4 lineas x
20 caracteres. - Funcionamiento con 5V DC.

40 Bs.

rob168

ROBOTICA EN BOLIVIA
o J06; o

300
i

MODULO PUENTE H
30A -1 SALIDA

Modulo Puente H de 1
puerto 30A VNH2SP30

- Voltaje maximo: 16V. - Corriente maxima: 30A. - Corriente
continua de trabajo (Se necesita disipador): 14A. - Frecuenciade
PWM: 20kHz. - Cuenta con proteccién térmica. - Proteccién
para sobre voltge. - Resistencia del mosfet: 19mOhmes. -
Compatible con Arduino UNO y Arduino MEGA.

50 Bs.

No

rob170

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO RELAY DE

ESTADO SOLIDO
4 SALIDAS

Modulo Relé de Estado

" solido 5V, 4 sdlidas

- Voltaje de carga méximo: 220 VAC 60/50 Hz. - Corriente de
cargamaximo por canal: 2A. - Veocidad: -1ms (aprox). -
Voltaje de conmutacion: 5vDC. - Compatible con: Arduino o
microcontrolador. - Sefia de activacion: TTL. - NUmero de
canales: 2.

49 Bs.




ROBOTICA EN BOLIVIA

- Alimentacion desde 3V hasta 24V DC. - Salidaanalégica. -

rob171 % logdo ST 1ol Salidadigital através de amplificador operacional. - Agujero 12 Bs.
ROBOTICA Electromagnético fiiacion d dedia . :
MODULO SENSOR HALL ijacion de 3mm de diametro. - Dimensiones 36mm x 15mm.
ELECTROMAGNETICO
T e - Médulo Tamario: 30 x 19 x 20mm. - Voltgje de entrada:
: DC5V. - Disipacion de energiac 150 mA. - SalidaDO: 0,1 - 5V. -
SalidaAO: 0,1 - 0,3V. - Concentracion detectable: 10-1000 ppm
r0b173 ¥ [MoauloSensor MQ-9 i © i i e doble carade alta calidad, - Indicacion de 23 Bs
= rosomca | VIONOXido de Carbono : ~ . . - .
i s voltgjey sefial TTL. - Tiene mejor deteccidn parael mondxido
MONOXIDG DE ShREONO de carbono. - Tiene unalargavida Util y estabilidad confiable. -
Adecuado parala deteccion de mondxido de carbono, gas, etc.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Quad-band 850/900/1800 / 1900MHz. - Hacer y recibir
llamadas de voz usando un auricular o un altavoz de 80 externo
rob174 Modulo SIM 800L + micréfono. - Enviar y recibir mensajes SMS. - Enviar y recibir 120 Bs
GSM-GPRS 5V datos GPRS (TCP/ IP, HTTP, €tc). - Interfaz de comandos AT 1
MODULO SIMS0OL con deteccion de “transmision automatica” . - Fuente de
alimentacion externa: DC 5V.
ROBOTICA BOLIVIA
. y - El modulo admite chips de la serie AT24C256. - Indicador de
Médulo almacefialpiento g2 encendido incorporado. - Resistencia internaincorporada para
rob176 datos EEPROM 12C e O . poragaps 20 Bs.
comunicaciones 12C requeridas. - Tamarfio de la placa PCB: 36.5
. AT24C256
MODULO DATOS (mm) x12 (mm).
EEPROM I2C AT24C256
ROTICA N BLIVA
- Resolucion: 128x64 pixeles. - Tamafio: 93x70x9mm. - Areade
rob179 N Modulo LCD 12864 matriz V1O 72x40mm. - BackLight: Azul. - Interface: serial o 65 Bs.

ROBOTICA
MODULO LCD 12864

paraela. - Alto contraste. - Voltgje de operacion: 4.5V a5bV. -
Compatible con cualquier Microcontrolador o ARDUINO.




rob180

ROBOTICA EN BOLIVIA

PCF8591
MODULO CONVERTIDOR
ANALOGICO - DIGITAL

M odulo convertidor
analdgico - digital PCF8591

- Rango de tensién de funcionamiento PCF8591 de 2,5V a6V. -
Baja corriente de espera através de laentrada / salida en serie
del bus 12C. - PCF8591 por 3 direcciones de pines de direccion
de hardware. - Tasa de muestreo PCF8591 Tasa de bus 12C
decidida. - 4 entradas anal 6gicas programables como entradas
individuales o diferenciales. - Rango de voltaje anal 6gico
PCF8591 de VSS aVDD. - PCF8591 circuito integrado de
seguimiento y retencion - Convertidor A/D de aproximacion
sucesiva de 8 bits a través de una ganancia DAC de sdlida

anal gica.

22 Bs.

rob185

ROBOTICA EN BOLIVIA

Y

\ROBE
MODULO ULTRASONICO
DE DISTANCIA JSN-SR04T

M 6dulo ultrasbnico de
distancia JISN-SR0O4T a
prueba de agua

- Pardmetros eléctricos: JSSN-SRO4T. - Voltge de
funcionamiento: DC 5V. - Corriente de reposo: 5SmA. - Trabao
actual total: 30mA. - Frecuencia de emision acustica: 40khz. -
Distanciamas lgjana: 4,5m. - Persiana: 25cm. - Tamario del
maodulo: 41mm * 28,5mm. - Resolucion: alrededor de 0,5cm.

65 Bs.

rob186

ROBOTICA EN BOLIVIA

M O RELAY
CON TEMPORIZADOR

Modulo Relé con
temporizador

- Voltaje de funcionamiento: 5V / 12V / 24V (+/- 10%). -
Trabajo actual: @ 5V / menos de 90mA (cuando € relé no
funciona menos de 15mA, apague |a pantalla menos de 3mA). &
12V / menos de 50mA (cuando el relé no funciona menos de
15mA, apague la pantalla menos de 3mA). @ 24V / menos de
35mA (cuando €l relé no funciona menos de 15mA, apague la
pantalla menos de 3mA). - Temperatura de trabgjo: -20 ?-60 ?
(Limite rango-30 ?-70 ?). - Capacidad de carga: @ La capacidad
de cargamaximadel interfaz del médulo normal mente abierto:
CC 0-30V/10A, AC 0-250V/10A. @ El mddulo normamente
cerrado interfaz capacidad de carga méxima: DC 0-28V/10A,
AC 0-125V/10A.

32 Bs.

rob187

ROBOTICA EN BOLIVIA
\‘

ANTENA DE CONECTOR

IPEX PARA SIM800L

Antena de conector |PEX
para SIM800L GPRS

- Tipo: Antena con conector IPEX. - Uso: SIM800L GSM
GPRS.

30 Bs.




rob192

ROBOTICA EN BOLIVIA

S

ROBOTICA
LECTOR HUELLAS
DIGITALES

Lector de huellas digitales
para Arduino

- Tension de alimentacion: DC 3.3V. - Corriente de suministro:
Corriente: 120mA. - Corriente de pico: 140mA. - Tiempo de la
imagen de la huella dactilar: 1.0 segundos. - Tamafio de la
ventana: 14 x 18mm. - Modo de coincidencia: Modo de
coincidencia (1: 1). - Modo de busgueda (1: N). - Firma
Archivo: 256 bytes. - Archivos de plantilla: 512 bytes. -
Capacidad de almacenamiento: 1.000. - Nivel de seguridad:
cinco (debgo adto: 1, 2, 3, 4, 5). - False Accept Rate (FAR):
0,001% (nivel de seguridad 3). - Falsatasa de rechazo (FRR):
1,0% (nivel de seguridad 3). - Tiempo de busqueda: 1,0
segundos (1: 500, lamedia). - Interfaz de PC: UART (nivel
l6gico TTL) o0 USB2.0/ USBL,1.

150 Bs.

rob192a

ROBOTICA E/N BOLIVIA

ROBOTICA
LECTOR HUELLAS
DIGITALES R307

Lector de huellas digitales
R307

- Tipo: Optico. - Vida del sensor: 100 millones de veces. -
Indicadores estaticos. 15KV. - Interfaz: USB2,0/ UART (nivel
l6gico TTL). - Velocidad de transmision de comunicacion
RS232: 9600BPS ~ 115200BPS cambiable. - Superficie de
capturade imagen 15 x 11 (mm). - Velocidad de verificacion:
0,2seg. - Velocidad de escaneo: 0,3 segundos. - Tamario del
archivo de caracteres: 256 bytes. - Tamario de la plantilla: 512
bytes. - Capacidad de almacenamiento: 1000. - Nivel de
seguridad: 3 (1, 2, 3, 4, 5 (mas alto)). - Tasa de aceptacion falsa
(FAR): =0,0001%. - Tasa de rechazo falso (FRR): =0,1%. -
Resolucion: 500 DPI. - Voltgje: 4,2--6VDC (o 3,3V). - Corriente
de trabajo: tipico =75mA.

160 Bs.

rob193

ROBOTICA EN BOLIVIA
o

o~y

Modulo (reductor)

&/ |regulador devoltaje

1.5-35V X
REGULADOR DE
VOLTAJE DC-DC

LM2596 con display

- Disponible en colores: Azul y verde. - Voltaje de entrada: 4 -
35V. - Voltgedesadlida: 1,25 - 24V. - Max. Corriente de salida:
3A. - Max. Potencia de salida: 15W. - Temperatura de trabajo: -
20 ~ + 50°C. - Eficiencia de conversion: 90%.

23 Bs.

rob194

ROBOTICA EN BOLIVIA

MAGNETOMETRO

BRUJULA

> [Modulo BrdjulaGY-273

HMC5883L

- Magnetometro, brdjula, compas digital de 3 gjes. - Interfaz con
el Microcontrolador através de 12C. - Alimentacién de 3 a5
volts. - Rango completo de +/- 8 Gauss. - Resolucién de 5 milli-
gauss. - Adaptacion de niveles para sistemas de 5V.

32 Bs.




rob195

ROBOTICA EN BOLIVIA

SENSORTEMYP.-HUMEDAD
PRESION BAROMETRICA

Modulo BMP280 Altimetro
- Presion barométrica

- Voltaje de Operacion: 1,8V - 3,3V DC. - Interfaz de
comunicacioén: 12C o SPI (3,3V). - Rango de Presién: 300 a
1100 hPa. - Resolucion: 0,16 Pa. - Precision absoluta: 1 hPa. -
Medicién de temperaturaincluida. - Resolucion de temperatura:
0,01°C. - Precision Temperatura: 1°C. - Frecuencia de Muestreo:
157Hz (max.).

16 Bs.

rob195a

ROBOTICA EN BOLIVIA

ROBOTICA
MODULO BME280
PRESION BAROMETRICA

Modulo de presion

~||barométrica BME280 de 5V

- Tension de alimentacion de 1,8V a5V. - Bajo consumo de
energia UA a1Hz. - 12C Interfaz. - Max 12C Speed: 3,5 Mhz. -
Ruido muy bgjo-hasta 0.02hPa (17cm). - Rango de presion:
9000 HPA a 500 hPa (+ m A-m). - Peso: 1,18g. - Tamaio:
21mm x 18mm.

38 Bs.

rob197

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO JOYSTICK
ARDUINO

Modulo Joystick KY-023

- Alimentacion: 5V. - Niumero de ges: 2 (X - Y). - NUmero de
potenciémetros. 2 de 10Kohm. - Pulsador central normalmente
abierto. - Numero de Pines: 5 (GND, +5V , VRX, VRy, SW). -
Compatible con lainterfaz de Arduino. - Material: PCB. -
Dimensiones: 4,0cm x 2,6cm x 3,2cm. - Peso: 14g.

10 Bs.

rob199

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO MP3
TFCARD DECODER

Modulo Reproductor MP3
decodificador Mini Udisk

- Rango de potencia: 3,7 - 5,5V. - Tamafio del producto: 45mm
* 36mm.

20 Bs.

rob200

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO MP3 PLAYER
MINI UDISK

Modulo Reproductor MP3
TF decodificador para
Arduino

- Frecuencias de muestreo admitidas (kHz):
8/11,025/12/16/22,05/24/32/44,1/48. - Salida DAC de 24 bits,
soporte pararango dinamico 90dB, soporte SNR 85dB. -
Totalmente compatible con FAT16, sistema de archivos FAT32,
soporte maximo 32G de latarjeta TF, soporte 32G de disco U,
64M bytes NORFLASH. - Unavariedad de modos de control,
modo de control de E/S, modo serie, modo de control de botén
AD. - Los datos de audio ordenados por carpeta, admiten hasta
100 carpetas y cada carpeta puede contener hasta 255 canciones.
- 30 niveles de volumen gjustable. - 6 niveles de ecualizador
gjustable.

20Bs.




rob201

ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA v

‘«.‘l en -ﬂ"“a
I
Wi

Wi
SENSOR DE PULSOS
CARDIACOS

Modulo sensor de pulsos
cardiacos

- Posee |a capacidad de detectar y obtener €l pulso cardiaco. -
Voltgje de funcionamiento: 5 Volts. - Es compatible con
Arduino o Microcontroladores. - La salida de este sensor es
Analdgica. - Solo se deben realizar 3 conexiones de las cuales 2
son paralaaimentacion del sensor. - Lalibreria para utilizar
este sensor esta disponible en la pagina oficial de Arduino. -
Bajo peso y dimensiones compactas para una mejor colocacion.

23 Bs.

rob202

ROBOTICA EN BOLIVIA

s

MODULO DC-DC
PARA BATERIA DE CELULAR

Modulo convertidor DC DC
paracargar bateria de
teléfono

- Tension de entrada: DC 6-24V. - Tension de salida: 5,1-5,2V. -
Corriente de salida: 3A. - Eficiencia de conversion: Puede bajar
hasta 97.5% (6,5V a5V 0.7A) (después de una breve
proteccion inversay €l valor de pruebade los fusibles). -
Interruptor de frecuencia: 500KHz. - Salida de onda: Ancho de
banda de 10mV (12V a5V3A) 20M. - Lacarga completade la
temperatura: 30 Celsius. - Estética actual: 0,85mA. - Regulacion
de carga: £ 1%. - Regulacion de tension: £ 0,5%. - Dinamica
velocidad de respuesta: 5% 200uS.

8Bs.

rob203

EN BOLIVIA

ROBOTICA

MODULO DE RADIO
NRF24L01

Modulo transceptor RF

) INRF24L01 - 2.4GHz

(Nordic Semiconductor)

- Trabaja en labandalibre de 2.4GHz. - Velocidades de
250kbps, IMbpsy 2Mbps. - Alimentacion: 1,9 ~ 3,6V. - Voltge
puertos10O: 0~ 3,3v/ 5v. - Nivel de salida: +7dB. - Sensibilidad
de Recepcion: =-90dB. - Alcance: 15~30 mts (lugares cerrados)
hasta 100 mts (areas abiertas). - Dimensiones: 15x29mm.

17 Bs.

rob204

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO DE RADIO
NRF24L01

Modulo transceptor RF
NRF24L01+ 2,4 Ghz con
AntenaSMA, LNA y PA

- Voltaje de aimentacion: 3 - 3,6V (3,3V recomendado). -
Potencia méaxima de salida: +20 dBm. - Corriente (méxima) en
modo de emision: 115 mA. - Corriente (maxima) en modo de
recepcion: 45 mA. - Modo de apagado-espera: 4,2UA. -
Sensibilidad a 2 Mbps en modo de recepcion: -92dBm. -
Sensibilidad a 1 Mbps en modo de recepcion: -95 dBm. -
Sensibilidad a 250 kbps en modo de recepcion: -104dBm. -
Ganancia PA : 20dB. - Ganancia LNA: 10dB. - Figura de ruido
LNA: 2,6 dB. - Gananciade la Antena (pico): 2 dBi. - Distancia
aTasade 2MB (zona abierta): 520m. - Distanciaa Tasade 1MB
(zona abierta): 750m. - Distanciaa Tasa de 250K b (zona
abierta): 1000m.

27 Bs.




rob209

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO MOTOR
Y HELICE ARDUINO

Modulo con hélice L9110

- Puente H 9110. - Dimensiones. 34 x 26 x 12mm (sinincluir la
hélice). - 75 milimetros de didmetro de hélice. - Tension de
funcionamiento: 5V. - Material: PCB.

26 Bs.

rob211

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO MEDIDOR
NIVEL DE AGUA

=. | Modulo paramedir nivel de

aguao liquidos

- Tension de trabgjo: DC3-5V. - Corriente de funcionamiento:
menos de 20mA. - Tipo de Sensor: Analégico. - Areade
deteccion: 40 mm x 16mm. - Proceso de produccién: de doble
caraHASL FR4. - Humedad: 10% -90% sin condensacion. -
Dimensiones del producto: aprox. 62 mm x 20 mm x 8 mm -
Peso: aproximadamente 3,5g.

9Bs.

rob213

ROBOTICA EN BOLIVIA
X

o

MODULO LDR
SEGUIDOR DE LUZ

Modulo Seguidor de Luz
LDR

- Medidas: 32 mm X 14 mm. - Fotorresistencia alta calidad. -
Voltgje de funcionamiento: 3.3 ~5V. - Salida: conmutacion
digital (voltaje BAJO 0 ALTO en e pin D) y la sefial analdgica
(salidade voltaje en un pin).

10 Bs.

rob216

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO RELAY 1CH - 5V
A CONTROL REMOTO

Modulo Relé de 1 puerto a
control remoto de 5V

- Voltaje de funcionamiento: DC 5V. - Distanciaremota: 8
metros. - Indicador LED. - Interfaz del médulo: Anodo dela
fuente de alimentacion VIN + 9-13V, céatodo de lafuente de
alimentacion GND. - La capacidad de contacto del relé:
AC250V 10A DC30V 10A. - Bateriapara el control remoto:
CR2025 (las baterias no estan incluidas).

32 Bs.

rob217

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO RELAY 1
A CONTROL REMOTO

Modulo Relé de 1 puerto a
control remoto de 12V

- Voltaje de funcionamiento: DC 12V. - Distanciaremota: 8
metros. - Indicador LED. - Interfaz del médulo: Anodo de la
fuente de alimentacion VIN + 9-13V, cétodo de lafuente de
alimentacién GND. - La capacidad de contacto del relé:
AC250V 10A DC30V 10A. - Bateriaparael control remoto:
CR2025 (las baterias no estan incluidas).

32 Bs.

rob218

MODULO RELAY 8CH - 5V
A CONTROL REMOTO

Modulo Relé de 8 puertos a
control remoto de 5V

- Voltaje de funcionamiento: DC 5V. - Distanciaremota: 8
metros. - Indicador LED. - Interfaz del médulo: Anodo dela
fuente de alimentacion VIN + 9-13V, catodo de lafuente de
alimentacién GND. - La capacidad de contacto del relé:
AC250V 10A DC30V 10A. - Bateriapara€el control remoto:
CR2025 (las baterias no estan incluidas).

75 Bs.




- Voltaje de funcionamiento: DC 12V. - Distanciaremota: 8
metros. - Indicador LED. - Interfaz del médulo: Anodo de la

r0b219 Modulo Relé de 8 puertos a |fuente de alimentacion VIN + 9-13V, cdtodo de lafuente de 75 Bs
control remoto de 12V alimentacion GND. - La capacidad de contacto del relé: '
MODULO RELAY 8CH - 12V AC250V 10A DC30V 10A. - Bateriapara€el control remoto:
A CONTROL REMOTO CR2025 (las baterias no estan incluidas).
ROBOTICA EN BOLIVIA
: - Tension de alimentacion: 15V max = VM, VCC =2,7-5,5V. -
TREPY Modulo TB6612FNG Corriente de salida: out = 1,2 (media) / 3,2A (méaximo). - Modo
rob220 0 % . ! i 21 Bs.
ROBOTICA puente H para 2 motores en espera para ahorrar energia. - Dimensiones. 20,32 x
MODULO TB6612FNG 20,32mm.
PARA MOTORES
ROBOTICA EN BOLIVIA
ol e onde 1 Dra [ Sensor ML8511. - Espectro de deteccion: 289~390nm. - Salida
rob222 4 linealmente relacionada con laintensidad de luz UV (mW/cm2).| 60 Bs.
VioletaGY-ML8511 \ : . _
ROBO - Voltaje de funcionamiento: 3.3~5V.
MODULO SENSOR
ULTRAVIOLETA
ROBOTICA EN BOLIVIA - Tamano: 11mm x 27mm. - Bajo consumo de energia, €l voltae
& de lafuente de dimentacion de2.5V ~5V, lacorriente de
rob2224 Modulo de deteccion UV |trabajo es el nivel de microamperios. - Buenalinedl. - Alta 60 Bs
CIMCU-GUVA-S12SD sensibilidad. - Alta estabilidad. - Amplio rango de deteccion: i
o 240nm a_1370r_1m. - El gran angglo: 130 grados'. . I_Dlodp
CIMCU-GUVA-5125D fotosensible tipo Schottky, aplique modelo eléctrico ligero.
ROBOTICA EN BOLIVIA
- Compatible para5V decircuitos DC 0 AC. - Temperaturade
r0b224 Modulo sensor de alcohol  ||operacion: -10°c hasta 70°c. - Consumo de calor: menos que 15 Bs
. MQ-3 750mW. - Salida Anal6gica (variable de acuerdo ala cantidad :
MODULO SENSOR DE de alcohol detectada).
LCOHOL
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modilo sensor de vibragion I Sensor: SW-420. - Consumo: 15mA. - Voltg e de aimentacion:
rob228 3,3V - 5V. - Sdlidadigital. - Comparador: LM393. - 10 Bs.

MODULO SENSOR
VIBRACION

SW-420

Dimensiones: 40mm x 12mm x 6mm. - Peso: 3g.




rob229

ROBOTICA EN BOLIVIA
o ©

— f:i:

- L

KIT ROBOT OTTO

Kit robot OTTO

* 1 x Placa Nano compatible con Arduino. « 1 x Cable USB de
programacion. ¢ 1 x Nano Shield. ¢ 1 x Sensor de distanciaHC-
SRO04. « 1 x Zumbador pasivo. ¢ 1 x Soportede pilas4 x AA. + 4
X Servos SG-90. « 20 x Cables hembra. ¢ Kit de chasis impreso.

280 Bs.

rob230

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO REGULADOR
DEVOLTAJE LM2596

A, _|IModulo regulador de voltaje
/" ILM2596 sin display

- Basada en €l regulador LM 2596, salidaentre 1,5y 35Vdc. -
Voltge de entrada: 4,5-40V - Voltge de sdlida: 1,5-35V
(Adjustable). - Corriente de salida: Maxima 3A. - Dimensiones:
43 * 20 * 14mm. - Frecuencia de switching: 150KHz.

14 Bs.

rob233

ROBOTICA EN BOLIVIA

L8 el
MODULO TRANSMISOR
FM 70-108Mhz

Modulo transmisor FM V2

-12C interfaz 5V TTL compatible - Para Arduino Plug and Play.
- Puerto MIC integrado. - EntradaVCC: 3,0V ~5,0V.

39Bs.

rob234

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO ACELEROMETRO
MMA7361

Modulo acelerbmetro

MMA7361 3 gjes

- Acelerometro con interfaz anal 0gica, requiere 3 canales de
ADC en & Microcontrolador. - Rango de medida seleccionable
1-5y 6g. - Médulo con regulador de voltaje incluido, puede
usarse en sistemas que lo alimentan con 3.3y 5 V. - Capacidad
de deteccion de caida libre (salida digital). - Filtro pasabajo en
salidas anal 6gicas, compensacion de temperatura. -
Alimentacion del MMA7361: 2.2 a3.6V 400 uA.

50 Bs.

rob235

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO ACELEROMETRO
ADXL335

Modulo Acelerémetro
ADXL335 3 gesGY-61

- Médulo con acelerémetro ADXL 335, regulador y

componentes externos. - 3 gjes. - Salidas anal 6gicas o0 andlogas. -

Medicion hasta+3 g min., £3.6 g tipico. - Bgjo consumo de
potencia. - Alimentacion 4V a6V.

45 Bs.

rob236

ROBOTI{A EN BOLIVIA

N

ROBOTICA # '
g A )

MODULO LDR
SEGUIDOR DE LUZ

Modulo seguidor de luz

LDR LM393

- Se puede detectar €l brillo del entornoy laintensidad delaluz.
- Sensibilidad gjustable. - Voltgje de funcionamiento 3,3V-5V. -
Salidas de conmutacion digital (Oy 1). - Tamafio de PCB de
placa pequeiia: 3,2cm * 1,4cm.

10 Bs.




rob238

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO RELE CON
SENSOR TERMICO

., [Modulo relé con sensor

térmico

- Tension de alimentacion: 5V DC. - Corriente: mayor que
150mA. - Carga: 250 V 10A AC 030V 10A DC.

25 Bs.

rob239

ROBOTICA EN BOLIVIA

ROBOTICA
MODULO SENSOR
TOUCH

Modulo sensor Touch
TTP223B — Pulsador tactil

-Voltgedeentrada: 2 ~5,5VCD. - Salidaalta: 0,8 VCD. -
Sadlidabgja 0,3 VCD. - Tiempo de respuesta: 60 ms. - Tiempo
de respuesta modo ahorro: 220 ms. - Dimensiones. 24 x 24 x 7,2
mm. - Peso: 29.

10 Bs.

rob241

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO ELEVADOR
DE VOLTAJE

Modulo elevador de voltaje
LM2577 4-35V

-Voltge de entrada: 3V-35V (voltgje 6ptimo 5V-32V). - Voltge
de salida: 4-35V Ajustable. - Intensidad maxima de entrada: 4A
(se recomienda usar disipador térmico). - Intensidad méxima de
salida: 3A. - Eficiencia aproximada: 94%. - Frecuencia de
trabgo: 400KHz. - Rango de temperatura trabajo: De -40 a +85
grados centigrados. - Medidas: 43mm x 21mm x 14mm.

20 Bs.

rob241a

ROBOTICA EN BOLIVIA

- |[IModulo elevador de voltge

MODULO ELEVADOR
DE VOLTAJE XL6009

DC-DC Step-Up 2.5A
X L6009

- Convertidor DC-DC Boost: XL6009. - Voltaje de entrada: 5V
a32Vv DC. - Voltgedesaida 7V a35V DC. - V. Sdida
gjustable (Regulable por trimmer). - Corriente de salida: max.
2.5A (usar disipador para corrientes mayores a 2A). - Potencia
de salida: 10W. - Eficiencia de conversion: 94% max. -
Regulacion de carga: S (1) = 0.5%. - Regulacion de voltaje: S (u)
= 0.5%. - Frecuencia de Trabgjo: 400KHz. - Proteccion de
sobre-temperatura: Sl (apagalasalida). - Proteccion de corto
circuito: NO. - Proteccién limitadora de corriente: Sl (4A). -
Proteccion frente ainversion de polaridad: NO. - Dimensiones:
43mm* 20mm* 14mm.

17 Bs.

rob244

ROBOTICA EN BOLIVIA

LECTOR RFID USB
JT308 13,56MHz

Lector RFID USB JT308
13,56MHz

- Frecuencia: 13,56MHz. - Admite uEM 4001, 4100 o su tarjeta
de identificacion compatible con RFID. - Lealos primeros 10
digitos de latarjeta de proximidad/RFID. - Soporta
Windows95/98/2000/X P/7/8. - Conectay reproduce. -
Condiciones de trabajo fiables. - Alimentado directamente desde
USB, no necesita fuente de alimentacion externa.

55 Bs.




rob245

ROBOTICA EN BOLIVIA

MODULO TRANSMISOR
RECEPTOR IR
ENCODER/DECODER

Modul o transmisor receptor
IR
Codificador/Decodificador

- Voltaje de suministro: 5V. - Comunicacion: Comunicacion en
serie (nivel TTL). - Distancia de disparo: 6-10 metros.

30 Bs.

rob247

ROBOTICA EN BOLIVIA
[ -

MODULO ENCODER
ROTATIVO KY-040

Modulo Encoder de
Rotacion KY-040

- Voltaje de operacion: 5V. - Pulsos por ciclo: 20. - Rotacion
angular: 360°. - Error maximo del codificador: 25° eléctricos. -
Compensacion: 7%. - Desviacion méxima el éctrica de los dos
canales: 35° eléctricos, Desfase 10%.

9Bs.

rob248

ROBOTICA
MQ-8

MODULO SENSOR
DE HIDROGENO

M odulo sensor de
Hidrogeno MQ-8

- Chip principal: &l sensor de gas LM393, MQ-8. - Voltge de
trabajo: DC5V. - Salida de sefial dual (salidade nivel TTL y
salida analégica) - Sefial validade saida TTL paranivel bajo. -
Andogo voltgie de 0~5V, cuanto mayor sea la concentracion,
mayor sera el voltge. - Altasensibilidad al hidrégeno. - Puede
ser resistente al vapor del etanol, al LPG (petroleo), ala
interferencia del humo.

18 Bs.

rob251

ROBOTICA EN BOLIVIA
)

C v/l

ROBOTICA
MODULO RFID NFC
PN532 V3

Kit modulo RFID NFC
PN532 V3 con Lector,
[lavero-Tag y tarjeta

- Soportal2, SPl y HSU (Altavelocidad UART). - Soporta
RFID lecturay escritura. - Soporta comunicaciones P2P con
semejantes. - Soporta NFC con teléfono Android. - Ladistancia
tipica de operacion esta de 5¢cm a 7cm de distancia de lectura. -
Trabaja en modo NFC o modo RFID lector/escritor. - RFID
lector/escritor soporta: - Tarjetas Mifare 1k, 4k, Ultralight, y
DesFire. - Tarjetas | SO/IEC 14443-4 tales como CD97BX, CD
light, Desfire, PSCNQ72 (SMX). - Tarjeta lnnovision Jewel tal
como IRT5001. - Tarjetas FeliCatales como RCS 860y

RCS 854. - Antenaintegrada en PCB con distancia de
comunicacion de 4cm a6¢cm. - Trabaja como tarjeta 1443-A o
como tarjeta virtual.

60 Bs.

rob252

ROBOTICA EN BOLIVIA

ROBOTICA
MODULO MATRIX
2X2

Modulo matriz 2x2 keypad

- Modulo matriz 2x2 keypad.

9Bs.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo sensor de fuego

- Angulo de deteccion de unos 60 grados. - Ajuste de
sensibilidad. - Salidadel comparador: 15 mA. - Voltge de
funcionamiento de 3.3V-5V. - Formade salida: DO salidas de

1073 , LM393 conmutacion digital (Oy 1) y el voltgje de salida anal6gica SA. - LLE
MODULO SENSOR Tamafio pequerio placas PCB: 3,2 cm x 1,4 cm. - Utilizaun
a0 LS LM 393 comparador de voltaje amplio.
ROBOTICA EN BOLIVIA
* Modulo Relé : " —
r0b257 iy 250AC/125AC 5V 8 salidas | Capacidad _de conmutz.amon. 10A. - Voltge maximo: 250VAC / 60 Bs.
A 30VDC. - Dimensiones: 138 x 56 x 18mm.
ROBOTICA sin leds
MODULO RELAY
250AC/125AC 5V
ROBOT/ICA/E/\? - - Pantallade 2.8". - Resolucion: 320 x 240. - Compatible con
2N y Raspberry Pi A+, B+ y Raspberry Pi 2. - Integrada con pantalla
rob258 :\_I/I,\(;ﬁullj? LICD 2T 8Fr =gron TFT. - Interfaz amigable con 4 pin con puerto serial TTL. - 250 Bs.
o Memoriaflash de 4MB. - Areavisual de 57 x 43mm. - Brillo
LC,?,.}:[,{\{,E;‘;',PN gjustable. - Consumo de 5V y 65mA.
o, - Voltaje de Operacion: 0-15V DC (12V nominal). - Corriente
; de trabajo: 0-6A. - Potencianominal: 50 ~ 72W. - Temperatura
r0b259 @ i ' F'Taégfelg%g 12V 60W |l tranajo: -30°C hasta 70°C. - Material: de pléstico + cerdmica. | 30 Bs.
mo pLAcA - Longitud del cable: 30cm. - Dimensiones: 4,0 cm x 4,0 cm X
DE PELTIER 12V 60W 0,3 cm. - Peso: 23g.
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo LCD OLED SPI . o < g .
10b263 Serial 0,96" i2¢ 128x64 -Alta resolucion: 128 * 64. - Angulo de vision:> 160. - Driver 35 Bs.
: |C: SSD1306.
ROBOTICA 4pines
LCD OLED SPI SERIAL
0,96” 12C 128x64
ROBOTI BOLIVIA
Modulo LCD OLED SPl S N 2y Yl .
r0b263a Serial 0,96" i2¢ 128x64 (6 - Altaresolucion: 128 * 64. - Angulo de vision:> 160. - Driver 35 Bs,

ROBOTICA
LCD OLED SPI SERIAL

pines)

0,96"12C 128x64

|C: SSD1306.




ROBOTICA EN BOLIVIA

M odulo controlador

-Voltgedesdida 0-24 V DC. - Voltge de control: 5V TTL. -

rob265 MOSEET IRF520 Corriente maxima: 9A - Corriente nominal: 6A. - Para cargas 14 Bs.
mayores a 6A usar disipador.
MODULO CONTROLADOR
MOSFET IRF520
- Potencia de salida: 500mW (auriculares de la unidad), 3W
ROBOTICA EN BOLIVIA (altavoces de launidad). - Rango de frecuencia: 50Hz-18KHz. -
s Frecuencia de recepcion: Cerrar laradio del campus 87,0MHz-
r0b269 Modulo transmisor de radio |108,0MHz, radio abierta del campus 76,0MHz-108,0MHz. - 60 Bs
“ |FM 87-108MHz Ruido equivalente: =30dB - Voltgje de suministro: 3,0V-5,0V. - ]
MODULO TRANSMISOR Corriente de suministro: Volumen maximo de 400mA, volumen
DE RADIO FM87-108MHz minimo por debajo de 50mA. - Canal: altavoz (mono),
auriculares (estéreo).
ROBOTSf\ ENPOLIVIA -Voltaje de Trabagjo: DC 3,3V-5V. - Corriente: = 20mA. -
Modulo sensor de Temperatura: -10 ? - +50 2. - Distancia de Deteccion: 2-40cm. -
rob271 obstaculos con Interfaces de entrada/salida: (- / +/ S/ EN). - Ajuste: Ajustede | 14 Bs.
potenciometro K'Y -032 resistencia para sensibilidad de deteccion. - Angulo Efectivo:
S ALIRABLE KY-0%s 35° - Tamafio: 4,1 x 1,8 x 1,3 cm. - Peso: 6g.
(0b272 Hilo pondqctor para - Medidas: 0,2mm de grueso, hilo de 2 capasy 1,3 ohm por 10Bs.
Arduino Lilypad pulgada.
IHILO CONDUCTOR PARA
ARDUINO LILYPAD
ROBOTICA EN BOLIVIA
~ o= e - Disefiado para Microcontroladores. - Tablero compatible. -
rob279 (miométrico) EMG Voltg e de la fuente de alimentacién: fuente de alimentacion 200 Bs.
dual + -9V, minimo + -3,5V.
MODULO SENSOR
MUSCULAR (EMG)
ROBOTIC%IVIA
10b280 Modulo MAX 7219 para -Voltgje: 5V. - Material: PCB + electronica componentes. - 19 Bs
Display de 4 digitos Medidas: 82 x15 x18 mm - Color: Verde. )

MODULO MAX721 9
PARA DISPLAY 4 DIGITOS




ROBOTICA EN BOLIVIA

M odulo con sensor de

- Sensor de Ozono MQ131 - Voltgje de operacion: 5V. -
Interface: salidaandlogay digital TTL. - Sensor ZYMQ13L1. -

oazes ozono MQ-131 MQ131 Rango de deteccidn de concentracion: 2ppm. - Dimensiones: LS
MODULO SENSOR DE 3,2cm x 2,2cm x 2,7cm.
OZONO MQ-131
ROBOTICA EN BOLIVIA
d lador de vol del
s - Tipo: Regulador de voltagje. - Modelo: MAX31865. - La
rob283 3y b M AX 31855 para entrada MAX 31865 tiene una proteccion de sobretension de 65 Bs.
sensor termopar PT100
ey ROBOTICA hasta+ 45V.
MODULO MAX31865
PARA PT100
ROBO'? EBOLMA - Exactitud: +/- 0,2F.S. - La corriente de excitacion: 800uA. -
7 g M SalE T s Sords Coeficiente de temperatura: 150ppm / K F.S. - Temperatura de
rob284 trabagjo: -20 ? ~ 85. - Humedad de trabajo: 98% RH. - Presién 40 Bs.
20MA -50 ~ 150 ? PT100 - . . _ .
T atmosférica de funcionamiento: 80-110KPa. - Voltaje de
MODULOTRANSMISOR entrada: 24V DC. - Corriente de salida: 4-20mA.
ROBOTICA EN BOLIVIA
: Mo erisor do e [ Voltge de laoperacion: 2,7V-5V. - Corriente de la operacion:
rob288 P o HX 711 P 1,5 mA. - Seleccionable 10SPS o 80SPS velocidad de datos de 12 Bs.
A salida. - Simulténea 50 y &l suministro de 60 Hz rechazo.
MODULO SENSOR DE
PRESION DE PESAJE
L - Necesidades de alimentacion: 5V. - Tipo de interfaz:
Analégico. - Pin Definicion: 1-salida, 2 GND, 3-VCC. - Alta
rob293 I\/:gd;:]% fﬂean%r L2l 18 sensibilidad a GL P, gas natural, gas ciudad. - Pequefio 22 Bs.
Znosorca | 0P sensibilidad al alcohol, & humo. - Répida respuesta. - Circuito
M AN GRS W5 de accionamiento sencillo. - Tamafio: 40x20mm.
ROBOTICA EN BOLIVIA
i - Tino: . ial: . - . A0 *
r0b294 Modulo zumbador pasivo Tipo: zumbador. - Material: PCB. - Peso: 59. - Tamafo: 3,8 10Bs.

MODULO BUZZER

PASIVO ALARMA

(Buzzer)

1,3* 1,1cm.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo sensor de choque o

-Voltgje optimo: 3- 15V DC. - Sdlidaanaldgica. - Altalbaja

rob298 : sefia de nivel eléctrico (salida). - AO, salida de sefial detension | 15 Bs.
~. |[impacto KY-031 .
tiempo en real.
MODULO SENSOR DE
IMPACTO KY-031
ROBOTICA EN BOLIVIA
MBI sonsor decontadie || Voltge de funcionamiento: 3.3V ~ 5V. - Interruptor digital
rob299 salida(0/ 1). - Material: PCB. - Dimensiones. 3,8x1, 5x1, 4cm. - | 12 Bs.
de metales KY-036 )
Peso: 3g.
MODULO SENSOR DE
CONTACTO METALES KY-036
L - Voltgje de entrada (emisor): 5VDC. - Voltgje de sdlida
—— (receptor): 5VDC. - Corriente de salida: 1A (1,2A Max). -
=~ Consumo en reposo: 30~50mA. - Inductancia de la bobina
#" IModulo de carga N ) ) :
rob304 inal&mbrico 5V 2A (Par) emisora:: 3.7uH. - Inductancia de la bobina receptora: 14uH. - 32 Bs.
ROBOTICA Distancia de funcionamiento: 2-10mm. - Emisor: 22,1 x 13,1 x
D A 3,2mm. - Receptor: 24,2 x 9,8 x 5,36mm. - Didmetro de la
bobina: 43mm. - Alto de la bobina: 2,3mm.
ROBOTICA EN BOLIVIA
r0b305 Modulo sensor de gas LPG |- El sensor sealimentacon 5 V. - Altasensibilidad a LPG (LPG) 18 Bs
MQ-6 y Gas Natural (LNG). - Poca sensibilidad a alcohol y humo. g
MODULO SENSOR DE
GAS LPG MQ-6
ROBOTICA EN BOLIVIA
h . .. || Placaamplificadora digital PAM 8403 - Rango de potencia: 5V
Modulo amplificador digital y &1 C + o i . _ . "
rob306 USB GF1002 (PAM8403) E)SCn.quallda minima: 3W * 2. - Dimensiones. 29,5 * 20,2 12 Bs.
PLACA AMPLIFICADOR .
DIGITAL USB GF1002
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo amplificador de - Voltgje de funcionamiento: DC 9-15V. - Potencia: 15W +15
rob311 Audio Digital Doble W. - Potencia maxima: 30W + 30W. - Impedancia de salida: 4- 45 Bs.

AMPLIFICADOR DE AUDIO
DIGITAL DOBLE TDA7297

TDAT7297

80.




ROBOTICA EBOLIVIA

- Voltaje de trabajo: DC5V. - Corriente de funcionamiento:
50mA. - Rango de medicion de latemperatura: -200 °C - 1300

& 4 ), |Modulo MAX6675 + °C [Procedimiento de prueba para 0-1023 °C]. - Precision de
rob313 ‘g |Sensor tipo K termopar medicion de latemperatura: £ 1,5 °C. - Resolucion de la 40 Bs.
(Thermocouple) temperatura: 0.25 °C. - Salida: Sefial digital SPI. - Temperatura
SENSORKTHERMOCOUPLE de almacenamiento: -50 ~ 150 °C. - Peso del modulo: 4g. -
Tamafio del modulo: 25 mm * 15 mm * 13mm.
ROBOTICA EN BOLIVIA
i\:;x\/__ﬁ\ - Rango de temperatura: 0°C - 150 °C. - Tamarfio de la sonda: 0,5
(\) 1 Metro cable PT100 RTD |[x 10 cm. - Diametro del hilo: 8mm. - Material externo Plastico,
rob314 S— e . ) : . 55 Bs.
ROBOTICA con sensor termometro Metal, Caucho - Longitud total: 1 Metro. - Distancia entre
1 metro de cable PT100 terminales de horquilla 0,5cm.
S el - Voltaje de funcionamiento: DC5V. - Corriente de
S funcionamiento: 30mA (MAX). - Tiempo de respuesta: 500 ms.
ModtitznSr % turbidez ol Resistencia de aislamiento: 100M O [Min]. - Salida: salida
rob318 ﬂ R 2 4. analogica 0-4,5V. - Sdlida: sefid altalbgja (Alta: 5V Bgja: 0V) - || 120 Bs.
contaminacion de agua . . _
HopuLo TOBOTICA. Temperatura de funcionamiento: -30 oC -80 oC. - Temperatura
TURBIDES O cONTAMI- de almacenamiento: -10-80 oC. - Peso: 55g. - Tamafio: 30mm *
20mm * 12mm.
BOLIVIA
Modulo ReBE i de |1 Potencia: DC 5V> 150mA. - Cargamaxima: AC 250V 10A /
rob321 DC 30V 10A. - Sensor de humedad HR202. - Tamario de la 27 Bs.
humedad Y ;
ROBOTICA . placa: aproximado 50mm x 26mm.
MODULO RELE CON
SENSOR DE HUMEDAD
ROBOTICA EN BOLIVIA
onazz | ey ModoREaSaMRZ T | B O O i | 408s
—MMLLY |STX 882 Rx SRX882 100m |23a'd propia. - A28 g '
ROBOTICA Estabilidad de frecuencia
MODULO RF 433 Mhz
Tx STX882 Rx SRX882 100m
ROBRECA EN BOLIVIA - Frecuencia: 13,56 MHz. - Tamarfio: 85 mm x 54 mm x 0,9 mm
A L - Material: PVC apruebade agua. - Laetiquetadel IC es
rob323 Igr Jszt?/: Etzel(;g%]\a%'\l Ao conveniente para el lector de tarjetas de 13.56MHz 1SO14443A | 2.5Bs.
e [ S50y ladistanciade lalecturaes 0 - 10cm (Ladistancia de

TARJETA INTELIGENTE NFC
DE 13,56 Mhzde PVC

lectura depende de los lectores, no de las cartas).




ROBOTICA EN BOLIVIA
& = :

- El voltaje de entrada: 5V. - Corriente de carga maxima: 1000

0 - Gry e A8 . MR T mA. - Voltgje de corte de carga: 4,2V +/- 1% - Latension de
rob324 = (- 9 proteccion de sobrecarga de la bateria: 2,5V. - Corriente de 9Bs.
= 4 litio 5V 1A 18650 USB S . -
FEETE WA proteccion contra sobre corriente de la bateria: 3A. - Interfaz de
R RTERIA LISy 1A entrada: micro USB. - Tamafio: 2,6 x 1,7cm.
ROBOTICA EN BOLIVIA
: - Voltaje de funcionamiento: 4,5 ~ 5,5V (Regulador de LDO a
rob325 —|IModulo adaptador ESP-01 ||bordo 3,3V). - Corriente de trabajo: 0-240mA. - Voltae de la 13Bs
e TIC 3,3V 5V para ESP8266 interfaz de lainterfaz: 3,3V/5V compatible (circuito de cambio )
MODULO ADRPTAROR de nivel integrado).
PARA ESP8266
Romﬂ%" POLIVIA - Basado en el sensor LM 393 - Salida anal6gicay digital, esta
A ‘ ultima funciona mediante un comprador analégico. - Voltagje de
B ~ Modulo sensor de . = - =
rob326 > 4 alimentacion 5 volts - Deteccidn de concentracion de gas 20 Bs.
P OBOTICA monoxido de carbono MQ-7 Ty licas . .
MoROBOTICA. & monoxi do, ideal paraal armas dg gasy aplicacionesi an}Jstrl ales
MONCKIDE OF CARBONO - Ajuste de umbral para salida digital mediante potenciometro.
ROBOTICA EN OLIVIA
Modulo anal ogico digital
rob328 CD74HC4067 de 16 - Voltaje Funcionamiento: 2V a6V. 15Bs.
Canales multiplexor
MODULO ANALOGICO
DIGITAL CD74HC4067
ROBOTICA EIl BOLIVIA - Interfaz: Conexion serial SPI. - Voltgje de Operacion: 2,7V a
: 3,3V. - Corriente de Operacion: 5mA (Backlight off), 20mA
rob329 5'\3”42%'0 e (Backlight on). - Temperatura de Operacion: -10 a 70 grados 25Bs.
Lo LD NOKIA Celsius. - Tamario: 45x45x45 mm. - Controlador LCD: Philips
5110 8448 PCD8544.
- Peso bruto (kg): 0,0700. - 20x2 Caracteres. - Interfaz 6800 4-
cosomica o ool 2 bit Parallel, 6800 8-bit Parallel. - 1C o equivalente AIP31066,
HD44780, KS0066, SPLC780, ST7066. - Dimensién del
contorno: 116,0 x37.0 x12.5 mm. - Dot (Pixel) Tamafio
rob334 f“f,ﬁgé"é’ztf[) 2022002l 60x0,65mm. - Punto (pixel) Paso 0,65x0,70mm. - Paguete IC || 70 Bs.

MODULO LCD 20x2

COB. - Corriente de luz de fondo (Typ): 30mA.. - Fuente de
alimentacion (Typ): 5V. - Corriente de suministro para LCM
(Max): 1800uA. - Temperatura de funcionamiento: -20 ?~ 70 2.
- Temperatura de almacenamiento: -30 ? ~ 80 .




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo Relé 5V con WiFi

- Incluye Modulo ESP8266 WIFI, puede conectar 5 clientes al
mismo tiempo en el modo de AP. - Método de trabajo: Teléfono
movil equipado con médulo Wifi. - El teléfono movil y el

rob338 ESP8266 maodulo Wifi estan equipados con un enrutador y controlan el 39 Bs.
Y relé mediante la aplicacion. - Relé 5V 10A/250V AC -
Ml EsPedee | 10A/30V DC_:. - Software: :
www.uctronics.com/download/U5432.zip
- Chip principal: Sensor de gasLM393, MQ135. - Voltgje de
funcionamiento: DC 5V. - Con lasinstrucciones del indicador
ROBOTICA EN BOLIVIA de salida de sefid. - Salida de sefial dua (salida analdgicay
salidadenivel TTL). - Lasefia desalidaTTL vaidaesde bgo
r0b342 -, M odulo sensor de gas nivel (luz de sefial de salida baja, ala que se puede acceder con 18 Bs
nononch peligroso MQ-135 el puerto 1O del microcontrolador). - Salida anal6gica con '
MODULO SENSOR concentracion creciente, cuanto mayor sea la concentracion,
S mayor seré latension. - con alta sensibilidad y buena
selectividad para sulfuro, benceno, departamento de vapor,
humo y otros gases nocivos. - Tamario: 36mm x 24mm x 25mm.
ROBOTICA EN BOLIVIA
e 8 canales
% Modulode seguimiento de |- Voltaje de funcionamiento: 5V. - Detector infrarrojo de 8
rob344 S i 39 Bs.
ROBOTICA lineainfrarrojo canales.
MODULO DE
SEGUIMIENTO DE
LINEA INFRARROJO
ROBOTICA EN BOLIVIA
Modulo sersor T« - Ancho de la ranura de acoplamiento optico: 10mm. - Chip
rob345 fotoal éctrico H2010 i JO principal: LM 393, Optoacoplador de tipo Groove H2010. - 14 Bs
P Voltge detrabgo: DC 5V. - Tamafio: 27,6mm * 20mm * .
ODULO opuesto 17
SENSOR CONTE :
FOTOELECTRICO
ROBOTICA EN BOLIVIA
N\ gAxee12 - 1C de amplificacién de microfono profesional, bajo ruido de
r0b346 N Modulo de voz micréfono ||salida. - Alta sensibilidad, gananciafija de 20dB, soporte de 35 Bs.

g

MODULO DE
VOZ, MICROFONO
AMPLIFICADOR

amplificador MAX9812

3,3V y 5V de dos fuentes de alimentacion. - Voltgje: 3-5V. -
Tamafio: 20 * 11mm.




ROBOTICA‘El\l BOLIVIA
RO 5@) e

Modulo mini controlador de

- Voltge de entrada: 4,5-25V DC. - Capacidad de corriente de

rob347 expansion L293D V1 %Ildg:_GOOmA por canal. - 1,2A corriente de salida pico (no 20 Bs.
- repetitiva) por canal.
MODULO V1 L293D
PARA 2 MOTORES
ROBOTICA EN BOLIVIA
o ME: b potencismetro - Tamaiio: 90 * 20mm. - Voltgje: 3,3V, 5V. - Puerto: anal égico. -
rob350 RS Prosonca || dedlizante salida Dual 10K Resistencia: 1QK. - Plataforma: F_’araArdw no, paraMCU, para || 19Bs.
MODULO ARM y otro micro de un solo chip.
POTENCIOMETRO
DESLIZANTE 10K
ROBOTICA EN BOLIVIA - Este es el SparkFun RGB y sensor de gestos, un pequefio panel
o © de arranque que ofrece luz ambiental y medicion de color,
r0b351 weeee —5 | Modulo sensor gestua GY - ||deteccion de proximidad y deteccion de gestos sin contacto. - 29 Bs
ROBOTICA 9960LLC APDS-9960 Con este Sensor RGB y de Gestos podras controlar una '
SEN'Q"(?F?E’E%UAL computadora, un microcontrolador, un robot y mas con solo
S SSeuLLe deslizar tu mano.
‘ - Interfaz de alimentacion: Interfaz Mini USB. - Voltaje de
r0b352 @ =% (Modulo TDA7492P audio |suministro: DC 5V. - Entrada de audio: Bluetooth V2.1 - Audio 35 Bs
55 32> | Bluetooth 4.0 receptor Jack: 3.5mm. - Impedancia aplicable: 4-8 ohmios. - Tamario del A
TDAT453F AUDIO tablero de PCB: 50 * 40mm. - Peso: 11g.
BLUETOOTH 4.0
ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA :
r0b353 (E:g((;?ﬁ gragoe glzslcg(s 20 - El codificador de disco codificado DZ186 20 contiene €l 3Bs
, sensor de velocidad del motor paralavelocidad del robot. )
ENCODER | 9POyOS
DE DISCO CODIFICADO
DZ186 20 apoyos
ROBOTICA EN BOLIVIA
5 .. ||- Resolucién de 12 bits. - Interfaz 12C (estandar, rapido y de alta
rob354 g/leorc;:)?ul\éligsﬂﬁ aegiell velocidad compatible). - Suministro de 2,7V a5,5V. - EEPROM || 13 Bs.

MODULO MCP4725
DE 12 Bits

interno para almacenar la configuracion.




ROBOTICA EN BOLIVIA
>~

_ Modulo Bluetooth 4.0 HM-

- Consumo de energia en espera ultra bgjo 90uA ~ 400Ua. -
Cobertura de hasta 60 metros. - Construido en la antena de PCB.

o= 10 BLE CC2540 CC2541 - Entradade energia: 3,6V-6V DC (No puede méas de 6V). - e
MODULOEIUETOOTH Tamario: 43 mm x 15 mm. - Color azul. - Peso neto: 4g.
4.0 HM-10
ROBOTICA ENLIVIA
o . - Es paraM édulo NRF24L01 de 8 pines. - Esta es una placa base
rob357 NRE24L Olap P simple que es para el modulo inaldmbrico NRF24L01. - Chip 7Bs.
AMS1117-3,3 integrado.
PARA NRF24L01
L - Ancho de ranura: 5mm. - Salida obscurecida alta; salidasin
obstrucciones baja. - La salidadel comparador, |a sefia es
i limpia, laformade onda, la capacidad de conduccién, més de 15
rob360 PR =T epigiltad Ma. - Voltge de funcionamiento: 3,3V-5V. - Lasdlidaenla 15Bs.
73 optoacoplador ; N tacion dicitales (Ov 1), . Di .
MODUCS SENSOR DE orma salidas de conmutacion digitales (Oy 1). - Dimensiones
OPTOALIPLRDOR de PCB de placas pequefias: 3,2x 1,4 cm. - Usando un
comparador de gran amplitud LM393.
ROBOTICA EN BOLIVIA - 3,3V @ 40mA.. - Velocidad de datos méxima de 250 kbps. -
O Salidade 2 mW (+ 3dBm). - Alcance de 120 metros. - Antena
r0b363 Modulo XBEE S2C 6.5mw |[incorporada. - Totalmente certificado FCC. - 6 pines de entrada 320 Bs
: 1200 metros ADC de 10 hits. - 8 pines IO digitales. - Encriptacién de 128 )
MODULO XOEE 2o¢ bits. - Configuracién local o sobre e aire. - Conjunto de
6,5mw 1200 metros Comandos AT 0 APl .
ROBOTICA EN BOLIVIA
e e AN - . - Voltaje de funcionamiento 5V. - Corriente directa 30 ~ 60mA.
rob364 Infrarroio 38kHz KY-005 | Consumo de energia 90mW. - Temperatura de funcionamiento | 10 Bs.
ROBOTICA ) -25° Ca80° C - Dimensiones 18,5mm x 15mm.
MODULO TRANSMISOR
INFRARROJO 38kHz
ROBOTICA EOLIVIA
r0b366 M 6dul o detector de - Voltge de funcionamiento: 3,3V-5V. - Dimensiones 18.5 mm 12 Bs.

o 4 g

ROBOTICA' &

MODULO DETECTOR DE
VIBRACION (KY-002)

B> \ibracion KY-002

X 15mm. - Peso: 4g. - Sefial digital de salida.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Modulo conversor seria de

- Chip central: CP2102. - Tamafio: Placa de circuito de solo

Lot RS232 USB TTL aR485 3 1om X 1,80m. - Compatibilidad de 3,3V y 5V. %8s
rosomca (CP2102)
MODULO
USBTTL a RS485
- Estandar: estandar USB2.0, compatible con versiones
anteriores, en linea con €l estandar R$485. - Control de
direccion: el uso de control automético de flujo de datos, auto
ROBOTICA EN BOLIVIA I £ 2 » .
N distinguir y controlar la direccion de transferencia de datos. -
Modulo conversor serial de ||Baudios: 300-9216000bps, detectando automaticamente la
rob369 USB aR$485 TTL velocidad de datos de |a sefid en serie. - Capacidad de carga: 32 Bs.
| rosonica || Nterface FT232RL soporte multipunto, cada convertidor permite conectar e
USB a RS485 dispositivo de interfaz RSA485 32. - Dispositivos de soporte con
interfaz RS485: cAmaras de vigilancia, dispositivo de captura de
video, maqguina de asistencia de huellas dactilares, PBX,
mégquina CNC, microcontrolador, etc.
(s, L - Voltaje de suministro: DC 12-24V. - Chip: 2 x TPA3116 - Tipo
de canal: 3 canales (canal izquierdo, canal derecho, subwoofer).
Modulo Amplificador de - Potenciade salida: 50W * 2 + 100W * 1 Subwoofer. - Saida
rob370 poder TPA3116D2 2x50W ||de salida: 4-8 ohm. - Salidade audio: Terminales. - Rango de 190 Bs.
posotica [+100W respuesta de frecuencia: 14-100 KHz. - SNR: 100dB. -
(AMPLIFICADOR Frecuencia de conmutacion: 1,2MHz. - Tamafio de placa PCB:
100 * 70 * 30mm. - Peso: 113g.
- Voltaje de funcionamiento del médulo: 4,5-5,5V. - Caida de
ROBOTICA EN BOLIVIA presion del tubo de lanzamiento: Vf = 1,6V. - Launch Tube
*/\\ Modulo encoder Current: If 20mA. - Salida de sefid: A, B dos lineas; Nivel de
rob371 ’\‘*\ fotoel éctrico HC-020K potencia TT; - Resolucién: 0,01mm. - Frecuencia de medicion: 16 Bs
doble medicién velocidad  |100KHz. - Diametro del disco: 24mm. - Diametro interior del '
MODo hopomcA |(par) disco: 4mm. - Resolucion del codificador: 20 liness. -

FOTOELECTRICO

Configuracion del sensor de medicion de velocidad: medir la
velocidad del motor de lalinea 1.




ROBOTICA EN BOLIVIA

Llavero RFID NFC TAG

- Chip principal: S50. - Capacidad de almacenamiento: 8Kbit, 16
particiones, cada particion con 2 contrasefias agrupadas. -
Tamafio: 30 * 40 * 3mm. - Frecuencia de operacion: 13,56

/
rob372 MHz. - Velocidad de comunicacion: 106K Boud. - Distanciade | 2.5Bs.
: 13,56Mhz L ; N
ROBOTICA lecturay escritura: 2,5 ~ 10cm. - Tiempo de lecturay escritura:
LAY R REID 1 ~ 2 ms. - Temperatura de funcionamiento: -20 ?~ 85 2. -
Resistencia:> 100,000 veces.
- Chip principal: S50. - Capacidad de almacenamiento: 8Kbit, 16
ROBOTICA EN BOLIVIA 9o 0 i~
\ particiones, cada particion con 2 contrasefias agrupadas. -
- Tamafio: 30 * 40 * 3mm. - Frecuencia de operacion: 13,56
rob372a Iilzsze;; Bl NFCTAG MHz. - Velocidad de comunicacion: 106K Boud. - Distanciade | 2.5Bs.
ROBOTICA lecturay escritura: 2,5 ~ 10cm. - Tiempo de lecturay escritura:
LLAYERO.RFID 1~ 2 ms. - Temperatura de funcionamiento: -20 2~ 85 ?. -
Resistencia:> 100,000 veces.
ROBOTICA EN BOLIVIA
4 Modulo Retiskdh diodo - Voltgje de lafuente de alimentacion: 5VDC. - Corriente: mas
rob375 fotosensbi de 100mA. - Diodo sensible alaluz inducido intensidad de la 20 Bs.
-4y luz. - Carga: 10A 250VAC o 10A 30vDC.
MODULO RELE CON
DIODO FOTOSENSIBLE
ROBOTICA E!!BOLIVIA
@/ \ ) ; Cable EMG-ECG-EKG : . : .
rob376 \\; 550 - Longitud de linea: 55 cm (Error: £ 5 cm). - Tipo hebilla. 32 Bs.
CABLE
EMG/ECG/EKG
ROBOTICA EN BOLIVIA
-
rob377 “%=7 |[Electrodo ECG-EMG - Compatible ECG, EMG. 4 Bs.
ELECTRODO
ECG
r0b380 Control remoto de 433Mhz ||- Color: Negro y plata. - Tamafio: 5.5 x 3 x 1.3cm. - Frecuencia 39 Bs.

CONTROL REMOTO
433Mhz

en llavero

de trabgo: 433Mhz. - Distancia: Hasta 100 metros.




rob385

ROBOTLCA EN BOLIVIA

o

Modulo puente H BTS7960

- Voltaje de Alimentacion: 5.5-27V. - Limite de Corriente: 43A.
- Consumo de corriente inactivo: 7 uA a 25°C. - Proteccion
contra sobre-voltaje. - Apagado por caida de voltgje. - Circuito

65 Bs.

ROBOTICA de alto Boacigss de Control con entradas TTL. - Compatible con PWM superior a
MODULO PUENTE H 25K Hz
BTS7960 - 43A :
ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA
B ccantor laser nde || Tamafio de PCB: 1,5* 1,9 cm. - Voltge de trabgjo: 5V. Salida:
rob392 P - Salida de ato nivel cuando se recibe sefial laser. - Nivel de 15Bs.
» modulador ) i . s
- salida bajo cuando no se recibe sefia 1aser.
MODULO RECEPTOR
LASER NO-MODULADOR
ROBOTIC EN BOLIVIA
- Amplio rango de deteccion, mayor a 120°. - Salidas. Digital y
rob394 HIOORKEC Sheor ag 0w Andoga. - Numero de salidas: 5. - Voltaje de funcionamiento: 45 Bs.

MODULO SENSOR DE
FUEGO 5 CANALES

(Ilama) de 5 canales

3,3V - 9V. - Longitud de onda: 700nm - 1100nm.




