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CODIGO| IMAGEN TITULO DESCRIPCION PRECIO DISPONIBLE
ROBOTICA E.l:l BOLIVIA
2 Shield de
r0b013 < |lextension - Disefiada parala Version 3.0, aunque puede ser utilizada para versiones 5 Bs S
: Arduino Nano  |anteriores. - Dimensiones: 53 x 36 x 12,5mm. '
sHIELD ExpANsion (Paratornillos
ARDUINO NANO
rosoTicA ENBoLIviA || Shield V2 de
extension
rob014 Arduino UNO, |- Mddulo de expansién paraArdui no. - Conqctores de bornes con tornillos. 29 Bs S
MEGA y - Puede usarse parala expansion de otras tarjetas. :
SHIELD V2 DE EXTENSION S ml I ares para
PARA ARDUINO torni | | oS
- Incorpora 2 circuitos integrados L 293D proporcionando 4 puentes-H
completos. - 4 canales (M1, M2, M3y M4) para controlar igual nimero de
ROBOTICA EN BOLIVIA 0 4 o - -
cargas inductivas como motores DC, solenoides, relés, 6 2 motores paso a
Shield L293D paso unipolares o bipolaresde entre 4.5V y 25 V. - Control de velocidad
rob026 +||hasta 4 motores ||de motores DC con resolucion de 8 bits. - 2 conectores independientes para| 26 Bs. S
o g DC controlar 2 servos pequefiosde 5 V (Pines digitales 9y 10). - Corriente
SH'E';\'?;'SSfﬁJ ARA maxima continua en cada unadelas salidas M1, M2, M3y M4: 600 mA
(0.6 A). - Corriente maxima pico no repetitivo en cada una de las salidas
M1, M2, M3y M4: 1.2 A.
ROBOTICA EN BOLIVIA - Shield de Expansion Sensores para Arduino UNO. - Incluye alimentacion
~|Shield de y masa para cada E/S. - Boton de reset y conectores especificos de
10b027 " lexpansion V5 comunicaciones. - Conexiones. Estandar 2.54mm. - Voltajes de operacion: 23 Bs S
hasta 13 sensores |5V. - Puertos anal 6gicos con referencia de VCC/GND. - Salidas de pines '
SENSOR SHIELD v5 [Para Arduino digitales con conector para servomotores. - Pines de comunicacion con
HASTA 13 SENSORES sel ector | 2C/UA RT.




ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA

Shield de
expansion V2

- Médulo de interfaz de comunicacion por radiofrecuencia. - Interfaz de
comunicacion modulo Bluetooth. - Modulo Tarjeta SD interfaz de
comunicacion. - Modulos de interfaz de comunicacion inaldambrica de

rob028 hasta 54 Sensores |radiofrecuencia APC220. - RB URF interfaz de sensores ultrasonicos. - 29 Bs. S
para Arduino LCD interfaz seriey paralela. - Puede ser totalmente instalado con Arduino
SENSOR SHIELD V2 VE=EA Mega 2560. - Dimensiones (L / B) aprox:. 10cm x 5.5cm - 3.94 pulgadas x
2.17 pulgadas.
ROBOTICA EN BOLIVIA
ROBOTICA
,\ Shield adaptador |Este Shield permite conectar pantallas LCD TFT touch al Arduino Mega.
rob029 —_— |depantalaTFT ||Soportapantallas de: - 3.2 pulgadas. - 4.3 pulgadas. - 5.0 pulgadas. - 7.0 45 Bs. S
¥ |IMEGA 2560 pulgadas.
SHIELD TFT 2.4”
MEGA 2560
ROBOTICA EN BOLIVIA - Procesador: 400MHz, 24K MIPS (millones de instrucciones por
Shield Red. Wi- %gundo). : Manoria Flash: 1,6M Byt_es. - Mempria RAM: 64MBytes. -
r0b030 i 3G - Ar’duino Alimentacion: 4:7§v ~ 23v viaArduino VIN pin - 1 Conector RJ45. 350 Bs No
v (Y’un) 10M/100M. - WiFi 802.11 b/g/n. - Conector para Antena Externavia |-Pex. 1
SHIELD ARDUINO - 1 Conector USB 2.0, usado para amacenamiento USB o conexién 3G. - 1
et iduihei Boton Reset. - Compatible con 3.3v 0 5v 1/0 Arduino.
- Con la Shield Ethernet, su tarjeta Arduino puede utilizarse para
ROBOTICA EN BOLIVIA AR 4 .
. conectarse alnternet. - Se puede utilizar como servidor o cliente. -
B shicld Ethernet Controlador: w5100. - Ethernet Shield, que se basa en la Wiznet W5100
rob031 : RS ENC28360 Ethernet Chip. - El Wiznet W5100 proporciona una pila de red (IP) capaz 70 Bs. S
A L de TCPy UDP. - Soporta hasta cuatro conexiones de socket simultaneas. -
ALl Tamafio: 7cm x 5.4cm x 2.4cm - 2.76 pulgadas x 2.12 pulgadas x 0.94
pulgadas.
- Esta placa de expansion Nano Mult-Function esta disefiada especialmente
ROBOTICA EN BOLIVIA para Arduino Nano, resolver el problema de cableado confuso cuando una
W : variedad de sensores conectados. - Lleve a cabo lainterfaz 12C de laplaca
I base para una conexion conveniente. - Nano USB interfaz de suministro de
rob032 expansion 10 ' 22 Bs. Si

ROBOTICA
SHIELD DE EXPANSION
ARDUINO NANO

Arduino Nano

corriente es en realidad sdlo 50MA, parallevar dispositivos de alta
corriente, como la direccién, es obviamente insuficiente. Asi queen el
conector de alimentacion de DC proporcionar suministro de energia
externa para garantizar la estabilidad del funcionamiento del equipo.




ROBOTICA EN BOLIVIA

- Shield que cuenta con un monitor LCD 16x2. - Luz de fondo azul con

i shield con : . | ik
r0b081. Pantalla L CD potenciometro para gjustar € brillo. - Bototle_s en e modulo. SEL ECT, 33Bs. S
16x2 con botones LEFT, UP, DOWN, RI_GHT y RESET. - F&cil montaje en Arduino Uno,
KEI&A)[: gHI;ELD Megay Leonardo. - Chip HD44780. - Peso: 55g. - Tamafio: 8 cm x 5,9cm.
X
ROBOTICA EN
VNH25P30 4
Shield PuenteH |- Corriente nominal maxima: 302 - Tension maxima: 16V. - MOSFET de
rob169 de 2 puertos 30A ||resistenciac 19mOhm (por pierna). - Frecuencia maximade PWM: 20kHz. -| 75 Bs. No
% VNH2SP30 Subtension y apagado por sobretension.
MODULO PUENTE H
30A - 2 SALIDAS
gl - Quad-Band: 850/900/1800/1900 MHz. - 3 indicadores LED: GSM placa
b, Shield SIM 900 ||encendida, SIM900 alimentacion y de estado de red. - 3 botones: SIM900
robl75 GSM GPRS 9V ||boton de encendido (pulse 1 segundo puede desconectar el moédulo GSM), || 160 Bs. S
ROBOTICA 2A RESET (= restablecer Arduino), SIM900 boton Reset (restablecer
SHIELD SIM 900 solamente el modulo GSM). - Fuente de alimentacion externa: DC 9V 2A.
- Resolucion de 240x320, color de 18 hits (262,000) - Controlador
ROBOTICA EN BOLIVIA spfd5408 con buffer de RAM de video incorporado. - Interfaz digital de 8
y W= bits, més 4 |ineas de control. - Utiliza los pines digitales 5-13 y anal 6gico
2> |Shield LCD TFT . L ) gy b
. 0-3. Eso significa que puede usar los pines digitales 2, 3y analdgico 4y 5. ,
rob246 N Y 2,4” Touch para , . ) ) L : . 70 Bs. S
ArdiTe El pin 12 esta disponible si no esta utilizando el microSD - Funciona con
T TR cualquier Arduino328 o Mega. - 5V compatible, usaldgicade 3,3V 0 5V. -
2.4"TOUCH Regulador LDO 3,3V 300mA integrado. - Pantalla téctil resistivade 4
hilos.
ROBOT EN BOLIVIA
£ Shidd
NodeMCU V3 ; :
rob254 ESPS266 ESP- | Shield NodeM CU ESP8266 ESP-12E 28mm. 25 Bs. Si
12E 28mm
SHIELD NODEMCU V3
ESP8266 ESP-12E 28mm
ROBOTICA EN BOLIVIA
-erxa”aetﬁggﬁ L 293D | Potencia del motor (VM): 4.5 ~ 36V. - Potencia de control (VIN): 4.5V ~
rob255 Ny 5 9V (10V MAX). - Corriente de trabajo del motor (10): = 1,2A. - Disipacién | 23 Bs. S
paraNodeMCU | i s de potencia: 4w (T =90°C)
rosomca \/2 ESPB266 P - '

EXPANSION L293D
NODEMCU V2 ESP8266




ROBOTICA EN BOLIVIA
LLLCL LI L L L L

Shield

- Controlador paso a paso: A3967. - Pines MS1 y MS2 desglosados para
cambiar laresolucién del microtratamiento a pasos completos, medios,
cuartos y octavos (por defecto es €l octavo). - Compatible con motores

rob307 II\E/Iaz)[r)ng o paso apaso de 4, 6y 8 hilos de cualquier voltgje. - Control de corriente 27 Bs.
o me A3967 gjustable de 150 mA/fase a 750 mA/fase. - El rango de suministro de
SR o IVER P energiaesde 7V a30V. - Cuanto mayor sea €l voltaje, mayor serd €l par a
altas velocidades.
ROBOTICA EN BOLIVIA
- Implementa CAN V2.0B ahasta 1l Mb/s. - Interfaz SPI de hasta10 MHz. -
Shield CAN BUS |Datos estandar (11 bits) y extendidos (29 bits) y marcos remotos. - Dos
rob319 > b ; 7 ) 90 Bs.
V12 buferes de recepcion con almacenamiento prioritario de mensgjes. -
Conector DB-9 estandar industrial. - Indicadores LED.
SHIELD CAN BUS V12
R i - Voltg e de funcionamiento: DC 12V. - Corriente de funcionamiento: 2A. -
Shield Balance Temperatura de funcionamiento: 0 ~ +80. - Viene con lainterfaz de
rob333 o transmisién inalambrica de datos xbee / Bluetooh Bee Bluetooth para un 200 Bs.
v facil control inalambrico. - Zumbador incorporado (D6), puede configurar
AL AR el tono de alarma. - Con dos interfaz de motor PH2.0-6P.
ROBOTICA EN BOLIVIA
’ ) - Tamafo del prototipo: 7 x 5,5 x 2 cm. - Mini tamafio de tablero: 4,4 x 3,4
» |Shield V3 para ey . 7 )
x 1 cm. - El mini tablero tiene 170 puntos de union. - Lugar SOIC paralC. -
rob335 placa de pruebas y it 5 3 Wi 25Bs.
; 1 botén dereinicio, 1 botén de uso genera y 2 circuitos de LED se pueden
¢ (protoboard) :
SHIELD V3 usar directamente.
PROTOBOARD
- Admite Google Android ADK, compatible con el teléfono Android: G1,
cotBca fboranR Nexus One, Nexus S, Motorola Droid X (Los sistemas moviles deben
actualizarse a Android 2.3.4, las tabletas deben actualizarse a Android 3.1).
Shield USB - Proporciona paguete APK y archivos compilados fuente ADK
rob336 Compatible con Arduino. Compatible con el siguiente hardware: - Arduino || 90 Bs.

SHIELD USB
ANFITRION

anfitrion

Uno 328. - Arduino Diecimila/ Duemilanove 328. - Arduino Mega 2560
(recomendado). - Arduino Mega 1280. Después de lograr lafuncion
Arduino USB HOST, puede comunicarse con otros dispositivos USB y
admitir lafuncion USB HUB.




ROBOTICA EN BOLIVIA
E

- Estatarjeta de expansion sin modulo X Bee es una solucién compatible
disefiada para cumplir con redes de sensores inaldmbricos de bajo costo y
bajo consumo con necesidades especiales. El médulo es facil de usar, bajo

SO o consumo de energiay la provision de datos criticos entre |os dispositivos
rob361 modulo .= : o & 26 Bs.
Bluetooth XBee de transmision confiable. Como € disefio innovador, XBee-PRO puede
e T T estar en el rango 2-3 veces mas alla de los modulos ZigBee estandar. Los
MODULO XBEE maodul os X Bee-PRO funcionan en la banda de frecuencia |SM de 2,4 GHz.
El médulo Zigbee XBee de MaxStream (1 mW) es compatible con pin.
coRomcA e bl - Shield Data Logging + Reloj compatible con Arduino UNO, MEGA y
Shield otros. - Este Shield incluye todo |0 necesario para almacenar registro de
N cualquier dato que estes obteniendo en un punto exacto. - Cuenta con reloj
rob384 (gg iy A de tiempo real RTC, con bateria de respaldo incluida, para que pueda 30 Bs.
V1.0) 9 mantener lafechay hora durante afios y un lector de tajetas SD, que admite
S IS TRADORA [, el formato FAT16 y FAT32 pararegistrar tus datos. - Ademés incorpora
una zona de prototipos para tus propios circuitos en la placa del Shield.
ROBOTICA EN BOLIVIA
: shiddiovstick I Shield compatible con Arduino uno, Leonardo y Mega. - 4 botones
rob386 2 A: dzi " grandes. - 2 botones chicos. - 1 joystick de 2 ges con boton. - Interface para| 29 Bs.
08O P laLCD NOKIA 5110 y nRF24L01.
SHIELD JOYSTICK
PARA ARDUINO
ROBOTICA EN BOLIVIA
. - Compatible con Arduino™ UNO. - Chip: L298P. - Voltge de
Snicld pagge’y alimentacién: 6,5~12VDC. - Voltagje |6gico: 5VDC. - Consumo de
rob399 controlador de ; 2y : . , i 50 Bs.
motores L 298P corriente (méax): 2000mA. - Temperatura de funcionamiento: - 25°C ~
e 130°C. - Soporta modo PWM/PLL.
ROBOTICA EN BOLIVIA - PantallaLCD TFT de 2,8 pulgadas. - Brillante, 4 luz de fondo LED
Shield LCD blanca. - Colores, 18 bits 262.000 tonos diferentes. - Pantalla tactil resistiva
r0b490 Touch de 2.8" de 4 cables de 240x320 pixeles con control de pixelesindividual. - 80 Bs
1L19341 ' Regulador integrado de 3,3V 300MA LDO. - 5V compatible usar con 3,3 '

SHIELD TOUCH

2.8”1L19341

V 05V légica. - Soporte micro SD de 2GB TF tarjeta. - Tamafo: 7,8 x
5,3cm.




rob500

ROBOTICA EN BOLIVIA
MOXeK0

SHIELD WIFI
ESP8266

Shield Wifi

" |[ESP8266

Arduino

- Este Shield nos proporciona la forma mas fécil de agregar funciones Wifi
alaplaca Arduino. - Esta basado en el conocido chip ESP8266 ESP-12E. -
Es compatible con Arduino UNO, Mega, Leonardo y otras. - La
interconexion con la placa Arduino es através del puerto serial (UART). -
Este Shield nos da acceso directo atodos los pines del ESP8266 y atodos
los pines de Arduino. - Cuenta con DIP switches para pasar rdpidamente a
modo de programaci én/descarga de firmware del ESP8266.

45 Bs.




